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1 Ogolne zasady bezpieczenstwa

1.1 Obowiazki uzytkownika

Elektroniczny system kamer CMC4000 zostat zaprojektowany i
zbudowany z zachowaniem obowigzujgcych norm. Obstugujgcy
otrzymuje do swoich rgk urzgdzenie w petni bezpieczne.

Wszelkie zmiany konstrukcyjne urzadzenia CMC4000 wymagajq
pisemnej zgody producenta!

Bezpieczenstwo pracy urzgdzenia jest zapewnione wytacznie wtedy,
gdy zostang podjete wszelkie niezbedne srodki bezpieczenstwa.
Zadaniem uzytkownika jest planowanie i monitorowanie dziatan oraz
kolejnych krokéw ich realizacji.

Uzytkownik musi w szczegolnosci zapewnic, ze:
e Urzadzenie bedzie stosowane zgodnie z jego przeznaczeniem

e Urzadzenie uzywane bedzie tylko w sprzyjajgcych do tego warunkach

e Do urzadzenia dotgczona zostanie kompletna i aktualna instrukcja
obstugi

o Tylko wykwalifikowany i upowazniony personel bedzie obstugiwat
urzadzenie!

e Pracownicy bedg regularnie instruowani we wszystkich napotkanych
problemach zwigzanych z bezpieczenstwem pracy, muszg znac
instrukcje obstugi a zwtaszcza zawarte w niej zasady bezpieczenstwa

Przed kazdym uzyciem, urzgdzenie nalezy sprawdzi¢ a wszelkie
widoczne uszkodzenia natychmiast zgtosi¢ przetozonemu!

Uzytkownik ponosi odpowiedzialno$¢ za prawidtowe funkcjonowanie,
uzytkowanie i bezpieczenstwo pracy (zgodnie z przepisami).

HAWEKA -CMC4000
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2 Skladowanie i transport CMC4000

Podczas transportu nalezy unikaé mocnych wstrzgséw.

Zawsze chroni¢ urzgdzenie przed wilgocig. Dotyczy szczegdlnie
transportu i magazynowania kompletnego systemu.

Miejsce magazynowania powinno by¢ wolne od wilgoci i kurzu.

Kamery nalezy magazynowaé¢ w natadowanym stanie.

HAWEKA -CMC4000
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3 Opis produktu

Pomiar ram CMC4000
924 000 111 /112

Stan: 01/2018
Zmiany techniczne zastrzezone.
Wersia 1.1
llustracje: HAWEKA AG / 30938 Burgwedel

Reprodukcja w kazdej formie zabroniona.
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3.1 Zastosowanie

e Urzadzenie CMC4000 zostato stworzone w celu mozliwosci dokonywania
pomiaréw ram samochodéw ciezarowych, naczep i przyczep.

¢ Powinno by¢ stosowane wytagcznie do szybkich pomiaréw skrzywienia ram

Nastepujace wartosci ram pojazddéw zostang pomierzone:

boczne skrzywienie ramy= poziome odchylenie
réznice wysokosci = pionowe odchylenie
skrecenie ramy

e Urzgdzenie CMC4000 umozliwia dokonywanie pomiaréw w tzw. ,stanie jazdy",
podnoszenie pojazdu nie jest konieczne.

Stosowanie urzgdzenia CMC4000 do celéw niezgodnych z jego
przeznaczeniem nie zapewnia doktadnosci pomiarow i
odpowiedzialnosci za uzyskane wyniki !

Za wszelkie szkody powstate w zwigzku z niezgodnym z
przeznaczeniem zastosowaniem urzadzenia, nie odpowiada
producent tylko uzytkownik urzadzenia !

8 HAWEKA -CMC4000
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3.2 Dane techniczne

Zakres Doktadnosé¢:
Poziome wygiecie ramy 0—-750 mm £ 0,5mm
Pionowe wygiecie ramy 0—-750 mm +0,5mm
Skrecenie ramy - 18 stopni do +18 stopni  + 0°0%’
Maksymalna mierzona dtugosé do 18 metréow
Maksymalna mierzona szerokos¢ 750 — 1350 mm
Temperatura pracy +5 do +40 stopni Celsius
Test wytrzymatosci sensoréow 3500 g (sensor pionowy)

2000 g (sensor pozimy)
Modut radiowy:

Zakres czestotliwosci 2,4 GHz (2405 do 2480 MHz)
Automatyczna korekcja czestotliwsci

Liczba kanatéw 10

Moc nadawcza 10 mW

Kamera:

Zasilanie elektryczne: Lithium lon akumulator:

18650 CF 2S1P 7,4 V / 2.250 mAh
Czas pracy z maks. natadowanym akumulatorem > 10h

tadowarka:
Napiecie zasilania 100 - 240 Volt

3.3 Wymagania systemowe CMC4000
Konieczny system operacyjny Windows XP, Windows 7, 8.1, 10

Minimalne wymagania Hardware:

Procesor: Pentium IV — AMD Athlon 1 Ghz

Pamie¢ operacyjna: 512 MB (Windows XP) / 2048 MB (Windows, 7, 8.1, 10)
Pamie¢ dysku twardego 60 Mb

Grafika: Rozdzielczo$¢ 1024 x 768 Pixel / High Color

Karta muzyczna

Port: USB 1.1

Zalecane:

Procesor: Intel lub AMD mit 1,6 Ghz lub szybszy
Pamiec¢ operacyjna: 2048 MB

Karta graficzna z AMD (ATI) lub NVIDIA Chipsatz od 16 MB
Rozdzielczos¢ 1280 x 1024 Pixel / True Color

Drukarka

HAWEKA -CMC4000
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4 Wyposazenie

4.1 Lista czesci wersji podstawowej CMC4000

1 Szt. Kamera radiowa
Art. Nr. 924 001 161

1 Szt. Serwer nadawczo/odbiorczy
Art. Nr. 924 001 160

1 Szt. USB-Kabel 0,5 m do serwera 65
Art. Nr. 924 001 067

1 Szt. tadowarka kamery
Art. Nr. 924 001 034

1 Szt. USB- Pamie¢ 512 MB
Art. Nr. 924 001 195

10
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1 Szt. Skala ramy
Art. Nr. 924 001 071

1 Szt. Stojak kamery
Art. Nr. 924 001 088

1 Szt. Instrukcja obstugi
Art. Nr. GEB 001 219

4.2 Wyposazenie opcjonalne CMC4000

2 Szt. Przediuzka 100 mm 2 Szt. Przedtuzka 150 mm
Art. Nr. 924 001 086 Art. Nr. 924 001 083

Dalsze wyposazenie mozliwe!

HAWEKA -CMC4000
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5 Wstepne zalecenia

Przy pierwszym uzyciu urzgdzenia CMC4000, konieczne jest nastepujgce postepowanie:

Montaz komponentéw
Instalacja oprogramowania i nadajnika FM
Ustawienie oprogramowania

5.1 Montaz statywu kamery

/ Rury prowadzgce kamery

/ Teleskopowa podstawa statywu

12 HAWEKA -CMC4000
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Rury prowadzgce kamery nalezy pionowo wstawi¢ w otwory
podstawy statywu i zamocowac.

4 teleskopowe profile podstawy nalezy wyciggna¢ i zablokowac
nakretkami motylkowymi.

Kamere zamocowac¢ na gniezdzie statywu. (patrz strona 23)

HAWEKA -CMC4000

13



ELEKTRONICZNY SYSTEM KAMER CMC4000

5.2 Montaz skali ramy

Skala ramy z zaczepami.

Rozkreci¢ zaczepy przy ich koncach.

Zaczepy wprowadzi¢ przez otwory w skali i ponownie
poskrecaé.

Zaczepy nalezy zablokowac
nakretkami motylkowymi
(patrz tez punkt. 7.1)

14
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5.3 Instalacja oprogramowania w systemie Windows

(rys. 1)

(rys. 2)

(rys. 3)

Zamkng¢ wszystkie otwarte programy na komputerze.

W16z pamie¢ USB (rysunek 1) do komputera.

Jezeli asystent instalacyjny nie wystartuje automatyczne,
klikngc na pasku zadan Windows na Start a nastepnie na
Uruchom. Wpisa¢ D:\ cmc4000setup_1.00.002.exe, jezeli
D oznacza naped pamie¢ USB

Potwierdzi¢ ostrzezenie Windows ponownie klikajgc
Uruchom.

Przeczytaj umowe licencyjng i postepuj zgodnie z
instrukcjami instalatora na. (rys. 2)

Wybra¢ wszystkie komponenty do instalacji (rys. 3)
Po zakonczeniu instalacji, oprogramowanie CMC4000 i
sterownik do nadajnika FM zostanie zainstalowany na

komputerze.

Wyjmij pamie¢ USB z komputera po instalacji.

Zazwyczaj sterownik nadajnika FM instalowany jest automatycznie, gdy program CMC4000
zostanie zainstalowany na komputerze. Po podtgczeniu nadajnika FM do pustego portu USB,

system rozpozna nowy sprzet.

Jesli ta czynnoé¢ nie jest wykonywana automatycznie lub odinstalowujg Panstwo urzgdzenie i
instalujg sterownik recznie, sterownik niezaleznie zintegruje sie p6zniej z systemem.

5.4 Instalacja nadajnika bezprzewodowego

(rys. 4)

¢ Nadajnik i odbiornik(nadajnik FM) z zatgczonym
kablem USB (rys. 4) nalezy umiesci¢ w wolnym
porcie USB w komputerze.

o Nowy sprzet jest wykrywany przez system Windows,
a kreator instalacji rozpocznie sie automatycznie.

HAWEKA -CMC4000 15
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(rys. 5)

(rys. 6)

(rys. 7)

(rys. 8)

o Jezeli sterownik nie zostat odnaleziony,

zamkng¢ okno dialogu w celu manualnej
instalacji sterownika.(rys. 5)

W celu przeprowadzenia nastepnych
krokéw, nalezy by¢é zalogowanym na
komputerze jako Administrator.

Wystartowa¢ poprzez Panel sterowania w
menadzer urzgdzen.

Dwukrotnie klikng¢ na ,KE USB FM* .(rys. 6)

Klikng¢ na sterownik a nastepnie na
Aktualizacja sterownika

Wybraé¢ Manualne wyszukiwanie
sterownika.(rys.7)

Klikng¢ na Wyszukaj poprzez FM-Driver z
CMC4000 z dysku pamie¢ USB. Wybra¢ Dalej
a sterownik zostanie zainstalowany.

System operacyjny rozpoznat sterownik i
dostarcza informacji na temat zgodno$ci z
systemem Windows. Prosze wzigs$¢ pod
uwage pnizszg informacje i uruchomic
instalacje.

Prosze wybraé¢ w tym miejscu:

Mimo to kontynuuj.(rys.8)

Sterownik do KE USB wireless modem zostat
pomysinie zainstalowany.

Wyjmij pamie¢ USB z komputera po instalacji.

16
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6 Program CMC4000

Z duzg starannoscig pracowalismy nad tym, aby program byt dla uzytkownika szybki i prosty w
obstudze. Przekonajg sie panstwo, jak w krotkim czasie, przy pomocy tego programu mozna
wykonac¢ pomiary ramy pojazdu.

Zaledwie w kilku krokach, dzieki pomocniczym tekstom i grafikom, zostang panstwo
poprowadzeni przez kolejne punkty programu i otrzymajg za kazdym razem dodatkowe
informacje. Jednak zanim rozpoczng panstwo pierwsze pomiary, potrzebne jest ustawienie
najwazniejszych parametréw programu dla indywidualnego uzytkowania

6.1 Ustawienie oprogramowania
e Uruchamiajg pahstwo program.

Prosze wybrac¢: START -PROGRAMME — HAWEKA — CMC4000 i klikng¢ na nazwe programu
C4000.

|

Po uruchomieniu programu prosze wybrac¢ dla podstawowego ustawienia opcje “Ustawienia“.

HAWEKA -CMC4000
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6.2 Woglad do ustawien programowych

Linia informacyjna

N

6.2.1 —o

6.2.2 | —e

6.2.3

6.2.9 6.2.8

6.2.1 Dane klienta:

— 1624

6.2.5

:j:::jjazﬁ
6.2.7

*
r//iiij:Pomo

o«—ANuluj/Powrot

(rys. 9)

Wprowadzg tutaj panstwo dane wtasnej firmy, aby znajdowaty sie one w protokole pomiarowym i

mogty zosta¢ pézniej wydrukowane. (rys. 9)
Przycisk Wybierz obraz:

Istnieje tutaj mozliwo$¢ dodania loga firmy, co bedzie pdzniej widoczne w protokole.

Wyrdzniane typy obrazéw: BMP, JPG, GIF, PNG
Wielkos¢ obrazu zostanie zeskalowana.

Mate obrazy zostang powiekszone ale stracg na jakosci. Wymiar domysiny to 400 x 200

pikseli z rozdzielczoscig 72 dpi.

6.2.2 Jezyk:

Pod przyciskiem Wybierz jezyk majg panstwo do
wyboru opcje menu i wszystkie instrukcje w
zgdanym jezyku. (rys. 10)

*

Wszystkie ustawienia muszg byc¢
potwierdzone przyciskiem Zapis.

AT

—

Deutsch

English

polski

italiano
pYyCCKWiA
slovencéina

francais
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6.2.3 Interfejs:

Po udanej instalacji bedzie dodany nowy, wirtualny port COM do
komunikacji komputera z nadajnikiem FM.

Interfejs w programie powinien by¢ automatycznie wybrany jako
AUTO.Jedynie, gdy zachodzi potrzeba ( przy braku potgczenia z
kamerg )mozna manualnie wybrac port.

W menedzerze urzadzen systemu Windows zostanie
dodany nowy port COM dla nadajnika FM. (rys. 11)

(rys. 11)
Kanat radiowy:

Do transferu danych miedzy sensorami kamer a programem, kanat radiowy zostanie automatycznie
dostosowany w kamerze.

Aby kanat radiowy zostat zmieniony w kamerach, musi zosta¢ w programie nacisniety przycisk
Lupa.

Przycisk Lupa

Okno dialogowe jest podzielone na dwa obszary. W lewym oknie zostang pokazane kamery,ktére
sg w programie odnalezione, ale nie sg podtgczone.W prawym natomiast, kamery ktére wtasnie
potgczone sg z programem drogqg radiows.

Kamery i nadajnik muszg by¢
ustawiane na tym samym kanale
radiowym

Numer seryjny:
Numer seryjny kamer bedzie wyswietlony wkrétce gdy program bedzie miat potgczenie z kamerami

6.2.4 Opis symboli stanu kamery:

W trakcie korzystania z programu, majg panstwo
state potgczenie z kamerami wraz z
wyswietlanym stanem natadowania baterii.

Opis symboli:
Program nie ma potgczenia z kamerami, stan nieznany.
(rys. 12)

(rys. 12)

HAWEKA -CMC4000 19
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Kontrolki migajg na przemian w Zoftym i czerwonym
kolorze. Program poszukuje potgczenia z kamerami
(rys. 13)

Kontrolka w kolorze zielonym. Ustanowione potgczenie
z kamerami. (rys. 14)

Kontrolka w kolorze zielonym, z czerwonym punktem w
Srodku. Wykryto potgczenie, ale nie wykryto zadnej
tablicy refleksyjnej. (rys. 15)

Kontrolka w kolorze zielonym, z z6ttym punktem w
Srodku.
Wykryto potaczenie i tablice refleksyjne (rys. 16)

t adowanie baterii w kamerach
100%, 75%, 50%, < 25% pojemnosc. (rys. 17)

Ponizej poziomu 25% natadowania baterii,
symbol baterii zaczyna migac. (rys. 18)

Do prowadzenia dalszych
pomiaréw,kamera musi zostaé
naladowana

6.2.5 Instrukcije

Ustalenia standardu dla widocznych lub niewidocznych
polecen roboczych podczas pomiarow.(rys. 19)

Okna powiadomieh mozna zawsze podczas
dziatania programu wtgczy¢ lub wytgczyc.
Proszew tym celu klikng¢ na przycisk
Instrukcje w programie.

6.2.6 Folder danych

W Windows XP Wszystkie pomiary pojazdu sg
przechowywane w pliku. Domysina lokalizacja jest
nastepujgca:Moje_dokumenty\Nazwa_uzytkownika\
Dane_aplikacji\Haweka\CMC4000\Database

Aby zmienic lokalizacje, prosze nacisng¢ Folder

W WINDOWS 7
C:\Users\xx-Benuztername-xx\AppData\
Roaming\Haweka\CMC4000\Database (rys. 21)

(rys. 13)

(rys. 14)

(rys. 15)

(rys. 16)

(rys. 17)

(rys. 18)

(rys. 19)

(rys. 21)

(rys. 21)
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Aby zmienic¢ lokalizacje, prosze nacisng¢ Folder:

Aby przywrdci¢é domysinie, prosze klikngé Powrét:

6.2.7 Opcje rozszerzone

W rozszerzonych ustawieniach uzytkownik ma
mozliwos¢ ustawienia programu
indywidulanie.(rys. 22)

Dla indywidualnych ustawien,prosze wybraé
odpowiednie parametry i zmienic wartosci w
tabeli.

Wpisy bedag zmienione po nacisnieciu
przycisku ,Wartosci zaakceptuj/zapisz®.

6.2.8 Hasto

Ta funkcja uzywana jest wytacznie przez nasz
serwis.

Dzieki tej opcji mozliwe jest wprowadzenie
specyficznych modyfikacji.(rys. 24)

6.2.9 Wyglad systemu

Znajduje sie tutaj lista informacji o komputerze,
kamerach, nadajniku FM oraz wersji systemu.
Informacje te bedg przydatne do wykrycia przyczyny
zaktocen w systemie. (rys. 25)

(rys. 23)

(rys. 22)

(rys. 24)

(rys. 25)

HAWEKA -CMC4000
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7 Przygotowanie do pomiaréw

Przed rozpoczeciem pomiaréw, muszg by¢ przeprowadzone prace przygotowawcze na
miejscu pracy. Zakres jest rozny i moze by¢ czesciowo opisany przez producentow
samochodow.

Nalezy zwréci¢ szczegolng uwage na::

e Sprawdzié, czy pojazd posiada takie same felgi i rozmiar opon

e Sprawdzi¢ prawidtowe cisnienie w oponach

e Skontrolowac¢ stan resoréw i amortyzatoréw

e Stanowisko pomiaréw powinno byé rowne

¢ Miejsce pomiaréw na ramie powinny by¢ dostepne

o Ewentualny demontaz niektérych elementéw jest konieczny

(np: mocowanie kota zapasowego, skrzynka narzedziowa, itd )
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7.1 Prace przygotowawcze
Pojazd ustawi¢ na réwnej powierzchni

Zawiesi¢ skale jej zaczepami tak na ramie,
zeby pomiedzy skalg a kamerg podczas
catkowitego pomiaru istniat kontakt
wzrokowy. (rys. 26)

e Statyw kamery postawi¢ srodkowo z tytu

pojazdu a skale ramy zawiesic¢ na tylnej
czesci ramy. (rys. 27)

e 4 rury teleskopowe rozciggng¢ i zablokowac.

(rys. 28)

Podczas pomiaru pomiedzy
kamerga a skalg ramy w kazdej
pozycji musi istnie¢ kontakt
wzrokowy.

Podczas pomiaru dlugosci
zaczepow skali ramy nie moga byé
zmieniane.

Zamocowanie kamery

e Bolec mocujgcy kamery lekko pociggngé do
gory i nasung¢ kamere swoim gniazdem na
sworzen.

e Zabezpieczy¢ kamere poprzez lekkie
dokrecenie bolcem mocujgcym. (rys. 29)

(rys. 26)

(rys. 27)

(rys. 28)

(rys. 29)
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Skala ramy

Skale ramy nalezy zawiesi¢ na ramie
pojazdu, na jej koncu.

W zaleznosci od szerokosci ramy, skle
nalezy odpowiednio dopasowac, poprzez jej
rozciggniecie. (rys.30)

Zmiana szerokosci skali nastepuje
synchronicznie. W ten sposéb skala
pozostaje na ramie w jej Srodku.

Skale nalezy zawiesi¢ jej zaczepami na
profilu ramy. W niektérych przypadkach
mozna jg zamocowac, przykrecajac nakretki
radetkowe. (rys. 32)

Skala powinna by¢ zamontowana
na ramie mozliwie pod kgtem
prostym do jej osi. (rys. 33)

(rys. 30)

(rys. 31)

(rys. 32)

(rys.33)

HAWEKA -CMC4000




ELEKTRONICZNY SYSTEM KAMER CMC4000

8 Pomiar ramy

8.1 Wpisa¢ dane pojazdu do programu

e Podlaczy¢ serwer radiowy do PC (instalacja
patrz punkt 5.4)

e Wiaczy¢ PC, uruchomi¢ program CMC4000
do ukazania sie strony startowe;.

e Kliknij klawisz Start pomiaru. (rys.34)

¢ Wohpisac dane pojazdu.
W polu Uwagi wpisa¢ informacje, ktéra to
bedzie znajdowac sie na wydruku.

o Klawiszem Dalej przechodzimy automatycznie
do nastepnej strony programu. (rys. 35)

e Przed pomiarem pierwszego punktu, w programie
opisane sa niezbedne instrukcje.

e Pozycje skali na ramie mozna sobie dowolnie
wybieraé, tzn. Punkty pomiarowe i ich kolejnosc jest
dowolna.

¢ W miejscach krytycznych lub uszkodzonych, skale
nalezy zawiesza¢ w mniejszych odstepach, co
spowoduje wiekszg doktadnos¢ pomiaru.

(rys. 34)

(rys. 35)

(rys. 36)
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Pomiar ramy

8.2 Zbiér wartosci pomiarowych

e Poprzez kliknigcie na klawisz Okay, mozemy
zarejestrowaé pierwszy punkt pomiarowy.

e Zawiesi¢ skale ramy w nowym miejscu na ramie i
ponownie klikng¢ klawisz Okay. (rys. 37)

(rys. 37)

Poszczegdlne miejsca zawieszania skali
na ramie radzimy zaznaczac kreskag
kredy.

o W zaleznosci od odlegtosci punktow
pomiarowych ( dtugosci ramy), wspétrzedna Z
diagramu automatycznie sie powieksza (rys. 38 +
39)

e Po zebraniu przez program wszystkich wartosci
punktow pomiarowych nalezy klikng¢ na klawisz
Dalej .

(rys. 39)
do15m
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Pomiar ramy

8.3 Sortowanie wartosci pomiarowych

e W celu dalszego przeliczenia wartosci
pomiarowych, konieczne jest zdefiniowanie na
ramie pojazdu zakresu referencyjnego ramy,
tzn. nieuszkodzonej czesci ramy, do ktérej
pozostate wartosci zostang porownane.

e Tg czesé ramy zaznaczamy zielonymi
punktami, zaznaczajgc poczatek i koniec
zakresu referencyjnego. Wszystkie pozostate
punkty lezgce pomiedzy, zostang
automatycznie wybrane. (rys. 40)

e Zaznaczony, wybrany zakres ramy nie musi
znajdowac sie na poczatku lub na korcu ramy
i moze by¢ dowolnie wybierany.

Prawg strong myszki mozemy
zaznaczony punkt usungc!

e Konieczne jest zaznaczenie minimum dwéch
punktéw na ramie pojazdu

e Po wyborze tych punktow nalezy klikngc
klawisz Dopasuj pozycje.

e Program wylicza ptaszczyzne odniesienia i
tworzy graficznie ksztait ramy w odniesieniu
do jej osi symetrii. (rys. 42)

o W celu wys$wietlenia wartosci pomiarowych
nalezy klikng¢ Dalej.

(rys.40)

(rys.41)

rys.42)
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9 Wyglad wartosci pomiarowych

Na rysunkach poglgdowych zostang
przedstawione warto$ci pomiarowe wraz z
ksztattem ramy.

Poniewaz program CMC4000 jest w stanie
zaprezentowac wiekszg liczbe wartosci pomiarowych,
mamy do indywidualnego wyboru rézne
przedstawienia poglgdowe ramy i jej wartosci, ktore
mozemy aktywowac lub je schowac.

o Klikajgc na klawisz Opcje widoku (rys. 43) mozemy
wybiera¢ jedng lub wiele opcji widoku wraz z ksztattem
ramy i warto$ciami pomiarowymi.

Radzimy wybieranie po kolei kazdej opcji i
dokonywanie z kazdej wydruku. (Abb. 44)

Uproszczony wyglad 3D wraz ze znaczgcymi
wartosciami. (rys. 45)

Wyglad ze wszystkimi wartosciami, liniami i
ptaszczyznami referencyjnymi. (rys. 46)

Poprzez ikone Drukuj (rys. 47) mozemy kazdg z
opcji jako protokot wydrukowacé na zainstalowane;j
drukarce.

(rys. 43)

(rys. 44)

(rys. 45)

(rys. 46)

(rys. 47)
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10 Prostowanie ramy

Ten punkt programu stuzy podczas prac naprawczych jako funkcja pomocnicza.
Po zakonczeniu prac nalezy ponownie dokona¢ pomiaru ramy.

e Przy prostowaniu ramy wybra¢ klawisz
Prostowanie ramy. (rys. 48) (rys. 48)

Prosze zwrdci¢ uwage, ze prostowanie ramy wymaga nie tylko narzedzi specjalnych, ale rowniez
oczu, sposobu myslenia i technicznej znajomosci tematu.

Podczas prostowania ramy nastepuje jej plastyczna deformacja. Sposoby prostowania sg
uzaleznione od wielu czynnikéw, jak np: naprezenia, temperatury, sity i predkosci.
Posimy i poinformowanie si¢ u

producenta, na temat sposobu i zakresu

planowanych prac.

e Na monitorze widzimy wartosci roznicy
wysokosci i odchylenia od osi symetrii ramy w
miejscu zawieszenia skali ramy. (rys. 49)

e W czasie prostowania ramy, skala powinna
by¢ zamocowana na ramie nakretkami
radetkowymi. (rys. 50)

(rys. 49)

e Wszelkie zmiany wartosci podczas prac
prostowania ramy, mozemy Sledzi¢ na zywo
na monitorze.

e Wartosci idealne sa takie, gdy po lewej i po (tys. 50)
prawej stronie wartosci sg takie same.
Obowigzuje to dla roznicy wysokosci i
odchylenia od osi symetrii. (rys. 51)

e Po zakonczeniu prac naprawczych konieczne
jest dokonanie ponownego pomiaru ramy.
Klawiszem Dalej kohczymy procedure
prostowania.

e Zapisa¢ wyniki pomiaru i powtorzy¢ pomiar
ponownie.

(rys. 51
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11 Protokot, przeglad pomiarow

e Poprzez klawisz Pokaz protokét na stronie
startowej programu mozemy zapisany pomiar
ponownie otworzy¢. (rys. 52)

(rys. 52)

e Po wybraniu Pokaz protokét, ukazuje sie
przeglad wszystkich zapisanych pomiarow.
(rys. 53)

o Poprzez klawisz Pokaz, wybrany pomiar
ukazuje sie jako strona poglgdowa i rowniez
mozemy dokonywac wyboru réznych opcji
widokow.

(rys. 53)
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12 Konserwacja

12.1 Doglad i pielegnacja

Skale ramy jak réwniez kamere nalezy chroni¢ przed kurzem i zabrudzeniem

Zwroéci¢ uwage, ze kamera i jej inne elementy stanowia precyzyjne urzadzenie
pomiarowe.

Nalezy je uzywacé i rowniez systematycznie dogladac i pielegnowaé.

Szkietko ochronne przed soczewka kamery nalezy czysci¢
czystg i suchg szmatka. Nigdy nie stosowac¢ alkoholu lub innych
cieczy !

Unika¢ zarysowania reflektoréw na skali ramy.
Porysowane reflektory moga powodowaé btedy w pomiarze.

Do tadowania akumulatorow kamery, stosowac tylko dotgczong
tadowarke. Odpowiada ona europejskim normom bezpieczenstwa i
zostata specjalnie do urzgdzenia CMC4000 skonstruowana.

HAWEKA -CMC4000
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13 Opis btedéw

Osoba operujgca urzgdzeniem, moze usungé samodzielnie tylko te usterki, ktore sa
najwyrazniej spowodowane ztg konserwacja.

13.1 Opis i przyczyny biedoéw

Opis

Mozliwa przyczyna

Rozwiazanie

Podczas uruchomienia nie
wystepuje potgczenie z
kamerag

Obecny poziom
natadowania baterii jest za
maty

Nieprawidtowe pofaczenie w
interfejsie programu

Zty kanat lub jego brak przy
pofaczeniu
bezprzewodowym kamery

Brak zainstalowanego
sterownika dla odbiornika
USB

Natadowaé akumulator
poprzez dotaczong tadowarke
Po starcie programu wybraé
“Ustawienia“, interfejs
powinien by¢ ustawiony na
AUTO(patrz pkt. 6.2.3)

Sprobowaé uzy¢ innego
kanatu radiowego do
ustawienia potaczenia

Zainstalowac z ptyty pamiec¢
USB sterowniki do USB
(pkt.5.4, strona 15)

Kamera nie rozpoznaje
zadnego sygnatu z reflektora

Tablice reflektora sg
uszkodzone lub mocno
zabrudzone

Kamera nie posiada
kontaktu wzrokowego z
reflektorem

Tablice reflektoréw oczysci¢
lub wymienic¢ na nowe
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14 Uzupetnienie

141

Przykiad protokotu pomiaru ramy
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15 Deklaracja zgodnosci EG

Producent:
Niniejszym oswiadcza, ze urzadzenie opisane

ponizej:

Spetnia nastepujgce wytyczne i standardy:

Stosowane normy europejskie:

HAWEKA AG
Kokenhorststrale 4
D-30938 Burgwedel

Elektroniczny system do pomiaréw ram
pojazdéw uzytkowych
Typ: CMC4000

Wytyczna EMV 2014/30/EG
Dyrektywa niskiego napiecia 2006/95/EG
Dyrektywa RED 2014/53/EU
Dyrektywa RoHS Il 2011/65/EU

EMV dla sprzetu radiowego z krotkim zasiegiem
(SRD) z wymaganiami dyrektywy R&TTE

ETSI EN 301 489-03
ETSI EN 301 489-01
ETSI EN 300 220-1
ETSI EN 300 220-2

Szerokopasmowe systemy transmisji 2,4 GHz
ISM-band

ETSI EN 300 328 V2.1.1

Emisja i odpornos¢ EN 61326-1
Bezplec,zenstwo fotobiologiczne lamp i EN 62471
systeméw lampowych

Limity narazenia na sztuczne promieniowanie BGI 5006
optyczne

Stopien ochrony IP 54 DIN EN 529

Test shock: Swobodny upadek

DIN EN 60068-2-31, EC

Zmiany, majace wptyw na okreslanie btednych danych technicznych w instrukcji obstugi,

czynig ta deklaracje jako niewazna!

Burgwedel,04.12.2017

Dyrektor
Dirk Warkotsch

(Podpis)

34

HAWEKA -CMC4000







HAWEKA AG

Kokenhorststr. 4 « 30938 Burgwedel
+49 5139-8996-0 +49 5139-8996-222
www.haweka.com ¢ Info@haweka.com



	Opis
	Kokenhorststraße 4
	Rozwiązanie
	Spis treści
	1 Ogólne zasady bezpieczeństwa
	1.1 Obowiązki użytkownika

	2  Składowanie i transport CMC4000
	3 Opis produktu
	3.1 Zastosowanie
	3.2 Dane techniczne
	3.3 Wymagania systemowe CMC4000

	4 Wyposażenie
	4.1 Lista części wersji podstawowej CMC4000
	4.2 Wyposażenie opcjonalne CMC4000

	5 Wstępne zalecenia
	5.1 Montaż statywu kamery
	5.2  Montaż skali ramy
	5.3 Instalacja oprogramowania w systemie  Windows
	5.4 Instalacja nadajnika bezprzewodowego

	6 Program CMC4000
	6.1 Ustawienie oprogramowania
	6.2  Wgląd do ustawień programowych
	6.2.1 Dane klienta:
	6.2.2 Język:
	6.2.3 Interfejs:
	6.2.4 Opis symboli stanu kamery:
	6.2.5 Instrukcje
	6.2.6 Folder danych
	6.2.7 Opcje rozszerzone
	6.2.8 Hasło
	6.2.9 Wygląd systemu


	7 Przygotowanie do pomiarów
	7.1 Prace przygotowawcze

	8 Pomiar ramy
	8.1 Wpisać dane pojazdu do programu
	8.2 Zbiór wartości pomiarowych
	8.3 Sortowanie wartości pomiarowych

	9 Wygląd wartości pomiarowych
	10 Prostowanie ramy
	11 Protokół, przegląd pomiarów
	12 Konserwacja
	12.1 Dogląd i pielęgnacja

	Zwrócić uwagę, że kamera i jej inne elementy stanowią precyzyjne urządzenie pomiarowe.
	13 Opis błędów
	13.1 Opis i przyczyny błędów

	14 Uzupełnienie
	14.1 Przykład protokołu pomiaru ramy

	15 Deklaracja zgodności EG

