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1 Instrucoes gerais de seguranca

1.1

Dever de ser cuidadoso do operador

Ato de fabrica

§§

Regulamentos de
prevengao
de acidentes

do

Associacao de
Profissionais

Instrucoes
Operacionais

instrucao

O aparelho de medicdo axial AXIS4000 foi construido e estruturado
mediante uma escolha cuidada das normas harmonizadas aplicaveis.
Corresponde ao estado da técnica e oferece segurangca maxima
durante a operacao.

Alteracdes construtivas no aparelho de medicéo axial s6 devem
ser efectuadas depois de autorizacdo escrita por parte do
fabricante!

A seguranca do dispositivo s6 pode ser implementada na prética
guando todas as medidas necessarias forem tomadas. Faz parte do
dever de ser cuidadoso do operador, planear essas medidas

e controlar a sua pratica.

O operador deve assegurar especialmente, que

o aparelho é utilizado correctamente

o aparelho deve ser utilizado somente em perfeitas condi¢cbes e em
estado funcional

o manual de instrugcbes € mantido sempre num estado legivel e esta
completamente disponivel no local de operacdo do aparelho

apenas pessoal qualificado e autorizado utiliza o aparelho e conheca
o manual de instru¢des antes de iniciar os trabalhos!

o0 pessoal é regularmente instruido sobre todas as questbes
relacionadas com a seguranca no trabalho e esta familiarizado com

0 manual de instrucbes, em particular com as instrucfes de seguranca
nele descritas.

Antes de cada utilizac&o do sistema de medicdo axial, deve-se
verificar o aparelho quanto a danos visiveis e assegurar que

o aparelho sé sera utilizado em perfeitas condicbes! Todos os
defeitos devem ser imediatamente comunicados aos superiores!

O utilizador é responsavel pela operacao correcta e pelo
cumprimento das disposi¢cdes de seguranca.

Medicdo do eixo HAWEKA - AX1S4000 5
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1.2 Avisos de atengédo e de seguranca relativos ao manuseamento de imanes
permanentes

Os imanes podem representar um perigo de ferimentos em caso de manuseamento incorreto.
Recomendamos a observacdo dos seguintes avisos para 0 manuseamento de imanes:

As elevadas forcas aderentes dos imanes representam uma possivel fonte de perigo.
Os dedos ou a pele podem ser esmagados (ficar entalados)!

Prestar atengéo para o facto de os imanes se poderem atrair a partir de grandes
distancias, pelo que existe também aqui o risco de ferimentos.

Os fortes campos magnéticos podem afetar ou destruir dispositivos eletronicos.
Isto aplica-se tanto a pacemakers como a desfibriladores. Os portadores de tais
dispositivos devem observar e respeitar as indicacdes do fabricante relativamente
a distancias de seguranca.

Advertir eventuais portadores de tais dispositivos.

Um impulso magnético poderia alterar o modo de funcionamento dos
implantes.

Os imanes sdo componentes frageis e podem partir-se e estilhacar-se em
fragmentos afiados em caso de colisdes descontroladas.

Utilizar os imanes com prudéncia perto de componentes ferrosos e assegurar um
armazenamento seguro.

Os imanes produzem campos magnéticos fortes e de longo alcance. Entre outros,
estes podem danificar dispositivos eletrénicos, tais como aparelhos televisivos,
computadores, portateis, discos rigidos, cartdes de crédito e de débito, suportes de
dados, relégios mecéanicos, aparelhos auditivos e altifalantes.

Manter os imanes afastados de todos os dispositivos e objetos que possam sofrer
danos devido a fortes campos magnéticos.

Usar luvas de protecgao!

Usar 6culos de prote¢do durante o manuseamento de imanes fortes!
Assegurar que as pessoas a volta também se encontram protegidas ou a uma
distancia suficientemente segura.

Nao utilizar imanes em locais nos quais se encontrem expostos a elevadas
temperaturas. Os imanes perdem parte da sua forca permanente a temperaturas
superiores a 80 °C.

Os imanes danificados sdo suscetiveis a corrosdo e devem ser adequadamente
substituidos. Para isso, contactar o fabricante ou o distribuidor responsavel.

SSOeRP PP
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2 Conceitos especificos do chassis

O chassis € a ligagédo do veiculo a estrada. A forca total do motor € transmitida para a estrada
através do chassis e as forgas originarias na estrada sdo novamente transferidas para o veiculo
através do chassis. Assim sendo, o chassis esta exposto a um grande numero de diversas for¢as
e deve por isso ser alvo de uma manutencéo cuidada.

Durante a utilizacdo do veiculo na prética, sdo possiveis alteracdes a geometria do chassis.

O desgaste normal das pecas dependentes do tipo de construgdo (mancal da roda, pivotes do eixo
dianteiro, etc.) pode levar a alteracfes na geometria do chassis. Em caso de convergéncia ou
inclinacéo errada, ndo sdo apenas danificados os pneus, mas a precisao das caracteristicas de
conducao também sdo extremamente afectadas.

A complexa geometria da suspenséao e os diversos habitos de condugdo do condutor tornam muito
complicado encontrar os sintomas e as suas possiveis causas. O desgaste dos pneus fornece
apenas uma indicacdo de os pneus foram sujeitos a for¢as abrasivas anormais. Isto ajuda o técnico
a realizar o diagndstico mas néo indica directamente o motivo.

A avaliacdo do perfil dos pneus da indicacdo apenas de uma localizacdo de falha. Seja como
for, deve ser efectuada uma medicdo do eixo apos a verificagdo visual.

Todas estas circunstancias tornam necessarias uma medi¢éo do chassis com a ajuda de um sistema
de medicao axial. Para a medi¢do sdo importantes ndo so6 as ferramentas especiais, mas também

a viséo e a audicdo, bem como a pericia técnica estdo entre 0s componentes mais importantes de
uma medicéo de chassis.

2.1 Conceitos do medicédo de chassis
Posicao das rodas
A posicao das rodas € muito importante para uma estabilidade direccional perfeita, aderéncia dos

pneus nas curvas e para o desgaste dos pneus. As caracteristicas de conducado séo influenciadas
pelas posicao das rodas durante as curvas.

Aqui distingue-se entre
5@

e Subvirar

P Subwragem do
veiculo

e Sobrevirar

//rﬂ\-\
Indicar a distncia entre os eixos de tras para a frente. Uma maior distancia =
entre os eixos da origem a um maior espaco utilizavel, mais conforto de e,
conducdo e uma menor propensao a oscilagdes. Uma distancia mais curta e do

entre os eixos facilita a conduc¢édo em curvas apertadas.
Distancia entre as rodas

A distancia entre os eixos é a medida do meio do pneu até o meio do pneu. Quando sao pneus
duplos esta é medida do centro da roda dupla até centro da roda dupla. Tem uma grande influéncia
sobre o comportamento em curva de um veiculo. Uma maior distancia entre as rodas possibilita
uma maior velocidade nas curvas.

Medicdo do eixo HAWEKA - AX1S4000 7
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2.2 MedicOes para a configuragéo das rodas
Siga em frente

Um dos valores de referéncia para o registo dos valores de
medicao é a linha central do quadro. Esta posi¢do das rodas é um
apoio das rodas dianteiras com um valor de convergéncia parcial
em relagdo a linha central do quadro.

Convergéncia

Diferencia-se entre convergéncia e divergéncia. A convergéncia

€ o valor que as rodas dianteiras ou traseiras apresentam em
relagdo umas as outras, virando para dentro. Os dados relativos

a convergéncia tém um valor positivo.

Se as rodas estiverem viradas para fora trata-se de divergéncia,
estes dados tém um valor negativo. Uma convergéncia ou
divergéncia correctamente configuradas garantem que as rodas
tém um movimento paralelo quando o veiculo estd em movimento.

Inclinacéo convergente

Se a roda, vista de frente ou de tras do veiculo, esta virada para
fora, trata-se de inclinacdo convergente positiva (B). Quando esta
virada para dentro trata-se de inclinagdo convergente negativa
(C). O efeito de uma inclinagédo convergente pode ser comparado
com um cone, que tem a tendéncia de rolar para as extremidades
mais estreitas (A). Consequentemente rodas que apresentem
inclinagdo convergente positiva tém a tendéncia de se afastarem
umas da outras, ao passo que as rodas com inclinagéo
convergente negativa se aproximam umas das outras.

Angulo de convergéncia de viragem

O angulo de convergéncia de viragem é o angulo entre as rodas
dianteiras e a linha central do veiculo quando o volante é rodado.
O angulo (A) deve ser igual, quer se vire para a esquerda ou para
a direita, tendo em conta as tolerancias do fabricante. A medicéo
é feita a 20 ° de angulo de viragem da roda interior.

Sopé

O sopé é ainclinagéo dos pivotes do eixo dianteiro das
perpendiculares a linha central do veiculo (A). Em veiculos com
pino de rétula ao invés de pivotes do eixo dianteiro sera utilizada
uma linha imaginéaria para medi¢éo através do eixo de direc¢ao do
pino de rotula.

O sopé e ainclinagdo convergente formam o angulo incluido (B).
Caso difira muito do valor REAL, o eixo dianteiro deve ser
verificado quanto a retardacao ou fissuras.

Avanco

O avanco indica a inclinacdo dos pivotes do eixo dianteiro em
relacdo as perpendiculares para a frente ou para tras. O angulo do
avanco influencia a estabilidade da direc¢éo da direccéo.

Avanco positivo: for¢as de direccao e retencao elevadas

Avanco negativo: mau retorno da direcgéo.

& HAWEKA
5 HAWEKA

+ = Convergéncia
= * Divergéncia
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3 Transporte do sistema de medicao axial

3.1 Dimensdes e peso

llustragcdo: AXIS4000 Standard (#924 000 030)

Comprimento x Largura x Altura |Peso de transporte :
(cm) (kg em bruto)
AX1S4000 PRO 924 000 010 140 x 100 x 70 160
AXI1S4000 PRO 924 000 013 120 x 80 x 90 160
AXIS4000 PRO 924 000 012 120 x 80 x 50 115
AXIS4000 STANDARD 924 000 030 120 x 80 x 105 220
AX1S4000 PREMIUM 924 000 050 120 x 80 x 125 280

3.2 Informacdes sobre o uso e armazenamento

Durante o transporte deve-se evitar colisdes fortes.

. ;,’ E fundamental manter o sistema seco.
s . . . .
Isto é particularmente valido ao transportar e armazenar a totalidade do
sistema de medicao do eixo.
E necessario ter em atencdo que o local de armazenamento esteja seco

e liberto de po.

.
1 Armazene a camara sempre carregada.

nstrugao
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4 Descricao do produto

Aparelho de medicéo axial AXIS4000
924 000 010 / 030 / 050

NNV _Naanwewka . com

Verséo 6.3
11 /2022
Sujeito a alteragBes técnicas.

Figuras:
HAWEKA GmbH / D-30938 Burgwedel

Qualquer forma de reproducéo ndo é permitida.
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e O aparelho de medicdo axial AXIS4000 foi desenvolvido com o propésito de
efectuar medicao de chassis em automoéveis, reboques, atrelados e maquinas

agricolas.

4.1 Utilizagao correcta

e E usado exclusivamente para a medicdo rapida da geometria do chassis.

Para os eixos dianteiros e eixos articulados:
Inclinag&o convergente
Posicdo central da caixa da direccéo
Convergéncia total e parcial
Avanco
Sopé
Angulo de convergéncia de viragem
Angulo max. de viragem

Para o(s) eixo(s) traseiro(s)
Inclinag&o convergente
Convergéncia
Desvio axial
Inclinacdo do eixo

e O aparelho de medicéo axial AXIS4000 permite a medicdo em “modo de
conducdo”, ndo é necessério levantar o veiculo.

¢ Também se podem medir outro tipo de veiculos de forma rapida e segura (com
0 respectivo acessorio).

Caso o aparelho de medicdo axial AXIS4000 néo seja utilizado
para este fim, ndo é assegurada a operacédo segura do aparelho!

® Todos 0s danos pessoais e materiais que originem de uma
1 utilizacéo incorrecta ndo sédo da responsabilidade do fabricante
mas sim do operador doaparelho de medicéo axial!
nstrucgao
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4.2 Construcao da sonda da camara

U2

Sonda da cAmara com 0s seus componentes mais importantes:

Parafusos de punho estrelado M8 x 40

Braco mecanico /

Cabecote de fixacao

Munhao de admissao da camara

Estrela de 3 bragos Pro Clamp
Sistema de mudanca rapida

Suporte magnético 60 mm

Afaste o munh&o de admisséo da camara da estrela de 3 bragos em qualquer
circunstancial

O munh&o de admissédo esta fixo a estrela de 3 bracos e foi montado e nivelado
com grande cuidado.

Atencao

Caso exista uma suspeita de inclinacdo que faca com que 0 munhao de admissao da
camara ja nao esteja perpendicular a estrela de 3 bracos, comunique ao distribuidor
responsavel!

12 Medicdo do eixo HAWEKA - AX1S4000



APARELHO DE MEDIGAO AXIAL AXIS4000 %{7% HAWEKAQ

Margem de medicéo
+ 5 graus +0°0%

4.3 Dados técnicos
Precisdo de medicéo:

Medicao da convergéncia

Medicao da inclinagéo -15 graus até +15 graus  + 0°05’

Avanco - 5 graus até +18 graus  + 0°05’
Sopé -10 graus até +20 graus £ 0°10°
Angulo de viragem max. + 70 graus +0°10’
Desvio axial =50 mm 0,5 mm
Inclinacdo angular do eixo + 15 graus + 0°05
Paralelismo + 5 graus +0°0%

Temperatura de servico
Resisténcia ao choque dos sensores

Moédulo de radio:
Gama de frequéncias

Numero de canais
Poténcia de transmissao

Céamera:
Distribuicdo de eletricidade:

+5 até +40 graus Celsius

3500 g (sensor de inclinacdo)
2000 g (Giro)

2,4 GHz (2405 até 2480 MHz)
Correccao de frequéncia automatica
10

10 mw

Lithium lon Akku Pack:

18650 CF 2S1P 7,4 V / 2250 mAh
Tempo de operacdo com baterias

totalmente carregadas >10h
Carregador:

Tens&o de servigo 100 - 240 Volt
Placas rotativas

Capacidade de carga 6 to. / pecas.

4.4 Requisitos do sistema PC para AXIS4000
Sistema operativo necessario: Windows 7, 8.1, 10

Requisitos minimos necessarios para hardware:

Processador: Pentium IV — AMD Athlon 1 Ghz
Memoria principal: 2 GB

Disco rigido disponivel 100 Mb

Gréficos: Resolugdo 1024 x 768 Pixel / High Color
Placa de som

Porta: USB 1.1

Aconselhado:

Processador: Intel ou AMD com 1,6 Ghz ou superior

Memoria principal: 4 GB

Placa grafica com AMD (ATI) ou conjunto de circuitos integrados NVIDIA a partir de 16 MB
Resolucéo 1280 x 1024 Pixel / True Color

WLAN (Opcional para dispositivo de mao portatil)

Impressora, Placa de som, Porta: USB 2.0

Medicdo do eixo HAWEKA - AX1S4000 13
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5 Equipamento

5.1 Listade pecas da versao base do AXIS4000

2 pecas Sonda da camara
Artigo N.° 924 001 000

6 pecas suporte magnético (60mm)
Artigo N.° 913 033 004

6 pecas Sistema de mudanca rapida
Artigo N.° 913 027 006

2 pecas Cabecote de fixacdo completo
Artigo N.°© 912e008 140

4 pecas Braco mecéanico de camido/para jantes de aluminio
Artigo N.° 912e008 303

.
€.
&£,
€.

6 pecas Suporte magnético especial para medicdo do eixo traseiro (315mm)
Artigo N. ©913 030 012

) '
. :

2 pecas Placa rotativa
Artigo N. ©913 011 050

14 Medicdo do eixo HAWEKA - AX1S4000
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2 pecas Camara electronica com unidade de transmisséo 1 peca Placa inferior para camara
Artigo N. ©924 001 161 (esquerda)
Artigo N. ©924 001 162 (direito)

Artigo N. © 924 001 030

1. Peca. Placa inferior para placas
reflectoras

Artigo N. © 924 001 029

1 peca Unidade de transmissao/recepcdo
incl. cabo USB
Artigo N. ©924 001 160

AXIS4000 / 2,4GHz
SeriakNo.

lpeca Estacdo de carregamento da camara
Artigo N. ©924 001 034

4 pecas Placa reflectoras
Artigo N. ©924 001 025

4 Peca Tripé NY NY
Artigo N. © 913 052 024

Medicdo do eixo HAWEKA - AX1S4000 15



o I ®
APARELHO DE MEDICAO AXIAL AXIS4000 §°% H AWE KA
L
2 pecas Suporte reflector

Artigo N. ©913 052 081

2 pecas Suporte magnético para placa reflectora
Artigo N. ©913 052 077

1 peca Apoio do aparelho (unicamente 924 000 010)
Artigo N. ° 900 008 211

1 pecga USB-Stick 1 peca. Manual de instrugdes 1 peca. Mala para camaras,
placas reflectoras e emissor
Programa AXIS4000 GEB 001 132 (apenas 924 000 010)

-

\ , (@ HAWEKA
4

f

D

g nawsKA
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5.2 Acessorios opcionais AXIS4000

1 peca. Carrinho de ferramentas para armazenamento
e transporte
Artigo N. ©924 001 035

1lpeca. PC de méo
Artigo N. ©924 001 213

WwWww.haweka.com

2 pecas Placa rotativa adicional para segundo eixo articulado do veiculo

Artigo N. ©924 011 002 f ~
)

s 3

1 peca. Acessorio para carrinhas:
Artigo N. ©923 000 003

1 peca Escalade quadro para a admissdo do suporte
reflector nos quadros dos autocarros ou
automoveis
Artigo N. ©923 001 043

@
1 peca. Acessorio para atrelado e reboque .
Artigo N. ©923 000 001 ~ .
.
1 peca. Adaptador do perno central I
1 peca. Adaptador dos olhais de transporte P
6 pecas. Suporte magnético com 265 mm de comprimento &
0000
o
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6 Primeira colocacao em servico

Na primeira colocacdo em servico do aparelho de medicéo axial, devem ser observadas as
seguintes medidas:

Montagem dos componentes do AXIS4000

Instalacao do software e do emissor FM em Windows

Instalacao do software.

(Fig. 1)

6.1 Montagem do suporte reflector

Um suporte reflector é constituido pelos sequintes componentes: (Fig. 2)

a) 1x Pecga central
b) 2 x Pega exterior com orificio para as placas reflectoras

Empurrar ambas as pegas exteriores contra
a peca central.

E necessario ter em atencéo que a distancia até
(Fig.3) @ Ppeca central seja igual do lado esquerdo e do
lado direito.

i O namero no nivel da grelha tem de

ser igual em ambos os lados.

instrugao

Os suportes reflectores jA montados serdo
utilizados em conjunto com 2 tripés para a medicao.

(Fig. 4)
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6.2 Instalar software em Windows

(Fig. 5)

@ Haweka AXIS 4000 (¥0.0.0.0) Installation i =1 7|

Qﬂvp Lizenzabkommen

Bitte lesen Sie di Lizenzbedingungen durch, bevr Sie it der
QQ Instalation fortfahren.

Driicken Sie die Bild-nach-unten Taste, um den Rest des Abkommens zu sehen.

[ IZENZVERTRAG f’

wichtiger Hinweis: Dieser Lizenzvertrag der Haweka AG hebt alle anderen Haweka AG
lie dem von Ihnen erworbenen Haweka AG Kunden-Softwareprodukt in
lgedruckter oder elektronischer Form beliegen, auf.

IFalls Sie einem Punkt dieses Vertrages nicht zustimmen, entfernen Sie bitte die Software
wieder von Threm Rechner. Die Benutzung it in diesem Falle legal.

IHaweka AG KUNDENSOFTWARE ENDKUNDEN-LIZENZVERTRAG
WEITERYERTRIEB ODER YERMIETEN NICHT GESTATTET |

Falls Sie alle Bedingungen des Abkommens akzeptieren, Kicken Sie auf Annehmen. Sie missen
die Lizenzvereinbarungen anerkennen, um Haweka AXIS 4000 (v0.0.0.0) installieren zu
Kénnen.

Haweka AG

Abbrechen

(Fig. 6)

Feche todas as aplicacdes que estejam a ser executadas
pelo computador

Insira a USB-Stick em uma porta USB livre do PC

Se o assistente de instalacdo nao iniciar automaticamente,
cligue na barra de tarefas do Windows emlniciar e em
seguida em Executar. Introduza D:\axis4000setup, onde
D indica a letra da unidade de disco do USB-Stick.

Confirme eventl. o aviso de seguranca do Windows

e seleccione o botdo Executar.

Leia o contrato de licenca e siga as instru¢cdes dadas pelo
assistente de instalacdo no ecra. (Fig. 6)

ApOs o processo de instalagéo, o software AXIS4000

e 0 estagio excitador para o emissor FM estéo instalados
no computador.

Retire a USB-Stick do PC apés a instalagéo.

O estagio excitador para o emissor FM serd normalmente iniciado de forma automatica em conjunto
com o sistema do seu computador ao instalar o programa AXIS4000. Caso seja, apés a instalagédo
do emissor FM, ligado um dispositivo a uma porta USB livre do PC, o novo hardware sera

reconhecido e ligado ao sistema.

Caso esta fungéo ndo seja automatica ou esteja a desinstalar ou instalar o estagio excitador
manualmente, o estagio excitador pode ser novamente integrado no sistema da seguinte maneira.

6.3 Instalacdo do transmissor FM

AXIS4
Seria|.N°900 / 2,4GHZ

m ¢
S

(Fig. 7)

e Ligar a unidade de emissao e de recepcado (emissor
FM) com o cabo de ligacdo USB incluido (Fig. 7)
a uma porta USB livre no computador.

¢ O novo hardware sera reconhecido pelo Windows e o
assistente de instalacao iniciara automaticamente.

e Para sele¢do manual de alvo, escolha:
instalar o software a partir de um local especifico

e Procurar suporte de dados amovivel

e Para fazerisso, o stick USB AXIS4000 deve estar
conectado ao PC

Medicdo do eixo HAWEKA - AX1S4000 19
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7 O programa AXIS4000

Temos trabalhado com muito cuidado para que o programa completo na sua apresentacao

e uso em qualquer ponto da acc¢éo, seja de operacao rapida e de facil compreenséo.

Ira descobrir como sera capaz de efectuar com este programa a geometria do veiculo de um
veiculo num periodo mais curto.

Com menos procedimentos individuais, através de textos de apoio e representagdes graficas,
sera confortavelmente guiado pelos pontos individuais do programa e recebera informacées
adequadas sobre o programa a qualquer momento.

No entanto, antes de iniciar a primeira medi¢do do veiculo, deve preencher as configuragces
do programa com 0s parametros essenciais para o uso individual.

7.1 Instalagcdo do software
e Inicie o programa.

Seleccione em Windows: INICIAR —-PROGRAMAS — HAWEKA — AXIS4000 e cligue na entrada do
programa AXIS4000.

A\ Iniciar 7=y Mostrar F7 N/ Terminar prograiid
¥ medigdo = protocolo Configuragdes 7\

(Fig. 8)

Apbs a iniciacdo do programa, escolha como configuracéo base a opcao “Configuracdes”.
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7.2 Vista geral da pagina Configuracdes do programa

Linha de informagéao

7.2.1 Dados do cliente:

7.2.1

-| (24| Dados do clientel

—I e Interfacer

T —
Name2
wosa Wiy ]

7.2.2

e o
Localidade PR
Telefone 5139 8996-0

Canalradio. [2
N.° série (esquerda)
N9 série (direita)

Interface icom1 75‘

=

iy@

920001

920002

Fax 9 5139 8996-222
we

-I (b Directério de dadnel

7.2.3 7.2.4
7.2.5
% Lado de direcgdo padrac
Fg Volante & esquerda 7 . 2 . 6
@) Volante a direita
—
D sempre visivel

4000\Database\

E-mail info@muster.com

Logétipo da

empresa ¥ Seleccionar
SV imagem

Sty

N

@ oL
‘o

= C:\L

-| \ub Directério de dados nominaisti

4000\Database\

NominalData\

7.2.8

v.?n Visao geral
! dosistema

TPortugués
#& Seleccionar

u ¥ idioma

I —

7.2.

9

0 Palavra-passe ‘f_ 7 Assumir

4 configuragdes

= Configuracoes AJ Uda
Aborto/Retorno
f (Fig. 9)
7.2.10 07-02-2011

Registe os dados da sua empresa nas respectivas linhas para que este protocolo de medi¢éo
possa ser aceite e impresso. (Fig. 9)
Bot&o Seleccionar imagem:

Existe a possibilidade de fornecer o logétipo da sua empresa, que aparecera mais tarde no
protocolo.
Tipos de ficheiro suportados: BMP, JPG, GIF, PNG
A dimenséo da imagem serd reduzida a escala.

L J
instrugao 72 ppp.
7.2.2 ldioma:

Ficheiros de imagem demasiado pequenos serdo aumentados e perderdo com isso
gualidade. O formato seleccionado mais pequeno devera ser aprox. 400 x 200 pixel em

Através do botdo Seleccionar idioma tem
a possibilidade de apresentar os menus de
navegacao e todas as instru¢des noutro idioma.

(Fig. 10)

1

instrugao

Todas as configuragbes devem ser
confirmadas com o botdo Aceitar
configuracdes.

T Assumir

B configuragdes

>=< English
|

== slovenéina
francais

’ S

(Fig. 10)
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7.2.3 Interface:

ApoOs uma instalacdo bem-sucedida sera associada ao
computador uma nova interface COM virtual para
a comunicagdo com o emissor FM.

=y Gerate-Manager

Datei Aktion Ansicht ?

e | mHE

A selecgéo da interface deve estar automaticamente g N0
seleccionada em AUTO i =l el

. Y7 ECP-Druckeranschluss (LPT1)
A interface sO pode ser manualmente modificada para uma 7' KEUSB wireless modem (COM3)

R . z . . AP 7% Kommunikationsanschluss (COML)
porta seleccionada caso seja necessario (sem ligagéo as 1% Kommunikationsanschluss (COM2)
camaras). 13 Prolific USB-to-Serial Comm Port (COMS)

% Audio-, Video- und Gamecontroller
° Sera associada uma nova entrada no gestor de 38 by abehingsgerite Fio.10)
ig.

1 dispositivos do Windows com a nova interface COM
para o emissor FM. (Fig. 11)

instrugao

Canal radioeléctrico:

Para a transferéncia de dados entre os sensores da cAmara e o programa sera automaticamente
apresentado o canal radioeléctrico configurado nas camaras.

O canal radioeléctrico pode, caso seja necessario, ser modificado nas camaras e deve ser em
seguida aceite pelo programa através do botéo Lupa.

Botéo Lupa

A caixa de dialogo é dividida em duas areas. Na area do lado esquerdo sdo apresentadas as
camaras que o programa encontrou mas que ainda ndo estao ligadas. Na area do lado direito séo
apresentadas a(s) cAmaras que ja estdo ligadas ao programa via radio.

[ ]
1 As camaras e o emissor FM devem estar configurados no mesmo canal radioeléctrico.

instrucao

Numero de série:
Os nameros de série das camaras serao apresentados logo que o programa tenha estabelecido
uma ligacdo as camaras.

7.2.4 Simbolo de informacdo da camara:

Durante a operacdo do programa a ligacédo as camaras e o estado de carregamento das baterias
sdo constantemente verificados e apresentados.

Descricdo do simbolo:
O programa ainda nao efectuou qualquer pedido de

ligacao as camaras, estado desconhecido. (Fig. 12) U (Fig. 12)
. . - /._‘-\
A indicagéo pisca entre amarelo e vermelho. @ ))
O programa procura estabelecer uma ligagdo com as x\ .
camaras. (Fig. 13) \_ (Fig. 13)

Indicacao verde: Ligacdo com camara estabelecida.
(Fig. 14)

(Fig. 14)
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Indicacao verde, com ponto vermelho: A ligacéo foi
estabelecida mas néo foi encontrada qualquer placa
reflectora. (Fig. 15)

Indicacéo verde, com ponto amarelo: A ligacdo

estabelecida e a placa reflectora foi reconhecida.
(Fig. 16)

Estado de carga das baterias da cAmara
Capacidade 100 %, 75 %, 50 %, <25 %. (Fig. 17)

Quando o estado de carga da bateria respectiva

¢é inferior a 25%, o simbolo da camara pisca.
(Fig. 18)

As camaras devem estar carregadas
para efectuar mais medigdes.

Atencion

7.2.5 Lado de direccao padrdo

Para verificar a posicao central da caixa de direc¢éo
pode ser colocado neste local, conforme cada pais,
um lado de direccdo do veiculo como lado de direc¢éo
do veiculo padrao. (Fig. 19)

7.2.6 Instrucdes

Definicdo das normas para apresentar ou ocultar as
instrucdes de trabalho durante a medicao. (Fig. 20)

° A caixa de instrucdes pode ser
1 apresentada ou ocultada em qualquer
altura do programa. Para tal, clique no

instrugdo  hotdo Instrucdes na pagina do programa.

7.2.7 Directério de dados

Todas as medi¢Bes de veiculos sdo guardadas como
ficheiro de protocolo. O caminho de armazenamento
anteriormente definido é:
Eigene_Dokumente\BenutzerName\Anwendungsdaten

\Haweka\AXIS4000\Database
(Fig. 21)

Para alterar o local de armazenamento clique no botéo “Pastas”:

Para voltar a criar um caminho padrao clique no botdo “Regressar”:

(Fig. 15)

(Fig. 16)

(Fig. 17)

(Fig. 18)

% Lado de direcgao padrao

@ Volante a esquerda
@ Volante a direita
(Fig. 19)
&) Instrucdes
ﬂ Sempre visivel
(Fig. 20)

= Instrucoes

.. Directorio de dadosl

@ C:\U: \Michael\AppData\Roaming\F AXIS 4000\Database\
o
(Fig. 21)
AN
)
N
)
A
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7.2.8 Configuracées avancadas

Nesta configuracdo avancada, o utilizador tem
a possibilidade de configurar individualmente
0 programa. (Fig. 22)

Para configurar individualmente, seleccione
0s respectivos parametros e altere os valores
na tabela.

be Por ex., no item 5 pode ser
1 modificada a apresentagéo do
instragao protocolo impresso.

Todas os dados modificados devem ser
confirmados com o botdo Aceitar
configuragdes.

7.2.9 Vista geral do sistema

A vista geral do sistema cria uma lista uma lista com os
componentes utilizados a partir do PC, camaras,
emissor FM e versdes do programa.

Estas informag0es sdo utilizadas em caso de avarias

pelo técnico de assisténcia como vista geral do
sistema utilizado. (Fig. 23)

7.2.10 Palavra-passe

Esta funcédo serve apenas para o nosso pessoal de
assisténcia no local efectuar trabalhos de
diagnostico no sistema.

Com esta opgédo existe a possibilidade de poder
efectuar alteracfes especificas ao programa. (Fig. 24)

7.2.11 Banco de dados nominal do utilizador

Com o auxilio do banco de dados nominal do utilizador
podem ser utilizados os préprios dados do veiculo para
a comparacgéao de valores nominais/reais.

Para o uso do banco de dados do utilizador, consulte
Pagina 43 Ponto 12.

N

<k

\

HAWEKA

(Fig. 22)

Programa
KE-Visual
KEV-Texto normal

Sistema em operagao

Impressora
Ajustes da tela

Memoria fisica
Memorizador livre

Bloco memorizador maior

Sistema-Resourcen

Usuario-Resourcen
Serial Ports
Paralelo Ports
Processador

Nome do utilizador

Designagéo do computador

Camara esquerda/direita

Introdugao do codlgo

Haweka AXIS4000 V1.00,014 a8
V4.30.005 (32-8it)
1 V1.11.000
: Windows 7 Professional Professional (6.01.7601, Service Pack 1)
x64

\W2k8r2-12\Print100 an Print100
: NVIDIA Quadro FX 3800
1280x1024; Cores reais 32 Bit; GDI+
: 12279 MBytes

20596 MBytes
8137 MBytes

: 67%
: 67%
:3

1

Intel(R) Xeon(R) CPU W3680 @ 3 33GHz (CPUID = 0x206¢2, 3333
MHz; SC = 5000)
Michael
: M470-2-05
:V1.02018/V1.02018
Modem sem fios esquerda/direita: V- —— / V- ——
Modem sem fios Computador ~ : V-~ — (——)

—

(Fig. 23)

I .,,,,,.‘,.,,.,‘,,...
"’J,","f'J ) o
(S AP Caaeado. 41!0&197 sindd
-5, J"J-,‘J' JJJ'J
gCodigay RN
i 'J-/ J,'/’J-/‘J |
‘.Em cod ‘ I:‘J“’
éngeddfwmnm igoquetera .
demducau ch ca‘/,.t?J;:/,’.f
Introduzﬂ‘deno!s e a assisténcia
Iﬁed’éumoumpgds ntrodugao, © ,” J 4 s 40
[ s J,Jl Sl A | J
JJ/‘JJJ‘/‘/JJ'/ . |
": n‘l -{‘;‘J::J :,;jl :‘I ;
(F|g.24)

Dados nominais

& do utilizador
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8 Preparacao para a medicao

° Devem ser efectuados trabalhos de preparacéo na estacdo de medicao e no veiculo
1 antes de a medicdo poder ser realizada. Estes trabalhos podem ser distintos e serem
parcialmente obrigatérios por parte dos fabricantes de automoveis.

instrucao

A lista apresentada abaixo devera ajudar a observar os diferentes requisitos:

e Verificar se o veiculo tem o mesmo tamanho de rodas e pneus
e Controlar a profundidade de perfil adequada

e Desgaste dos pneus!! E visivel um desgaste desigual?

e Verificacdo da pressdo dos pneus correcta

e Verificar a folga na direccdo e mancal da roda

e Controlo das articulacBes de suporte/pivotes do eixo dianteiro
e Controlo do estado da suspensao e amortecedor

e Observar eventuais instrucdes dadas pelo fabricante em caso de queda de
carga para simular modo de conducéo.

e Retirar a proteccédo das porcas da roda ou tampéo daroda

e Limpar as jantes entre as porcas da roda, para que 0 suporte magnético
garanta que o suporte da camara esta bem assente na jante.

9 Medicao do eixo dianteiro

9.1 Medidas preparatorias no veiculo

Colocar o veiculo sobre as placas rotativas

A plataforma giratoria tem um peso elevado de 20 kg.
Antes de levantar, a mesa giratdria deve ser protegida
contra giro com os slides. (Fig. 25).

A
[
S/ -
/(J % 3 Observe as regras basicas para y
ij;‘;-‘ \ ,! V" levantamento de cargas. %
5. B i )
Liw o J;\'_;_l\\ _Ll_\_' (FIgZS)

e Colocar as placas rotativas a esquerda e a direita no centro a
frente das rodas dianteiras.

e Colocar o veiculo sobre as placas rotativas. O ponto central das
rodas deve estar sobre o centro das placas rotativas. (Fig. 25).

e Uma vez que o veiculo atingiu a posicdo nas mesas
giratorias, as mesas giratorias séo destravadas com os slides

de travamento (Abb. 26). (Fig.26)
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Montagem das sondas de camara

e Os suportes magnéticos na estrela de 3 bracos devem ser
ajustados a flange da jante necessaria.

e Os excéntricos devem ser rodados de forma a que seja criado
um contacto de superficie total na flange da jante entre as
porcas da roda e todos os 3 pedais magnéticos tenham a
mesma distancia relativamente ao centro do suporte.

Verifique as superficies de contato dos imas ANTES
de iniciar! Eles devem estar livres de sujeira e lascas
de metal!

Atencgao

e Colocar as sondas com os imanes sobre as flanges das jantes
limpas

e Dois imanes devem estar acima do centro da roda e um deve
estar abaixo. (Fig. 27)

e | DEVE CERTIFICAR-SE QUE AS SONDAS OU
119 MUNHAO DE ADMISSAO DA CAMARA SAO

COLOCADOS DE FORMA CENTRAL EM RELACAO
nstrugdo AO ORIFICIO CENTRAL DA JANTE

Em caso de jantes de aluminio, os dois bracos mecanicos devem
(912e008 303) ser aparafusados ao suporte de medicdo do eixo. O
suporte de medicao do eixo é parado no meio da roda em conexao
com o auxilio de montagem para aros de aluminio (Fig. 28)

O suporte de medicao do eixo € mantido no centro da roda. Os
pedais magnéticos estao na flange da jante e os bragos mecéanicos
sao colocados em correia com o dispositivo de tensao rapida no
perfil do pneu. (Fig. 28)

L/

Y Antes de tensionar, o comprimento dos
| | \\/ ; . bragos de aperto deve ser ajustado em
|| [ g ambos os lados de modo que figuem

1 | J/// logo na frente da banda de rodagem

| sem tensao
.?/A ,’j (Fig. 29)

Insercdo das camaras

| =

e Puxar os pernos de fixagdo da camara ligeiramente para cima e
empurrar a cAmara sobre o munhdo de admissao da camara, até
este encaixar no entalhe do munhéo.

Em seguida, bloquear a camara apertando ligeiramente os
pernos de fixacdo no munho. (Fig. 30)

Ligue as cameras

e As cameras sdo ligadas com o botdo OK (LEDs verdes acendem
brevemente uma vez)

i As cameras s6 podem ser desligadas ao sair do programa.

Veja a pagina 42. Fehler! Textmarke nicht definiert.

instrucéo

26 Medicdo do eixo HAWEKA - AX1S4000



APARELHO DE MEDICAO AXIAL AXIS4000

) HAWEK A

Medicao do eixo dianteiro

9.2 Determinar dados do veiculo no programa AXIS4000

A unidade de transmisséo/recepcao esta ligada ao PC (consultar Instalagdo Ponto 6.4) e 0 PC est4
ligado. O programa AXIS4000 foi iniciado e encontra-se na pagina inicial.

e Seleccionar bot&o Iniciar medicao.
¢ Introduzir dados do veiculos e tipo do veiculo
através da seleccao rapida. (Fig. 31)

Com a ajuda da selecc¢éo rapida, o utilizador

™ Instrugdes
[@ Introduzir dados do
veiculo

® Seleccionar tipo de
veiculo

osta
8102012
Matrcus ouns crassis

[ ]
1 tem a possibilidade de assumir valores do
veiculo introduzidos anteriormente. ?“‘;""’“ =
instrugdo  Dependendo do tipo de veiculo podem ser N————

assumidas alteracfes especificas

e Através da seleccao Veiculo especial pode ser
introduzido um veiculo individual até 5 eixos para
a medicao.

¢ Nas seguintes paginas de dados do veiculo deve
ser definido o tamanho da jante e, consoante
o veiculo, determinar o tipo de eixo. (Fig. 32)

e De seguida seleccionar botéo Instalar escalas.

° Com o bot&o Seguinte, passa a
1 configuracéo da escala directamente para e ki (1 pedgs §

a seleccéo dos procedimentos de medicéo. S p4

instrucéao 5 ko Suind de fo1 ©

(Consultar pagina 30)

Esta opc¢éo apenas serve para medicdo
rapida para inclinagédo, avanco, sopé€, angulo
de convergéncia de viragem e o angulo de
viragem max.

Todos os outros procedimentos de medicao
apenas poderao ser efectuados se tiver sido
efectuada uma configuracdo da escala
anteriormente!

e Seleccao Verificacdo do piso
A medicédo do veiculo deve ser feita sobre um piso plano. Caso haja alguma suspeita de que
o local trabalho seleccionado ndo esta em plano horizontal entre os lados esquerdo e direito do
veiculo, esta situacdo deve ser verificada e considerada para as outras medi¢des. Este passo
nao é obrigatério, mas é altamente recomendado se houver suspeita da irregularidade do

piso. Para tal consulte o ponto 15 a partir da pagina 53

e Seleccdo Jantes especiais
Em alguns casos isolados, pode acontecer que o suporte de medic&o do eixo para as camaras
nao possa ser correctamente posicionado na jante.

Atengéo

Em jantes Trilex, ndo é garantido o assento correcto do suporte de medicdo do eixo, devido
a natureza da jante de 3 partes. Neste caso, deve ser realizada uma compensacéo da
excentricidade radial das sondas de camara individuais da roda do veiculo, através do botdo
Jantes especiais. Para tal consulte o ponto 16 a partir da pagina 55.

Obsarvasdes

Técnicos de montagem
Haraid

Instalar escalas
® Necessério para
imedicdo da convergéncia

® Seleccionar eixo para
medicio

Exxo da direcgio M

|| Jantes especiis
|8 verficagso do piso

Eixo3
Ty | stelar oscalas

0 606 00

A sonda de camara deve ser sempre nivelada de forma paralela ao cubo da roda.
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9.3 Instalagdo das placas reflectoras (configuracdo da escala)

9.3.1 Colocar os suportes magnéticos no veiculo

e Fixar os suportes magnéticos no ponto mais central
possivel do chassis do veiculo.

e Deve-se garantir que o suporte magnético é colocado no
mesmo ponto em ambos os lados do veiculo. (Fig. 33)

£ HAWEK A

e Pendurar as placas reflectoras a direita e esquerda no B—— | ——

respectivos suportes magnéticos em lugares iguais.

® | Os suportes magnéticos devem ser colocados

1 0 mais afastados possivel das camaras no quadro
do veiculo. Assim é criado um maior rectangulo de

medicao.

instrugao

e Se 0s suportes magnéticos com as placas
reflectoras estiverem fixados ao veiculo, as
camaras a esquerda e direita devem ser
niveladas pelas placas reflectoras.

Se uma camara reconhecer a placa reflectora,
o simbolo superior direito no programa altera-se
e 0 processo é confirmado com aTecla OK na
respectiva camara.

¢ O programa sinaliza a obtencao dos valores tanto
visualmente, com um sinal OK verde, como
acusticamente, através de um sinal sonoro.

e Assim, ndo é relevante a sequéncia
(esquerda/direita) de reconhecimento das placas
reflectoras e a confirmacdo com a tecla OK da
respectiva cAmara. (Fig. 34)

(Fig. 33)

e Se ambas as placas reflectoras forem (Fig. 34)

reconhecidas e medidas, o programa altera-se
automaticamente para a instalacdo das placas
reflectoras.

9.3.2 Montagem e alinhamento no veiculo do suporte reflector (escalas de convergéncia)

Existem 2 suportes reflectores cada com 2 reflectores.

e A montagem faz-se montando os suportes reflectores, os
tripés e as placas reflectoras.

e | PARA NIVELAR OS SUPORTES H (23]
1 | REFLECTORES, AS PLACAS A\ }\
REFLECTORAS SAO RETIRADAS DO \
nstrugae  SUPORTE MAGNETICO. (Fig. 35)
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Um suporte reflector € montado antes e outro depois
do veiculo e nivelado visualmente.

E necessario ter em atencdo que o suporte reflector
tem de estar posicionado suficientemente perto do
veiculo e paralelamente a parte de tras do veiculo.
Estando os suportes reflectores posicionados, as
placas reflectoras sdo encaixadas no suporte na
mesma posicao a esquerda e a direita. (Esteja atento
aos orificios de posicionamento no suporte)

e | ASPLACAS REFLECTORES TEM DE ESTAR
1 NIVELADAS HORIZONTALMENTE COM AS
CAMARAS! (Fig. 36)

instrugde  E possivel realizar uma adaptag&o em altura

com auxilio dos tripés ajustaveis.

Nivelar as camaras pelas placas reflectoras traseiras.
As placas reflectoras deveréo ser deslocadas
lateralmente de tal maneira que no ecra a barra de
deslocacéo passa de vermelho a amarelo para verde
e alcanga quase o valor “0”. (Fig. 37)

* OS TRIPES PERMANECEM NO SEU LUGAR!
1 APENAS O SUPORTE REFLECTOR
E DESLOCADO.

instrugao

Logo que o suporte reflector esteja instalado € exibida
uma linha central nesta area do veiculo e o programa
aguarda agora as placas reflectoras do segundo
suporte reflector.

Para tal rode ambas as camaras para as placas
reflectoras dianteiras.

A barra de deslocacg&o no ecré volta a exibir um valor.
Deslocar as placas reflectoras dianteiras lateralmente de
tal maneira que no ecra a barra de deslocacao passa de
vermelho para verde e alcanga quase o valor “0”.
Estando este processo terminado aparece também
para esta zona uma linha central. (Forma-se uma linha
através de todo o veiculo)

A linha central do veiculo é definida para as medi¢des
seguintes e a instalacdes do suporte reflector

€ terminada com o botdo Seguinte. (Fig. 38)

° DURANTE A GLOBALIDADE DA MEDI(;,SAO
1 OS DOIS SUPORTES REFLECTORES NAO
PODEM SER DESLOCADOS DA SUA

instrucio POSICAO

® Colocar o suporte da

(Fig. 38)

Se a posicdo dos suportes reflectores for alterada durante a medi¢éo é necessario voltar a nivela-
los. A medic&o podera depois ser retomada no Gltimo ponto de medicéo.
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9.4 Medicdo do valor de inclinagdo convergente

¢ Antes da medicdo, as camaras tém de ser niveladas
horizontalmente com auxilio de um nivel de bolha. (Fig. 39)

e Para o registo dos valores REAIS do valor de inclinagéo
convergente é seleccionado o botdo “Inclinacéo
convergente” na pagina de selec¢do do procedimento
de medicado. A seguir aparece logo o valor de inclinacdo
convergente em graus e minutos. (Fig. 40)

¢ Os valores REAIS determinados sdo agora
comparados com os valores NOMINAIS pretendidos.

Aao

e Se os valores REAIS se encontrarem fora da
tolerancia dos valores NOMINAIS, é necessario

configurar a inclinacdo convergente, caso seja e

possivel fazé-lo no veiculo. z

&

e | Para a configuracdo é valido: §

1 SE A INCLINAGAO CONVERGENTE PUDER -

_| SER CONFIGURADA NO VEICULO, ESTA e,
instrugde £ CONFIGURADA SEMPRE PRIMEIRO. (Fig. 40)

e Para a configuragéo da inclinagdo convergente
deve clicar sobre o simbolo de configuragéo.

[® Sturzwert finks und
rechts auf vorgegebenen

e | O SIMBOLO DE CONFIGURACAO SO sl
1 APARECE APOS O REGISTO DO VALOR 3
REAL. Sturz links Sturz rechts
instrucao
. - 2101, 2101,
e Para a configuragédo do valor NOMINAL, o valor g ity B 0 o8 ety 8
actual, para o lado esquerdo o direito do veiculo, 5 L 5|5 1 5

€ exibido de forma analdgica e digital durante os = = )
trabalhos de configuracao. (Fig. 41) O
¢ Com o botdo Seguinte, o programa volta a pagina de m 3

o

vista geral do eixo seleccionado e mostra na coluna Lo
DEPOIS os valores configurados de novo. (Fig. 42) (Fig. 41)

® A coluna ANTES significa

1 Registo dos valores de medicdo antes da -
_| configuracao. s e s S
insirued A coluna DEPOIS significa: e o
O registo dos valores de medicdo DEPOIS da oz eI T T
configuracao Depois  Antes e ) Sy T
R . Y Sopé ﬁ
1 Anguio conv. wagem ——Sy Puosigo central cans ds direcgso —tlt A weagem v
Convergéncia— —— ,-mm ---—,-mm Aoguls k. weagert—1 ———4——1 e et B S it Vi :’
g
Inclinagdocol  0°00'  0°14' e e <
: o o (D CouamlD S
WANGCO S s o e s (o 3
Sopé ———a Py
Angulo conv. viragem PR R | S
i (Fig. 42)
Angulo max. viFcagerfl — — ! ———°—_1
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9.5 Posicao central caixa da direcgéo

e Na pagina de vista geral devera ser seleccionado o item
“Posigao central caixa da direc¢gao” do menu para
a seleccéo dos procedimentos de medicao. (Fig. 43)

e O registo da posicao central da caixa da direccao
é feito apenas de um lado, do lado da caixa da
direccao do veiculo.

direccdo
il

e Em caso de necessidade € possivel alterar

a seleccdo do lado da direccéo clicando os botdes (Fig. 43)
Volante a esquerda/Volante a direita. (Fig. 44)
e Antes de realizar a medi¢céo é necessario colocar
a caixa da direccdo na posicao central. S\
© D
Volante a la izquierda : Volante a la derecha
e A respectiva cAmara devera, agora, ser alinhada com (Fig. 44)

a placa do reflector dianteiro. (Fig. 45)

e Se a placa do reflector for reconhecida, o procedimento ‘ G . T /T\
devera ser confirmado na camara através da tecla OK. F @
e ol
1 [Premir OK para confirmar.
e A camara é agora rodada em 180 graus e alinhada i
com a placa do reflector traseiro. (Fig. 46) 1
| 7SS 3
| 3
e Depois de reconhecer a segunda placa do reflector, 1 v
voltar a confirmar o procedimento na cAmara através m -
o

datecla OK.

e Logo que os procedimentos tenham sido realizados,
o valor de medigéo determinado é imediatamente
exibido.

|® Alinhar cémara no lado

| da caixa da direcgdo de
lacordo com a primeira @ [}
| Jescala. rte 8 esquerca Volante & areta
| |Premir OK para confirmer.
| |® Alinhar a mesma

e Com o botédo Seguinte, o programa volta a pagina | seasian

Premir OK pera confirmar.|

de vista geral do eixo seleccionado e mostra
também aqui os valores REAIS determinados.

(Fig. 46)
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9.5.1 Configuracdo da caixa da direccao

Em caso de necessidade é possivel configurar a posicao
central da caixa da direcgdo com o botdo de configuracgao.

e Ao seleccionar o botédo de configuracéo para
a caixa da direccdo aparece a indicacdo para
a configuracao. (Fig. 47)

e A posicédo central da direccédo devera ser
controlada na caixa da direcgao. (Fig. 48)

e A configuragdo é realizada na biela até aparecer no
visor o valor desejado.

Para a configuracdo do valor REAL o valor actual
€ exibido permanentemente de forma analdgica
e digital durante os trabalhos de configuracéo

¢ Depois de concluida a configuracdo a configuracéo
é finalizada com o botéo Seguinte e o programa volta
a pagina de vista geral do eixo seleccionado. O novo
valor configurado aparece na coluna “Depois”. (Fig. 49)

OO0 §

(12 1 Ip I¢ )

€3

(Fig. 49)
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9.6 Medicdo convergéncia total, convergéncia parcial

Na péagina de vista geral do protocolo de medi¢éo
devera ser seleccionado o item Convergéncia do
menu. (Fig. 50)

Para o registo dos valores REAIS as cAmaras séo
rodadas para as placas reflectoras dianteiras e de
seguida para as traseiras, fazendo-se o respectivo
registo com a tecla OK.

Os procedimentos individuais sédo descritos nas
janelas de indicacdo do programa.

° A sequéncia do registo dos valores de medi¢éo
1 € indicada através de feixes de luz amarela.
(Fig. 51) O registo de valores pode ser iniciado

do lado esquerdo ou do lado direito do veiculo
e ndo altera o resultado da medicéo.

nstrugao

Depois do registo dos valores de medigéo, tanto os
valores de convergéncia parcial, como os valores de
convergéncia total determinados por lado do veiculo,
sdo imediatamente exibidos. (Fig. 52)

Com o botéo Seguinte, o programa volta a pagina
de vista geral do eixo seleccionado e mostra
também aqui os valores REAIS determinados para
a convergéncia.

Os valores REAIS determinados devem ser
comparados com os valores NOMINAIS pretendidos.

Se os valores de convergéncia determinados
estiverem fora da tolerancia permitida dos valores
NOMINAIS, entdo sera necessario configurar

a geometria do veiculo. Para tal € seleccionado

o bot&o de configuracdo da convergéncia.

@ Seleccionar
procedimento de medi3o
@ Apés & concluséo do

feixo mudar para o
proximo eixo

CIREY i

Depois  Antes

Comerpancis- -, g —=- , -
Incnacgoco  0°00"

o =
Aogudo conv. wragem Posigéo contral cama 6 orscio o -
Anguio max. vsager - - | 0,0mm 0, Omm Aoaiath . oeern *
-
-
O
o
ﬁ.
@
(Fig. 50)
B - -]
| (o 1)
| s by B
>
B8
(Fig. 51)

~
oo B A
F:mh 4 frente; premir

® Alinhar chmara | = 0,5mm - = 0,5m
lesquerda de acordo com -0, 9mm
|a escala atrés; premir OK |

® Alinhar cémara direita
acordo com a escala & |
{frente; premir |

|® Alinhar camara direita |
de acordo com a escala
{atrés; premir OK

”

(Fig. 52)
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9.6.1 Confiquracdo da convergéncia

Na caixa de didlogo Seleccéo é possivel seleccionar Y < - o
. ~ A . . AP |
a configuracao da convergéncia parcial ou total, - bt J,J/
dependendo do tipo de eixo. (Fig. 53) I /f F
A 2y 4;‘
.l /'
= J ,-' ‘ it
(Fig. 53)

Configuracéo da convergéncia total para os eixos
dianteiros sem possibilidade de configuracdo da
convergéncia parcial

@ Alinher cémaras de
lacordo com o suporte da
lescala de convergéncia
(anterior

omﬁquurm
e Na pagina de selecgéo das configuragfes devera o e vlr it | 2 0 2
seleccionar-se Convergéncia total. L N 6

e Para a configuracdo do valor NOMINAL aparece
uma indicacédo, que indica sempre de forma
analdgica e digital o valor actual da convergéncia
total em mm durante a globalidade do trabalho de
configuracao. (Fig. 54)

e | Se se necessitar do valor da convergéncia em
1 graus, € possivel alterar a indicagéo de [mm]

para [graus]. (Fig. 55) e
nstrugdo  Para tal consulte o ponto 7.2.8 Configura¢des iwm
avancadas. D & a
6 ‘ 6
8 8
10 10

Valor em graus/minutos (Fig. 55)
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Se o valor NOMINAIS pretendido estiver configurado, o
procedimento é concluido com o botdo “Seguinte”.

¢ O programa volta a pagina de vista geral do eixo
seleccionado e exibe ao lado dos valores
determinados (coluna ANTES) os novos valores
configurados (coluna DEPOIS). (Fig. 56)

Configuracéo convergéncia parcial dos eixos
dianteiros com suspenséo independente

¢ Na pagina de seleccado das configuracfes devera
seleccionar-se Convergéncia parcial. (Fig. 57)

e Para a configuracao dos valores NOMINAIS, os
valores de convergéncia parcial esquerdos
e direitos sdo exibidos através de dois
mostradores. Durante a globalidade dos trabalhos
de configuracao, os valores actuais, bem como os
da convergéncia total sdo exibidos de forma
analégica e digital em [mm]. (Fig. 58)

° Se se necessitar do valor da convergéncia em

1 graus, é possivel alterar a indicagdo de [mm]

para [graus]. (Fig. 59)

nstrucde  Pgra tal consulte o ponto 7.2.8 Configuracdes
avancadas

D0
Gesamtspur
Einzelspur links Einzelspur rechts

423246 4?924

\ 6 6
-8 8 8 -8
10 1 10| |10 L 2
(mjp] (rgm]

&

Gesamtspur

@ s famer
\vorderen lentrager|

[ichten 0°06'
'® Spurwert links und

Irechts auf vorgegebenen
[Wert einstellen

Einzelspur links Einzelspur rechts

_4-2024 420-2_4
-6 | 6 6 | -6

%03’ 0°03"

(Fig. 59)
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Angulo de viragem

9.7 Avanco, sopé, angulo de convergéncia de viragem e o angulo max. de viragem

A medicdo do avanco, do sopé, do angulo de convergéncia de viragem e do angulo max. de viragem
¢é efectuada num sé procedimento. As camaras tém de estar ligadas e apontar respectivamente para
as placas reflectoras dianteiras. Se este ndo foi o caso, as respectivas janelas de indicacdo irdo
chamar a sua atencdo para que coloque as camaras nas posi¢cdes necessarias antes de realizar a
medic&o.

e Cada camara tem de ser nivelada horizontalmente
com auxilio de um nivel de bolha antes da medic&o.
(Fig. 60)

LED para angulo de viragem

» Na pagina de vista geral do protocolo de medicéo
devera ser seleccionado o item Angulo de viragem
do menu. (Fig. 61)

Os procedimentos seguintes sao descritos em instrucdes
na janela do programa e exibidos em simultaneo no ecra

Igualmente na camara, dois LEDs verdes indicam quando
€ realizada a medicéo e quando é necessario virar para
que direccao. (Fig. 60)

Os simbolos na janela do programa indicam quais os
movimentos da direc¢do que deve realizar.

° DURANTE A ROTACAO DO VOLANTE
1 E NECESSARIO TER EM ATENCAO UM

MOVIMENTO DA DIRECCAO RAPIDO
instrucdo £ CONSISTENTE.

Logo que o processo esteja terminado, os valores de

medicdo determinados aparecem pouco tempo depois.
(Fig. 62)

¢ Com o botdo Seguinte, o programa volta a pagina s e st o ks e
de vista geral do eixo seleccionado e exibe —
também aqui os valores REAIS determinados.

(Fig. 62)
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9.7.1 Configuracdo do angulo de viragem maximo

Se a diferenca de angulo determinada entre a rotacdo maxima do volante a esquerda/direita estiver
fora da tolerancia permitida, € possivel proceder-se a configuracdo do angulo de viragem maximo
do volante através do botdo de configuracdo com ajuda da indicacao analdgica e digital.

e Para tal seleccione o botédo de configuracédo ao lado
da selec¢éo angulo de viragem

e Cada camara tem de ser nivelada horizontalmente
com auxilio de um nivel de bolha antes da medig&o.

e Agora é possivel configurar o esbarro da direc¢ao

no veiculo. (Fig. 63) o h
Por regra é configurado o &ngulo de viragem
esquerdo do lado esquerdo do veiculo e o angulo
de viragem direito do lado direito do veiculo.

Com o botdo Repetir medicéo é possivel repetir
a este procedimento tantas vezes quantas as
necessarias para configurar o angulo de viragem
desejado. (Fig. 63)

Com o botéo Seguinte, o programa volta a pagina
de vista geral do eixo seleccionado e mostra na

coluna DEPOIS os valores determinados de novo.
(Fig. 64)

® Seleccionar
|procedimento de medico
[

|® Apés a conclusdo do
eixo mudar para o
préximo eixo

Depois  Antes Antes  Depois Antes  Depois

Commrggncia- 0, S ~ 0, Smm Comerméncia ot - 0,5mm - 0, SemConvergénc

cnagioco 0°00¢  0°14° LT D 0°00" 000> comren
oo 0700 %00 Mg
Sops 0-00" 0%00" Seps
Angulo canv wiagem 4700" Posigho contral cawa da drecgso 4700" Anguio con. wragem

Anguoméx v 40°00° 40700 Detem O mn 40°00' 40700 méx wragem

Inclinagdo convergente Posicio central calxa da
direccdo
@ ——— @

(Fig. 64)
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10.1 Medicéo do valor de inclinagdo convergente
O eixo dianteiro foi medido e configurado!

e | E NECESSARIO CONVERTER O SUPORTE DE

1 MEDICAO DO EIXO DA CAMARA PARA AS
RODAS TRASEIRAS COM AS LONGAS BASES

instrugao MAGNETICAS (COMPRIMENTO 315 MM).

e Solte os respectivos parafusos de punho estrelado
e substitua os suportes magnéticos.

e Aplicar as cabecas de medicdo da cAmara com 0s
imanes sobre a flange da roda limpa e nivelar as
camaras horizontalmente com auxilio de um nivel de
bolha. (Fig. 65)

Selecgéo eixo 2 (eixo traseiro)
O eixo traseiro devera agora ser seleccionado na pagina
processo de medicdo do programa. (Fig. 66)
No exemplo: seleccéo eixo 2
O programa exibe agora a vista geral do eixo traseiro.

(Fig. 67)
e Para o registo dos valores REAIS do valor de
inclinacdo convergente carrega-se no botéao 2
‘Inclinacdo convergente” na pagina de selec¢éo do -
procedimento de medi¢do. A seguir aparece logo 5
o valor de inclinag&do convergente em graus e minutos. S
ﬁ
e Os valores REAIS determinados devem ser =
comparados com os valores NOMINAIS pretendidos. )
e Se os valores REAIS se encontrarem fora da tolerancia (Fig. 66)

dos valores NOMINAIS, é necessario configurar a incli-
nacgéo convergente, caso seja possivel fazé-lo no veiculo.

Para a configuracdo da inclinacdo convergente deve
clicar sobre o simbolo de configuragao.

® Para a configuragdo € valido:

1 SE A INCLINACAO CONVERGENTE PUDER
SER CONFIGURADA NO VEICULO, ESTA

instrusio £ CONFIGURADA SEMPRE PRIMEIRO.

BOOY"

Depois  Antes Antes  Depois Antes  Depois

e Para a configuracao dos valores NOMINAIS, os valores >
parciais de inclinacao convergente esquerdos e direitos == oo oo

sdo exibidos através de dois mostradores. Durante B e (o)

a globalidade dos trabalhos de configuragéo, os valores e (s

actuais sdo exibidos de forma analégica e digital em ;

graus. =

R

e Com o botédo Seguinte, o programa volta a pagina de .

vista geral do eixo seleccionado e mostra na coluna S
DEPOIS os valores determinados de novo. (Fig. 67) (Fig. 67)
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Medicao do eixo traseiro

10.2 Convergéncia/posicéo inclinada *'z:mm

e Para o registo dos valores REAIS as camaras sao (it i e H
rodadas para as placas reflectoras dianteiras e
e traseiras, fazendo-se o respectivo registo com s
atecla OK. Os procedimentos individuais sao TP 5% e

descritos em instru¢des na janela do programa.
(Fig. 68)

e Com o botdo Seguinte, o programa volta & pagina
de vista geral do eixo seleccionado e mostra na
coluna ANTES os valores determinados.

s -

Se durante a medigao for verificada uma posigdo inclinada  F&e. s S

do eixo e/ou um desvio do eixo, o resultado é represen- Lo | 2]

tado graficamente no programa. o P g S
(Fig. 69) G o

-

° A posicdao inclinada do eixo é representada e -4

1 graficamente no programa apenas a partir do 3 5

valor > 0°12’ e um desvio do eixo é registado @ @ S

nstrugdo  com uma seta verde a partir de >1 mm e com <

uma seta vermelha a partir de 10 mm. 3

(Fig. 69)

Para a configuracdo da convergéncia e posi¢do

inclinada deve clicar sobre o simbolo de configuracéo

ao lado do botéo de seleccao.

e Dependendo do resultado da medic&o e eixo do ' eec‘;“ —
veiculo é necessario fazer-se a respectiva seleccdo | g™ e

para os trabalhos de configuracéo. (Fig. 70) b v

10.2.1 Configuracdo da convergéncia/convergéncia
parcial

~ (Fig. 70)

¢ Para a configuracéo dos valores NOMINAIS sédo
exibidos por selec¢cdo uma (convergéncia total) ou
duas indicacdes para os valores de convergéncia
parcial esquerda e direita. Durante a globalidade dos
trabalhos de configuracdo, os valores actuais, bem

Convergéncia total

Convergéncia Esquerda Convergéncia Direita

como os da convergéncia total séo exibidos de forma
analdgica e digital em [mm]. (Fig. 71) I 2R, (2410
4 ”L 4 4 ‘ 4
. . £ 5 5 l“ -5
° Se se necessitar do valor da convergéncia em S 2L :

1 graus, é possivel alterar a indicacdo de [mm]

para [graus].
Para tal consulte o ponto 7.2.8 Configuragtes
avancadas (Fig. 71)

instrucio
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Medicao do eixo traseiro

10.2.2 Configuracdo da posicao inclinada

Para a configuracdo da posicéo inclinada deve clicar
sobre o simbolo de configuracdo ao lado do botéo de
seleccdo.

Selecgao

. , . . y c ja total PRI
¢ Na janela de pop-up é seleccionado o botéo . (Fig. 72) +s) ’7 'f .4
- ] S
¥ ‘ .' /,
- J J J |
¢ Ambas as caAmaras estdo viradas para as placas ‘2 - s, ; 1

reflectoras dianteiras e niveladas com auxilio de um
nivel de bolha. 4 ,,“,: 43

-

\s‘

Abortar

e Para os trabalhos de configuracdo, a posi¢céo
inclinada do eixo traseiro é exibida em graus e
minutos de forma analégica e digital durante a

globalidade dos trabalhos de configuracao. (Fig. 73) Posicéo inclinada

0
-1 1

e Com o botédo Seguinte, o programa volta a pagina de
vista geral do eixo seleccionado e exibe na coluna (Fig. 73)
DEPOIS os valores configurados de novo.

Um novo eixo traseiro devera agora ser seleccionado na
pagina processo de medigdo do programa. :
No exemplo: Selecc&o eixo 3. (Fig. 74) e e o

|® Apds a conclusdo do
leixo mudar para o
[préximo eixo

Depois  Antes.
Comergéncie 0, 6mm ~13, Gem
Incinagdoco  0°00" 0°00"

O programa muda para a vista geral do novo 3.° eixo.

O procedimento de todos os outros eixos € dependente @ @

do tipo de eixo e corresponde a sequéncia de trabalhos
como descritos para o eixo 1 (eixo da direc¢do) ou eixo
2 (eixo rigido).

(Fig. 74)
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11 Protocolo, vista geral do veiculo

Nas paginas de seleccdo dos respectivos eixos do veiculo é possivel
chamar directamente o protocolo global com o botdo de Vista geral
(Fig. 75). Esta vista permite a confrontacéo dos dados determinados

de todos os eixos do veiculo. (Fig. 76) (Fig. 75)

O
g

i

[Ax-Is 4000]

Depois  Antes Antes  Depois Antes  Depois m
o
Convergéncia - 0,50m - 0,5mm Convergéncia total - 0,5mm - 0,5m  Convergéncia
Inclinacéo convergente 0°00' 0°14' - 0,9m - O.Qnun 0°00' 0°00'c&0 convergente @
Avanco 0°00' Posicéo central caixa dg direccdo 0°00' Avanco Z 4
Sopé 0°00" 0, 0mm 0, Omm 0°00" Sopé U
Angulo conv. viragem 4°00" 4200 Angulo conv. viragem ’@\
Angulo méx. viragem 40°00° 40°00" 40°00" 40°00' Jlo max. viragem w
)
: 1 ———— N
Convergéncia 0,6mm  -13,6mm atirwergencm total 16,1mm - 0,3z Convergéncia
: = 2, 5mm 0, Smm. = 4 -
Inclinacéo convergente 0°00' 0°00' et A e o ocoo0’ 0°00'cA0 convergente !i \
o - Posicéo inclinada = =
G o b 0°02'
Convergéncia ——-,sm  --—,-mm ---,-m  -—-—-,-mm  Convergéncia
Inclinacéo convergente---°--'  ---°-- Y EEEas ' " EEna. 0 4nciindcéo convergente

30OOC

€

(Fig. 76)
Ao seleccionar o Botdo Comentério (Fig. 77) € possivel introduzir
observacdes especiais em relagdo ao veiculo, que depois aparecem Fig. 77
ao imprimir-se o protocolo. (Fig. 77)
Depois de terminados os trabalhos, o processo de medi¢cdo completo
€ memorizado com o Botdo Memorizar (Fig. 78).

(Fig. 78)
Através do Botdo Imprimir (Fig. 79) h& a possibilidade de imprimir os
dados registados como protocolo com uma impressora instalada.

(Fig. 79)
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Protocolo, vista geral do veiculo

Com o botéo Mostrar protocolo na pagina
inicial do programa é possivel visualizar as

medi¢cBes guardadas em qualquer altura.
(Fig. 80)

Ao seleccionar Mostrar protocolo é exibida
uma vista geral de todas as medi¢Ges

guardadas com uma pequena pré-visualizacéo.

(Fig. 81)

Através do botdo Mostrar é exibido o registo
seleccionado de uma medicdo na pagina de
vista geral do veiculo com todos os eixos.

instrucgao

11.1 Saia do AXIS4000 e desligue as cameras

Assim que a medicao for concluida, o programa

AX1S4000 pode ser encerrado.

P Vocé s6 pode sair do programa

1 AXIS4000 e desligar as cAmeras ao
mesmo tempo selecionando Sair do

Hinweis programa (F10). (Fig. 82)

N7 Terminar prografii@

"

|HWK IVECO FF 15092010 pr—

|0G-HU480 23.06.2010 ] "
SAW-AC 65 23022010
ISAW-AR 20 23022010
H-X9983 HAWEKA 30.09.2009

H-X998 Haweka 30.04.2009
HWK1 Haweka 16.03.2009
HWK1 10.03.2009

o
M) Iniciar 5> Mostrar =
» i

N/ Terminar prograita
A

medigao protocolo Configuragdes

(Fig. 80)

# Eliminar
medicdo

(Fig. 81)

® | Se o registo de uma medicgéo tiver sido guardado, h a possibilidade de realizar alguns
1 dias depois mais medicdes neste veiculo.
Para tal deveréa seleccionar o botdo Prosseguir.

Electronic Wheel Alignment

M) Iniciar 5 Mostrar ol 24 N/ Terminar prografitd
77 medigio ~ protocolo Configuragdes Lo

(Fig. 82)
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12 O banco de dados nominais do utilizador

Com este modulo adicional para o0 AXIS400 é possivel introduzir e guardar os valores NOMINAIS
dos dados da geometria do veiculo.

O banco de dados nominais do utilizador permite durante ou apos a medic¢ao realizar uma
comparacgao dos valores NOMINAIS e REAIS.

12.1 Introduzir novos veiculos no banco de dados e e

No item Configuracdes do menu ha um botdo de selec¢éo Pt
Dados nominais do utilizador. (Fig. 83)

R g ‘

@ velarse a ot

| @ Instrugdes|
2 semors ant
e

| & Directorio de dados|

(R Oadse et} = S e
-W

¢ Clique no botdo Dados nominais do utilizador

+i4 Dados nominais

& & do utilizador

« Seleccione o tipo de veiculo para o qual pretende
aplicar os dados nominais. (Fig. 84)

Introduzir fabricante, série do modelo e variantes:

¢ Introduza o nome do fabricante, p. ex., “Mercedes”.
e Na série do modelo introduza o tipo:
p. ex. “Actros”.
¢ Na seccdao variantes colocam-se especificacdes.
p. ex. volante a esquerda ou volante a direita (Fig. 84)
ou nimeros de série especiais

e Depois de ajustados os tipos de eixo através da caixa de
seleccéo para os eixos dianteiros e traseiros, clique no 1.°
botdo superior “Introduzir dados nominais” (para o eixo
dianteiro). (Fig. 85)

e Introduza aqui os valores predeterminados para os dados
geomeétricos individuais dos valores de tolerancia
indicados. (Fig. 86) -

e Depois de introduzir todos os dados, clicar no botdo “okay”. (Fig. 85)
(Fig. 86)

e Seleccione agora para o eixo traseiro o0 2.° botéo inferior
“Introduzir valores nominais”. Introduzir aqui os valores
para o eixo traseiro. (Fig. 85)

fpara cima (+) ou para
oo (-) respectivamente.
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e De seguida voltar através do botédo “okay”.

¢ Proteja os seus dados com o botdo “Aceitar”
(Fig. 87)

Foi introduzido um novo conjunto de dados que pode ser
utilizado.

12.2 Utilizar o banco de dados nominais do utilizador

Na seccéo do programa“Seleccéo processo de medicao”
aparece do lado direito um simbolo com uma balanca.

e Comece, como habitualmente, com
a medicao do veiculo.

o Para a utilizacao do banco de dados clique no simbolo da
balanca depois de gravados os dados de medicé&o. (Fig. 88)

Aparece uma vista geral dos veiculos seleccionados por si.

« Marque o respectivo veiculo na lista e clique no botao
“Carregar dados nominais”. (Fig. 89)

Os respectivos dados NOMINAIS séo exibidos com os
dados REAIS determinados.

e | Através do botdo Imprimir € possivel
1 imprimir separadamente os dados
NOMINAIS seleccionados do veiculo

instrucéao

e Para abandonar novamente a representacao
dos valores nominais e retomar a medigéo,
cligue em baixo do lado direito no simbolo
Abortar. (Fig. 90)

(Fig. 90)
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13 Reboque e semi-reboque

® ™
p Se 0 AXIS400 estiver disponivel na ..
1 versao base, é necessario um kit de ‘
actualizacdo para a medicao de

- ’ N
instrugao  atrelados de camido e reboques. 3

000
®o
@ @

O kit de actualizacao para a medicao de reboques e semi-reboques,
artigo n.° 923 000 001 é composto por:

A.) 1 x Adaptador de cabecgote de engate g 2° Artigo n.° 923 001 041

B.) 1 x Adaptador do anel de acoplamento de
reboque/Adaptador lanca de reboque Artigo n.° 913 024 001

C.) 6 x Suporte magnético, comprimento 265 mm (1 peca) Artigo n.° 913 029 012

O aumento destina-se exclusivamente a medi¢éo da convergéncia total, convergéncia parcial
esquerda/direita, inclinagdo convergente esquerda/direita, bem como para a determinacdo da
inclinacdo angular do eixo e do desvio axial de semi-reboques e reboques em combinacdo com
a versao base AXIS4000.

13.1 Medidas preventivas para a medicéo de semi-reboques

Para poder posicionar as sondas de camara nas rodas do reboque, € necessario substituir 0s
suportes magnéticos nas estrelas de 3 bracos do suporte de medicao axial.

e Substitua o suporte magnético de 100 mm por
um de 265 mm. (Fig. 91)

¢ Monte o suporte de medicao axial, como
habitualmente, na roda do veiculo do eixo do
reboque a medir.
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Semi-reboque

13.2 Construcdo do suporte reflector para semi-reboque

Junte os suportes reflectores e monte primeiro 0os
adaptadores de cabecote de engate no centro do suporte
reflector.

° Sobre o suporte reflector encontra-se no centro

1 um parafuso cilindrico. Coloque o adaptador de
cabecote de engate com um orificio no centro do

instruao  gyporte sobre a cabeca do parafuso. (Fig. 92)

O suporte reflector é encaixado no cabecote de engate
auxiliado pelo respectivo adaptador e € fixo com o (Fig. 92)
parafuso de punho estrelado. (Fig. 93)

Fixe, como habitualmente, as placas reflectoras esquerda
e direita no suporte de reflector.

O segundo suporte reflector € montado por tras do
reboque com os dois tripés e € nivelados visualmente.
(Fig. 94)

O procedimento aqui corresponde a descricao conforme
ponto 9.3.2, pagina 27

(Fig. 93)

Ambos os suportes reflectores tém de ser nivelados
visualmente de maneira que fiqguem perpendicularmente
ao eixo longitudinal do veiculo.

(Fig. 94)
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Semi-reboque

13.2.1 Instalar suportes reflectores

e No programa AXIS4000 é seleccionado atraves
da seleccao rapida um reboque com o respectivo s eem
namero de eixos.

| Jartes especias
Eio 1 i8] verficasio do piso
-

O programa muda para a introducéo dos dados do
veiculo. (Fig. 95)

‘‘‘‘‘

e Seleccione aqui os respectivos tipos de eixo
e tamanho de jantes.

e Seleccione o botao “Instalar escalas” ‘

@ Foxar escale no
lcabecote de engate do
‘semi-ret

° Nao sdo necessarios suportes magnéticos i
1 para a instalacdo, uma vez que 0 rectangulo | sgims e
de medicéo é definido agora através das

instrugdo  placas reflectoras no cabecote de engate.

e Ajuste as camaras do lado esquerdo e direito
para as placas reflectores no cabecote de
engate.

e Confirme o posicionamento com a tecla OK em
ambas as caixas de camara. (Fig. 96) —

Se ambas as placas reflectoras foram capturadas,

a pagina do programa muda automaticamente e ser-

Ihe-a pedido que ajuste ambas as camaras para as

placas reflectoras traseiras.

e Agora é necessario deslocar lateralmente
o suporte reflector até que no mostrador
€ alcancado quase o valor “0”. (Fig. 97)

Iniciar medicoes

Todas as medi¢des a seguir correspondem a sequéncia
de trabalho de uma medicao do eixo traseiro. (Fig. 98)

Para a medicdo da inclinacao convergente,
convergéncia, desvio axial e posicao inclinada
consulte a partir do ponto 10, pagina 37 a Medicao

do eixo raseiro

(Fig. 98)
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Medidas preventivas para a medicdo de reboques

As sondas de camara terdo, eventualmente, como
na medicéo dos semi-reboques, dependendo do
tipo de veiculo, de ser adaptadas com suportes
magnéticos de 265 mm de comprimento. (Fig. 99)

(Fig. 99)

13.3 Alinhamento do eixo do veiculo alanca

e Controlar opticamente a lanca quanto a defeitos.

e As sondas de camara devem ser montadas nas
rodas do eixo rotativo do veiculo.

OO0

e Colocar os suportes magnéticos em ambos os
lados do veiculo, no mesmo local do quadro.

| |medicao da convergéncia

e Pendurar as placas reflectoras a direita T — 3
e a esquerda. b4
R
Veritcagio o piso
e Inserir as camaras de cada lado do veiculo ‘ 1 e — o
sobre o suporte de medi¢ao do eixo e alinhar ‘ e w o
as placas reflectoras no suporte magnético. :
P porte mag | 2

. . Fig. 100
e Preparar o computador e seleccionar o tipo de (Fig )

veiculo Reboque no programa.
e Introduzir a dimensédo das jantes. (Fig. 100)
e  Seleccionar botdo Instalar escalas.

e Assim, o eixo do veiculo é nivelado com

a lanca de forma a que os valores mostrados
sejam iguais em ambos os lados. (Fig. 101) T —
imesmo valor em ambos oo
_ e (-5.2°)| |(-5.2°)
e Com o travao de estacionamento, trave as e =
rodas de veiculos no eixo. l B | '

e Confirme o posicionamento com a tecla OK em
ambas as caixas de camara.
(Fig. 101)
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13.4 Verificagcdo dos olhais de transporte para a linha central do veiculo

® Usar escalas |
Imagnéticas |
® Fixar ambas as camaras
70 €ixo traseiro e alinhar
lem funcao das escalas

ir OK para

mmmmm

e Montar as sondas de camara no eixo traseiro
do veiculo a esquerda e direita.

e Os suportes magnéticos mantém-se no quadro
do veiculo e as placas reflectoras sdo rodadas
180 graus e novamente penduradas.

e Inserir as camaras de cada lado do veiculo
sobre o suporte de medi¢ao do eixo e alinhar

as placas reflectoras no suporte magnético.
(Fig. 102)

e Se as placas reflectoras forem reconhecidas,
o procedimento devera ser confirmado nas )
| , (Fig. 102)
camaras atraveés da tecla OK.
e Em seguida, o programa altera
automaticamente a representacéo e agora
o suporte reflector deve ser fixado ao olhal
de transporte com o adaptador

¢ Retire o0 suporte magnético do quadro

13.4.1 Montagem do suporte reflector no olhal de tran.

e Una o suporte de reflector com adaptador de
cabecote de engate da forma descrita para
0 semi-reboque no ponto 12.2. (Fig. 103)

e O adaptador de olhal de transporte
€ aparafusado separadamente (Fig. 104),
e parado no olhal de transporte da lanca.

(Fig. 103)

a placa do sistema através do olhal de transporte j“v
e aperte de forma a que o adaptador de olhal de | (Fig. 104)
transporte fique fixo na lanca. (Fig. 105) o

=,
e Insira agora o parafuso de punho estrelado com ﬂ E

e Agora o adaptador de cabecote de engate
€ empurrado com o suporte reflector sobre
0 adaptador dos olhais de transporte
e aparafusado com um parafuso de punho
estrelado. (Fig. 106)

e No suporte reflector sdo penduradas do lado D — 7
esquerdo e direito as placas reflectoras (Fig. 105) (Fig. 106)
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Ambas as camaras devem agora ser niveladas
pelos reflectores dos olhais de transporte.

Logo que as camaras tenham reconhecido os
reflectores, € exibido o valor determinado para os
olhais de transporte em [mm] em relag&o ao centro
do veiculo. (Fig. 107)

Se o valor for maior do que 3 mm para
_aesquerda ou para a direita, estando, por
\. isso, fora da tolerancia ao centro do
Q veiculo, as medi¢Bes subsequentes sé
Atencion eyerso ser efectuadas apos reparacio
da lanca

Se a geometria do veiculo estiver sem serro na
lanca, o valor é apresentado a verde.

Com o botéo “Seguinte” o programa muda para

a instalagao das escalas de convergéncia e na zona
superior do reboque é exibida uma linha central do
veiculo.

13.4.2 Instalar suportes reflectores traseiros

e O suporte reflector com as placas reflectoras
€ montado por tras do reboque e é nivelado
visualmente.

¢ Nivelar ambas as camaras pelas placas
reflectoras traseiras.

e As placas reflectoras deveréo ser deslocadas

lateralmente de tal maneira que no ecra a barra de
deslocacéo passa de vermelho para verde e alcanca

guase o valor “0”. (Fig. 108)

1 APENAS O SUPORTE REFLECTOR E
DESLOCADO.

instrugao

e Logo que suporte reflector com placas reflectoras
estiver instalado, é exibida mais uma linha central
na parte inferior do reboque.

¢ Alinha central do veiculo é agora definida para as
medi¢cBes seguintes e a instala¢des das placas
reflectoras é terminada com o botdo Seguinte.

e OS TRIPES PERMANECEM NO SEU LUGAR!

® Remover escalas
imegnéticas

® Fixar a escala dianteira

) HAWEK A

(Fig. 107)

(Fig. 108)
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Primeiro é medido o eixo traseiro (2.° eixo)

Iniciar medicdes
Todas as medicdes a seguir correspondem a sequéncia
de trabalho de uma medi¢ao do eixo traseiro. (Fig. 109)

Para a medicdo da inclinacdo convergente, convergéncia,

desvio axial e posicéo inclinada consulte a partir do ponto o,
10, pagina 37 a Medi¢éo do eixo traseiro. 2
-
_
= 4
Se as medic¢des no eixo traseiro do veiculo estiverem S
terminadas, sdo montadas as sondas de cAmara nos (Fig. 109)
eixos dianteiros do reboque.
De seguida é seleccionada no programa o 1.° eixo (eixo
dianteiro) e é realizada a medi¢&o. (Fig. 110)
(Fig. 110)

Na construcdo especial de um reboque Tandem
com forquilha de traccéo fixa o procedimento de
medicdo devera ser realizado da mesma maneira
como num semi-reboque. (Fig. 111)

A forquilha de tracc¢éo fixa do reboque Tandem é aqui
tratada como se fosse um cabecote de engate de um
semi-reboque

O suporte reflector € montado com auxilio do
adaptador de cabecote de engate e do adaptador
dos olhais de transporte, como descrito no reboque,
e no programa € seleccionado um semi-reboque de
2 eixos. (Fig. 112)

Os restantes trabalhos est&o descrito no ponto 12.2.1.

Q6
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14 Veiculos com dois eixos dianteiros
articulados

Para a verificagcdo do paralelismo dos dois eixos dianteiros
articulados é necessario medir totalmente o primeiro, bem
como o segundo eixo da direc¢ao e eventualmente
configurar.

Py S6 quando a posicéo central da caixa da

1 direccéo estiver correctamente configurada
no 1.° eixo é que podera ser verificado

instrucdo 0 paralelismo dos eixos da direc¢do. (Fig. 113)

procedimento de medicao
Fer e
e As sondas da camara séo fixadas do lado e G gy
esquerdo do veiculo no primeiro eixo e do lado om0, 0m 5 0m - i
direito no segundo eixo para a preparacao da e e el - e
medicéo. b s St

e Ambas as camaras séo niveladas pelas placas o
reflectoras traseiras. @ m

e Asrodas do primeiro eixo da direcgcao estdo em _
posicdo “Seguir em frente”, pelo que deve colocar (Fig. 114)
a caixa da direccdo em posicéo central.

e De seguida é seleccionado o botdo “Paralelismo
dos eixos da direc¢ado”. (Fig. 114)

O programa regista imediatamente a angulosidade dos i, t- -*'
eixos e € exibido o valor determinado. (Fig. 115) = —
e Com o botdo “Seguinte” volta para a vista geral do = m
eixo.
R ST

e Se nao existir paralelismo (0 © 00") é seleccionado
0 novo botdo de configuracdo para a correccdo do <
posicionamento dos eixos do veiculo.

e Com auxilio dos mostradores é possivel configurar

0s eixos com o valor pretendido. (Fig. 116) A
e De seguida, passa com o botdo “Seguinte” e .1|
- . |® Dirigir ambas camaras
novamente para a vista geral do segundo eixo. | & — 2
|® Colocar _derechn el eje

(Fig. 116)
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15 Consideracao da irregularidade do piso

O AXIS4000 tem a possibilidade de considerar irregularidades de piso diferentes por eixo durante
a medicao. (Fig. 117)

(Fig. 117)

Devem ser sequidos 0s seguintes procedimentos:

@ Determinar tipo de eixo

® Seleccionar dimensio
s jntes

e ApOs a seleccdo do veiculo, marque no lado
de viséo geral dos dados do veiculo o gancho —
de verificac@o do piso e seleccione 0 novo B
botédo “Irregularidade do piso” (Fig. 118) bty

® Seleccionar eixo para
medicBo

e Uma placa do reflector é inserida na chapa de
montagem (Fig. 119) e colocada em frente da
roda direita do eixo a ser medido.

(i pffves especiais
N Verifica; 10 piso

Eio3

STLTY Il Imegularidade do %
piso

Enod w |

Euxo rigide preus M|

e A céamara é colocada de forma adequada na
chapa de fundo em frente a roda esquerda do
mesmo eixo (Fig. 119) e dirigida para a placa
reflectora.

e Rodar a camara na chapa até a camara estar
alinhada verticalmente com a ajuda do nivel.

e A camara deve ser alinhada sobre o nivel de
agua de forma horizontal, com a ajuda do
parafuso de ajuste da chapa de fundo.

e Seleccione o eixo a ser medido na janela do
programa, do lado direito. O programa inicia
sempre com o 1.° eixo.

e Prima agora o Botdo OK na camara, para s Coba s

registar o valor. S
isjuste da placa inferior, |
e Alrregularidade € mostrada para esta posi¢ao pone | KD
do eixo. Este valor é, a partir de agora, e -

automaticamente considerado para as T,
seguintes medidas deste eixo. (Fig. 120) e :
m inequiaridace co pso- &0 111 (=143

requaridade oo piso - oo 2 1] (TS5
==

Ireguiaridade o piso- etxo 31 |

Ireguiaridade 6o piso - eixo 4 '] [TTERE]
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Irregularidade do piso

Dependendo da situagéo da circunstancia, pode
ser mostrada uma influéncia positiva ou negativa
para a irregularidade do piso. (Fig. 121)

<

(Fig. 121)

<,
\

Valor positivo:
Ver na direc¢cdo do movimento: A roda direita esta mais acima do que a esquerda.

Valor negativo:
Ver na direc¢cdo do movimento: A roda esquerda estd mais acima do que a direita.

Se as irregularidades do piso forem conhecidas, 1 4 9 o
uma vez que, normalmente, sdo feitas as medi¢cdes /
no mesmo sitio, 0s valores para cada eixo podem

ser directa e manualmente inseridos. (Fig. 122)

Iregularidade do piso - eixo 1 []
Irregularidade do piso - eixo 2 [°]
Irregularidade do piso - eixo 3 [°]
Irregularidade do piso - eixo 4 [°]

|

Apobs o registo das irregularidades do piso para (Fig- 122)

todos os eixos, deve ser seleccionado o botao
“Seguinte.

O programa volta a pagina de dados do veiculo
seleccionado e a medi¢éo pode ser efectuada na
sequéncia normal.
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16 Jantes especiais

Se nao for assegurado assento adequado do suporte de
medicao axial em relacdo ao cubo da roda, deve ser
efectuada uma compensacgéo da excentricidade radial
das sondas de caAmara de cada eixo do veiculo através

da seleccdo Jantes especiais.

¢ Assentar as sondas de cAmara na flange da jante do

primeiro eixo do veiculo.

de 3 partes. (Fig. 123)
Artigo N.° 924 000 004

e ApOs seleccao dos veiculos, marque no lado de visédo
geral dos dados do veiculo da verificacdo o gancho
jantes especiais e seleccione o botéo "Irregularidade

do piso" (Fig. 124)

e Na pagina seguinte do programa é agora efectuada
uma compensacao da excentricidade radial para

a primeira roda do primeiro eixo.

e Siga as instrucdes no canto esquerdo da janela.
A compensacao é realizada em trés passos

e é representada graficamente. (Fig. 125)

e Voltar a esvaziar o veiculo em placas rotativas.

e De seguida, deve ser efectuada uma compensacao
da excentricidade radial na roda do lado contrario do

mesmo eixo.

o Apés terminar este procedimento, pode-se iniciar
a medicao deste eixo do veiculo com o botéo

“Instalar escalas”. (Fig. 126)

e Para cada eixo do veiculo adicional a ser medido
e antes do inicio da medicdo, deve ser realizada uma
compensacao da excentricidade radial por cada roda.

EXCENTRICIDADE RADIAL.

Em veiculos com jantes Trilex, os pedais

1 magnéticos devem ser substituidos por
adaptadores especiais e devem ser montados

instrugio  com bragcos mecanicos na roda, devido a jante

e | SESE TROCAR ENTRE OS EIXOS DO

1 VEICULO DURANTE A MEDIGAO (CLICANDO
NO BOTAO 1/2/3 ETC.) SERA NECESSARIA

instrugao  |J\A NOVA COMPENSAGAO DA

™ Instrugdes
|® Determinar tipo de ebo

|® Seleccionar dimenséo
des jantes

Irregularidades do piso
® Selecgao aquando de
Ipiso inclinado

Posicéo 0° Posigao 90° Posicédo 180°

Posicdo 0° Posicao 90° Posigéo 180°

(Fig. 126)
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17 Conservacao

17.1 Manutencéo e cuidado

As superficies de contacto do suporte magnético devem ser mantidas isentas de sujidade.
Somente assim se pode garantir um contacto de superficie total e, consequentemente, um
assento fixo na jante.

° Tenha em atencgéo que as sondas de camara, com 0S acessorios, sao
1 componentes de precisao.

E importante ter sempre certeza de que estes componentes séo utilizados
e mantidos com o maximo cuidado.

instrucao

O vidro de proteccdo em frente da lente da camara deve ser
limpo com um pano seco e macio. Nunca limpar com alcool ou
outros liquidos!

Deve-se garantir que as placas reflectoras néo ficam arranhadas no
seu lado de reconhecimento.

Placas reflectoras arranhadas podem levar a erros de registo do
valor de medicdo.

Para carregar as baterias nas sondas da camara, utilizar apenas

o carregador fornecido. Este estd em conformidade com as normas
de seguranca europeias e é projectado especificamente para as
baterias usadas no aparelho de medicao axial AXIS4000.

18 Aviso sobre descarte

As cameras e as baterias ndo devem ser enviadas para o lixo comum.
Devem ser devolvidas ao fabricante as cameras no ambito da
implementacéo da Lei de Equipamentos Elétricos e Eletrénicos (lei sobre
a colocacao em circulacdo, devolucéo e descarte ecologicamente correta
de equipamentos elétricos e eletronicos).

Envie-nos diretamente (com documento carimbado).

Garantimos a correcta reciclagem destes componentes eletrénicos de

[ forma correta e ecoldgica.
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19 Descricao de erros

=

VAR

Atencion

19.1 Descricao e causas do erros

3 HAWEK A

O/A operador(a) apenas deve reparar individualmente as falhas que, aparentemente, se
devem a erros de operacdo ou de manutencéo!

Descricao

Causas possiveis

Resolucao dos erros

Apos o inicio do programa,
néo é estabelecida qualquer
ligagdo com a camara

e A capacidade actual da
bateria ja ndo é suficiente.

e Conexao de interface com
0 programa errada.

¢ Nenhum canal
radioeléctrico, ou canal
radioeléctrico errado para
a ligacdo a camara

Driver USB para o receptor
ndo esta instalado no
sistema operacional

e Carregar as baterias das
sondas de cdmara com
o carregador distribuido

e ApOs o inicio do programa,
seleccionar o botédo
“Configuracdes”, o passo
deve estar seleccionado em
AUTO (consultar ponto 7.2.3)

e Tente criar uma nova ligacdo
através de um outro canal
radioeléctrico

Instale o driver USB disponivel
no USB-Stick.
(Ponto 6.3, pagina 19)

A camara nao reconhece
nenhum sinal da placa
reflectora

As placas reflectoras estéo
gravemente danificadas ou
sujas.

Limpar as placas reflectoras, ou,
se necessario, substituir por
placas novas.

A sonda de camara nao fica
fixa na jante

¢ Superficie da jante com
sujidade

e Suporte magnético com
sujidade

e Sem contacto de superficie
total dos imanes na jante

e Limpar a superficie da jante

e Limpar a superficie dos
imanes

¢ Alinhar novamente o suporte
magneético

Os resultados de medicdo
ndo séo realistas

e A distancia das placas
reflectoras dianteiras da
direita para a esquerda
¢ diferente da distancia
traseira da esquerda para
a direita

e O ajuste da sonda nédo esta
correcto

e Controlar as distancias!
A mesma distancia das
placas reflectoras dianteiras
e traseiras.

¢ Verificar a convergéncia
através do controlo de
transicdo do suporte de
medicdo axial e nova
medicao e, se necessario,
contactar a assisténcia
técnica.
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20 Anexo

20.1 Protocolo de medicdo para medicao do veiculo

Hans

Mustemeter
Musterweg

30165 Musterstadt

Telefone +49 5139 8996-0 — Fax +49 5139 8996-222

Web www.muster.de — E-mail info@muster.com

Harald
16.(| 0.201 L. 16:27
AX-IS 4000

Data:
Matricula:
Depois Antes

Convergénei- 0, S5mm - 0, Smm
Incinagiocc . 0°00" | 0°14" g

Avango 000"

fops 0°00"

Angulo conv. viragem 4°00" 3

Anguloméx. 40°00' 40°00"

Convergénel 0, 6mm -13, 6mm

Inclinagoct  Q°Q0°* 0°00

Convergénci 0, 0mm 0,0 &

Inclinagiocc  0°00' - 2°00' J‘;‘,‘
e | koot

©2008 - 2012 by Haweka AG Germany

Convergéncia total
2,5mm  0,3mm
Posi¢io inclinada

- 1%17%  0°02°

_Desvio .
s 4

36mm

hitp/Awww.haweka.com

Antes Depois
- 0,5mm - 0, SmmConvergéncia
0°00* 0°00 *> convergente
1 0%00¢ Avango
- 0°00* Sopé
; 4°00" Angulo conv. viragem
" 40°00% 40°00 " méx. viragem
16,1mm - 0, 3mmConvergéncia
0°00 *>convergente
2 h 0,0mm 0, OmmConvergéncia
:.}.,’,": L.? o 0°00" 0°00 *> convergente

E-Mail: info@haweka.com
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21 Declaracao de conformidade CE

O fabricante:

vem por este meio declarar que o aparelho
seguidamente descrito:

esta de acordo com as seguintes directivas
e normas.

Normas europeias aplicadas:

HAWEKA GmbH
Kokenhorststrafle 4
D-30938 Burgwedel

Sistema de transmissao por radio da camara
electronica para a medicéo de eixo de veiculos
comerciais

Tipo: AXIS4000

Directiva de conformidade 2014/30/EU
Directiva de baixa tenséo 2014/35/EU
Directiva RED 2014/53/EU
Directiva RoHS 3 2015/863/EU

EMC para equipamentos de radio de curto
alcance (SRD)

(ETSI) EN 301 489-03
(ETSI) EN 301 489-01
(ETSI) EN 300 220-1
(ETSI) EN 300 220-2

Sistemas de transmisséo de banda larga 2,4
GHz ISM-band

ETSI EN 300 328 v2.1.1

Imunidade e emissédo de interferéncias EN 61326-1
Seguranga fotoplologlca de lampadas EN 62471

e sistemas de lampadas

L|n_1|_te_s_de exposicao a radiacdes opticas BGI 5006
artificiais

Graus de proteccéo IP54 DIN EN 529

Teste de choque: Queda livre

DIN EN 60068-2-31, EC

Mudancas construtivas que afectem os dados técnicos especificados no manual de
instrugcdes e 0 uso correcto, tornam esta declaragdo de conformidade nula e sem efeito!

Burgwedel, 16-11-2022

Director Executivo
Dirk Warkotsch

. A f

L

(Assinatura)
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