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InstrucOes gerais de seguranca

Ato de fabrica

8§

Regulamentos de
prevencgao
de acidentes

do

Associacao de
Profissionais

Instrugdes
Operacionais

1

instrucao

1.1 Dever de ser cuidadoso do operador

O aparelho de medigdo axial AXIS4000 foi construido e estruturado
mediante uma escolha cuidada das normas harmonizadas aplicaveis.
Corresponde ao estado da técnica e oferece seguranca maxima
durante a operacéao.

Alteracdes construtivas no aparelho de medicéo axial s6é devem
ser efectuadas depois de autorizacéo escrita por parte do
fabricante!

A seguranca do dispositivo s6 pode ser implementada na pratica
guando todas as medidas necessarias forem tomadas. Faz parte do
dever de ser cuidadoso do operador, planear essas medidas

e controlar a sua prética.

O operador deve assegurar especialmente, que

o aparelho é utilizado correctamente

o aparelho deve ser utilizado somente em perfeitas condi¢cdes e em
estado funcional

o manual de instru¢cdes é mantido sempre num estado legivel e esta
completamente disponivel no local de operagéo do aparelho

apenas pessoal qualificado e autorizado utiliza o aparelho e conheca
o0 manual de instru¢cdes antes de iniciar os trabalhos!

0 pessoal é regularmente instruido sobre todas as questdes
relacionadas com a seguranca no trabalho e esta familiarizado com

o0 manual de instrugdes, em particular com as instrugdes de seguranca
nele descritas.

Antes de cada utilizacdo do sistema de medicéo axial, deve-se
verificar o aparelho quanto a danos visiveis e assegurar que

o aparelho s6 serd utilizado em perfeitas condi¢cdes! Todos os
defeitos devem ser imediatamente comunicados aos superiores!

O utilizador é responsavel pela operacéo correcta e pelo
cumprimento das disposi¢cdes de seguranca.

Medicéo do eixo HAWEKA - AXIS4000
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2 Conceitos especificos do chassis

O chassis € a ligacdo do veiculo a estrada. A forca total do motor é transmitida para a estrada
através do chassis e as forcas originarias na estrada sdo novamente transferidas para o veiculo
através do chassis. Assim sendo, o0 chassis esta exposto a um grande nimero de diversas forcas
e deve por isso ser alvo de uma manutencao cuidada.

Durante a utilizagcdo do veiculo na pratica, sdo possiveis alteracfes a geometria do chassis.

O desgaste normal das pecas dependentes do tipo de construcdo (mancal da roda, pivotes do eixo
dianteiro, etc.) pode levar a alterac6es na geometria do chassis. Em caso de convergéncia ou
inclinacdo errada, ndo sdo apenas danificados 0os pneus, mas a precisdo das caracteristicas de
conducédo também s&o extremamente afectadas.

A complexa geometria da suspenséo e os diversos hébitos de condugéo do condutor tornam muito
complicado encontrar 0s sintomas e as suas possiveis causas. O desgaste dos pneus fornece
apenas uma indicacdo de os pneus foram sujeitos a forcas abrasivas anormais. Isto ajuda o técnico
a realizar o diagnéstico mas nao indica directamente o0 motivo.

A avaliacédo do perfil dos pneus daindicacao apenas de uma localizacao de falha. Seja como
for, deve ser efectuada uma medi¢cdo do eixo apés a verificagcdo visual.

Todas estas circunstancias tornam necessarias uma medi¢do do chassis com a ajuda de um sistema
de medicdo axial. Para a medicédo sdo importantes ndo sé as ferramentas especiais, mas também

a visdo e a audicéo, bem como a pericia técnica estdo entre os componentes mais importantes de
uma medi¢&o de chassis.

2.1 Conceitos do medicédo de chassis
Posicao das rodas

A posicgéo das rodas € muito importante para uma estabilidade direccional perfeita, aderéncia dos
pneus nas curvas e para o desgaste dos pneus. As caracteristicas de conducédo séo influenciadas
pelas posi¢do das rodas durante as curvas.

Aqui distingue-se entre

e  Subvirar

Subviragem do
veiculo

e Sobrevirar

Indicar a distancia entre os eixos de tras para a frente. Uma maior distancia

entre 0s eixos da origem a um maior espaco utilizavel, mais conforto de _
conduc&o e uma menor propensao a oscilacées. Uma distancia mais curta S o
entre os eixos facilita a condugdo em curvas apertadas.

Distancia entre as rodas

A distancia entre os eixos é a medida do meio do pneu até o meio do pneu. Quando sao pneus
duplos esta € medida do centro da roda dupla até centro da roda dupla. Tem uma grande influéncia
sobre 0 comportamento em curva de um veiculo. Uma maior distancia entre as rodas possibilita
uma maior velocidade nas curvas.
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2.2 MedigOes para a configuracdo das rodas
Siga em frente

Um dos valores de referéncia para o registo dos valores de
medicdo é a linha central do quadro. Esta posi¢cao das rodas é um
apoio das rodas dianteiras com um valor de convergéncia parcial
em relacdo a linha central do quadro.

Convergéncia

Diferencia-se entre convergéncia e divergéncia. A convergéncia

€ o valor que as rodas dianteiras ou traseiras apresentam em
relagcdo umas as outras, virando para dentro. Os dados relativos

a convergéncia tém um valor positivo.

Se as rodas estiverem viradas para fora trata-se de divergéncia,
estes dados tém um valor negativo. Uma convergéncia ou
divergéncia correctamente configuradas garantem que as rodas
tém um movimento paralelo quando o veiculo estd em movimento.

Inclinagdo convergente

Se a roda, vista de frente ou de tras do veiculo, esté virada para
fora, trata-se de inclinagcdo convergente positiva (B). Quando esta
virada para dentro trata-se de inclinacdo convergente negativa
(C). O efeito de uma inclinacdo convergente pode ser comparado
com um cone, que tem a tendéncia de rolar para as extremidades
mais estreitas (A). Consequentemente rodas que apresentem
inclinagdo convergente positiva tém a tendéncia de se afastarem
umas da outras, ao passo que as rodas com inclinacéo
convergente negativa se aproximam umas das outras.

Angulo de convergéncia de viragem

O angulo de convergéncia de viragem é o angulo entre as rodas
dianteiras e a linha central do veiculo quando o volante é rodado.
O angulo (A) deve ser igual, quer se vire para a esquerda ou para
a direita, tendo em conta as tolerancias do fabricante. A medicao
é feita a 20 ° de angulo de viragem da roda interior.

Sopé

O sopé é ainclinacdo dos pivotes do eixo dianteiro das
perpendiculares a linha central do veiculo (A). Em veiculos com
pino de rétula ao invés de pivotes do eixo dianteiro sera utilizada
uma linha imaginéria para medicao através do eixo de direc¢ao do
pino de rétula.

O sopé e a inclinagao convergente formam o angulo incluido (B).
Caso difira muito do valor REAL, o eixo dianteiro deve ser
verificado quanto a retardacado ou fissuras.

Avanco

O avanco indica a inclinacéo dos pivotes do eixo dianteiro em
relacdo as perpendiculares para a frente ou para trds. O angulo do
avanco influencia a estabilidade da direccéo da direc¢éo.

Avanco positivo: forcas de direccao e retencao elevadas

Avanco negativo: mau retorno da direccao.

+ = Convergéncia
- * Divergéncia
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3 Transporte do sistema de medicao axial

3.1 Dimensdes e peso

llustracdo: AXIS4000 Standard (#924 000 030)

Comprimento x Largura x Altura |Peso de transporte :
(cm) (kg em bruto)
AXIS4000 PRO 924 000 010 140 x 100 x 70 160
AX1S4000 PRO 924 000 013 120 x 80 x 90 160
AXIS4000 PRO 924 000 012 120 x 80 x 50 115
AXIS4000 STANDARD 924 000 030 120 x 80 x 105 220
AX1S4000 PREMIUM 924 000 050 120 x 80 x 125 280

3.2Informacdes sobre 0 uso e armazenamento

Durante o transporte deve-se evitar colisdes fortes.

v ;,‘ E fundamental manter o sistema seco.
’ . . - ,
Isto é particularmente valido ao transportar e armazenar a totalidade do
sistema de medicdo do eixo.
E necessario ter em atencao que o local de armazenamento esteja seco

e liberto de po.

°
1 Armazene a camara sempre carregada.

instrugao
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4 Descricao do produto

Aparelho de medicéao axial AXIS4000
924 000 010 / 030 / 050

Verséo 5.1
12 /2017
Sujeito a alteracfes técnicas.

Figuras:
HAWEKA AG / D-30938 Burgwedel

Qualquer forma de reproducédo néo € permitida.
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4.1 Utilizacao correcta

e O aparelho de medicéo axial AXIS4000 foi desenvolvido com o propésito de
efectuar medicdo de chassis em automoveis, reboques, atrelados e maquinas
agricolas.

e E usado exclusivamente para a medicio rapida da geometria do chassis.

Para os eixos dianteiros e eixos articulados:
Inclinacdo convergente
Posicao central da caixa da direc¢éo
Convergéncia total e parcial
Avanco
Sopé
Angulo de convergéncia de viragem
Angulo max. de viragem

Para o(s) eixo(s) traseiro(s)
Inclinacdo convergente
Convergéncia
Desvio axial
Inclinacdo do eixo

e O aparelho de medig&o axial AXIS4000 permite a medicdo em “modo de
conducdo”, ndo é necessario levantar o veiculo.

e Também se podem medir outro tipo de veiculos de forma rdpida e segura (com
0 respectivo acessorio).

Caso o aparelho de medicao axial AXIS4000 nao seja utilizado
para este fim, ndo é assegurada a operacao segura do aparelho!

™ Todos os danos pessoais e materiais que originem de uma
1 utilizacéo incorrecta ndo sédo da responsabilidade do fabricante
mas sim do operador doaparelho de medicao axial!
instrucgao
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4.2 Construcéo da sonda da camara

Sonda da cdmara com 0s seus componentes mais importantes:

Parafusos de punho estrelado M8 x 40

Braco mecénico

AN

Cabecote de fixacao

Munh&o de admissao da camara

Estrela de 3 bracos Pro Clamp
Sistema de mudanca rapida

Suporte magnético 100 mm

Afaste 0o munhé&o de admissdo da camara da estrela de 3 bracos em qualquer
circunstéancia!

O munh&do de admissédo esta fixo a estrela de 3 bracos e foi montado e nivelado
com grande cuidado.

Atencao
Caso exista uma suspeita de inclinacdo que faca com que o0 munhao de admissao da

camara ja nao esteja perpendicular a estrela de 3 bragos, comunique ao distribuidor
responsavel!

Medicéo do eixo HAWEKA - AX1S4000 11
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4.3 Dados técnicos

Medicdo da convergéncia
Medicao da inclinagéo
Avanco

Sopé

Angulo de viragem max.
Desvio axial

Inclinacdo angular do eixo
Temperatura de servico
Resisténcia ao choque dos sensores

Moédulo de réadio:
Gama de frequéncias

NUmero de canais
Poténcia de transmissao

Céamera:
Distribuicdo de eletricidade:

Tempo de operacdo com baterias
totalmente carregadas

Carregador:
Tensédo de servico

Placas rotativas
Capacidade de carga

Margem de medicéo Precisdo de medicéo:
+ 5 graus + 0°05’
-15 graus até +15 graus £ 0°05’
- 5graus até +18 graus £ 0°0%’

-10 graus até +20 graus £ 0°1%’

+ 70 graus + 0°20°
=30 mm £2mm
*+ 15 graus = 0°05%’

+5 até +40 graus Celsius

3500 g (sensor de inclinacao)
2000 g (Giro)

2,4 GHz (2405 até 2480 MHz)
Correccao de frequéncia automatica

10
10 mW

Lithium lon Akku Pack:
18650 CF 2S1P 7,4 V / 2250 mAh
>10h

100 - 240 Volt

6 to. / pegas.

4.4 Requisitos do sistema PC para AX1S4000
Sistema operativo necessario: Windows XP, Windows 7, 8.1, 10

Requisitos minimos necessarios para hardware:

Processador: Pentium IV — AMD Athlon 1 Ghz
Memodria principal: 512 MB (Windows XP) / 2048 MB (Windows 7, 8.1, 10)

Disco rigido disponivel 100 Mb

Graficos: Resolucdo 1024 x 768 Pixel / High Color

Placa de som
Porta: UsSB 1.1

Aconselhado:

Processador: Intel ou AMD com 1,6 Ghz ou superior

Memoéria principal: 2048 MB

Placa gréfica com AMD (ATI) ou conjunto de circuitos integrados NVIDIA a partir de 16 MB

Resolucéo 1280 x 1024 Pixel / True Color

WLAN (Opcional para dispositivo de mao portatil)

Impressora
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5 Equipamento

5.1Lista de pecas da versao base do AXIS4000

2 pecas

6 pecas

6 pecas

2 pecas

Sonda da camara
Artigo N.°© 924 001 000

suporte magnético (100mm)
Artigo N.°© 913 027 004

Sistema de mudanca rapida
Artigo N.°© 913 027 006

Cabecote de fixagdo completo
Artigo N.° 912e008 140

4 pecas

Braco mecéanico de camido/para jantes de aluminio
Artigo N.° 912e008 303

6 pecas

Suporte magnético especial para medicéo do eixo traseiro (315mm)
Artigo N. ©913 030 012

2 pecas

Placa rotativa
Artigo N. ©913 011 029

Medicéo do eixo HAWEKA - AXIS4000

13



APARELHO DE MEDICAO AXIAL AXIS4000

2 pecas Camara electrénica com unidade de transmissao 1 peca Placa inferior para camara
Artigo N. ©924 001 161 (esquerda)
Artigo N. ©924 001 162 (direito)

Artigo N. © 924 001 030

1. Peca. Placa inferior para placas
reflectoras

Artigo N. ©924 001 029

1 peca Unidade de transmissao/recepcao
incl. cabo USB
Artigo N. © 924 001 160

1 peca Estagdo de carregamento da camara
Artigo N. ©924 001 034

4 pecas Placa reflectoras
Artigo N. © 924 001 025

4 Peca Tripé
Artigo N. °© 913 052 024
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2 pecas Suporte reflector
Artigo N. © 913 052 081

2 pecas Suporte magnético para placa reflectora
Artigo N. © 913 052 077

1 peca Apoio do aparelho (unicamente 924 000 010)
Artigo N. °© 900 008 200

1 peca USB-Stick 1 peca. Manual de instrugbes 1 peca. Mala para camaras,
placas reflectoras e emissor

Programa AX1S4000

Medicéo do eixo HAWEKA - AX1S4000 15
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5.2Acessorios opcionais AXIS4000

1 peca. Carrinho de ferramentas para armazenamento
e transporte
Artigo N. ©924 001 035

1 peca. PCde méao
Artigo N. ©924 001 047

2 pecas Placa rotativa adicional para segundo eixo articulado do veiculo
Artigo N. ©924 011 002

1 peca. Acessorio para carrinhas:
Artigo N. © 923 000 003

1 peca Escalade quadro para a admissdo do suporte
reflector nos quadros dos autocarros ou
automoveis
Artigo N. © 923 001 043

1 peca. Acessorio para atrelado e reboque
Artigo N. °© 923 000 001

1 peca. Adaptador do perno central 1 peca. Adaptador dos
olhais de transporte
6 pecas. Suporte magnético com 265 mm de comprimento com
sistema de mudanca rapida
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6 Primeira colocacao em servico

Na primeira colocacdo em servi¢co do aparelho de medicéo axial, devem ser observadas as
seguintes medidas:

Montagem dos componentes do AXIS4000

Instalacdo do software e do emissor FM em Windows

Instalacao do software.

6.1Montagem do suporte reflector

Um suporte reflector é constituido pelos seguintes componentes:

a) 1 x Peca central
b) 2 x Peca exterior com orificio para as placas reflectoras

Empurrar ambas as pegas exteriores contra
a peca central.

E necessario ter em atencéo que a distancia até
a peca central seja igual do lado esquerdo e do
lado direito.

be O numero no nivel da grelha tem de

1 ser igual em ambos os lados.

instrugao

Os suportes reflectores j& montados serao
utilizados em conjunto com 2 tripés para a medicao.
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6.2Instalar software em Windows

(Fig. 1)

(Fig. 2)

Feche todas as aplicacdes que estejam a ser executadas
pelo computador

e Insira a USB-Stick em uma porta USB livre do PC
Se o0 assistente de instalagc&o néo iniciar automaticamente,
cligue na barra de tarefas do Windows emlniciar e em
seguida em Executar. Introduza D:\axis4000setup, onde
D indica a letra da unidade de disco do USB-Stick.

Confirme eventl. o aviso de seguranca do Windows

e seleccione o botdo Executar.

Leia o contrato de licenga e siga as instru¢des dadas pelo
assistente de instalacao no ecra. (Fig. 2)

Apbs o processo de instalacdo, o software AXIS4000

e 0 estagio excitador para o emissor FM estado instalados
no computador.

Retire a USB-Stick do PC ap0s a instalacao.

O estagio excitador para o emissor FM sera normalmente iniciado de forma automatica em conjunto
com o sistema do seu computador ao instalar o programa AXIS4000. Caso seja, apoés a instalacédo
do emissor FM, ligado um dispositivo a uma porta USB livre do PC, o novo hardware sera

reconhecido e ligado ao sistema.

Caso esta fungdo ndo seja automatica ou esteja a desinstalar ou instalar o estagio excitador
manualmente, o estagio excitador pode ser novamente integrado no sistema da seguinte maneira.

6.3Instalacdo do transmissor FM

(Fig. 3)

e Ligar a unidade de emisséo e de recepc¢éo (emissor
FM) com o cabo de ligacdo USB incluido (Fig. 3)
a uma porta USB livre no computador.

e O novo hardware sera reconhecido pelo Windows e o
assistente de instalacao iniciara automaticamente.

18
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e Para que o estagio excitador ndo seja procurado na
Internet, seleccione: (Fig. 4)

o Nao, desta vez nao

e clique em seguinte.

(Fig. 4)
e Para a seleccéo alvo escolha:

0 instalar o software a partir de um local
especifico

e cligue em seguinte. (Fig. 5)

(Fig. 5)
e Seleccione para pesquisa:

o0 Procurar suporte de dados amovivel

e cligue em seguinte. (Fig. 6)

(Fig. 6)
O sistema operativo reconheceu o estagio excitador
e indica a compatibilidade com Windows XP. Tome nota
das informacdes e prossiga com a instalacao.
Para tal seleccione:
o Continuar instalacao (Fig. 7)
e Retire a USB-Stick do PC ap6s a instalagéo.

(Fig. 7)
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7/ O programa AXIS4000

Temos trabalhado com muito cuidado para que o programa completo na sua apresentacao

e uso em qualquer ponto da accéo, seja de operacao rapida e de facil compreensao.

Ird descobrir como ser& capaz de efectuar com este programa a geometria do veiculo de um
veiculo num periodo mais curto.

Com menos procedimentos individuais, através de textos de apoio e representacdes gréaficas,
ser& confortavelmente guiado pelos pontos individuais do programa e recebera informacgdes
adequadas sobre o programa a qualquer momento.

No entanto, antes de iniciar a primeira medi¢édo do veiculo, deve preencher as configuracées
do programa com os parametros essenciais para o uso individual.

7.1 Instalacao do software
e Inicie o programa.

Seleccione em Windows: INICIAR —-PROGRAMAS — HAWEKA — AXIS4000 e clique na entrada do
programa AX1S4000.

(Fig. 8)

ApGs a iniciagdo do programa, escolha como configuracdo base a op¢ao “Configuracdes”.
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7.2Vista geral da pagina Configuracdes do programa
Linha de informacgéo 7.2.3 7.2.4

N

7.2.5

7.2.6

721 [—o

7.2.7

FANRANNY

7.2.8
Ajuda
722 |—o
Aborto/Retorno
]‘ (Fig. 9)
7.2.9 7.2.10 07-02-2011

7.2.1 Dados do cliente:

Registe os dados da sua empresa nas respectivas linhas para que este protocolo de medig&o
possa ser aceite e impresso. (Fig. 9)

Botdo Seleccionar imagem:

Existe a possibilidade de fornecer o logétipo da sua empresa, que aparecerd mais tarde no
protocolo.

Tipos de ficheiro suportados: BMP, JPG, GIF, PNG

A dimensdo da imagem sera reduzida a escala.

° . . . ~ ~ :
1 Ficheiros de imagem demasiado pequenos serdo aumentados e perderdo com isso

gualidade. O formato seleccionado mais pequeno devera ser aprox. 400 x 200 pixel em
instrucao 72 Ppp.

. - Deutsch
7.2.2 ldioma: —

Através do botdo Seleccionar idioma tem >< English

a possibilidade de apresentar os menus de - olski

navegacao e todas as instrugdes noutro idioma.

(Fig. 10) | italiano

=  pycckuii
b Todas as configuragbes devem ser = slovencina
1 confl'rmadas~ com o bot&o Aceitar TR
configuracdes.

instrugao

(Fig. 10)
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7.2.3 Interface:

Apbs uma instalacdo bem-sucedida sera associada ao
computador uma nova interface COM virtual para
a comunicacdo com o emissor FM.

A seleccéo da interface deve estar automaticamente
seleccionada em AUTO.

A interface s6 pode ser manualmente modificada para uma
porta seleccionada caso seja necessario (sem ligacao as
camaras).

° Sera associada uma nova entrada no gestor de
1 dispositivos do Windows com a nova interface COM
para o emissor FM. (Fig. 11)

instrugao

(Fig. 11)
Canal radioeléctrico:
Para a transferéncia de dados entre 0os sensores da cAmara e o programa sera automaticamente
apresentado o canal radioeléctrico configurado nas camaras.
O canal radioeléctrico pode, caso seja necessério, ser modificado nas camaras e deve ser em
seguida aceite pelo programa através do botédo Lupa.

Botdo Lupa

A caixa de dialogo é dividida em duas areas. Na &rea do lado esquerdo sdo apresentadas as
camaras que 0 programa encontrou mas que ainda nao estdo ligadas. Na area do lado direito séo
apresentadas a(s) camaras que ja estao ligadas ao programa via radio.

[ ]
1 As camaras e o emissor FM devem estar configurados no mesmo canal radioeléctrico.

instrucao

Numero de série:
Os numeros de série das camaras serdo apresentados logo que o programa tenha estabelecido
uma ligacdo as camaras.

7.2.4 Simbolo de informacdo da camara:

Durante a operacdo do programa a ligacdo as camaras e o estado de carregamento das baterias
séo constantemente verificados e apresentados.

Descricéo do simbolo:
O programa ainda néo efectuou qualquer pedido de
ligacdo as camaras, estado desconhecido. (Fig. 12) (Fig. 12)

A indicacado pisca entre amarelo e vermelho.
O programa procura estabelecer uma ligacdo com as .
camaras. (Fig. 13) (Fig. 13)

Indicacao verde: Ligacdo com camara estabelecida.

(Fig. 14) (Fig. 14)
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Indicacdo verde, com ponto vermelho: A ligacao foi
estabelecida mas néo foi encontrada qualquer placa .
reflectora. (Fig. 15) (Fig. 15)

Indicacéo verde, com ponto amarelo: A ligagéo

estabelecida e a placa reflectora foi reconhecida.
(Fig. 16)
(Fig. 16)

Estado de carga das baterias da caAmara
Capacidade 100 %, 75 %, 50 %, <25 %. (Fig. 17)

_ _ (Fig. 17)
Quando o estado de carga da bateria respectiva
€ inferior a 25%, o simbolo da camara pisca.
(Fig. 18)

As camaras devem estar carregadas (Fig. 18)
para efectuar mais medicdes.

Atencion

7.2.5 Lado de direccao padrdo

Para verificar a posi¢éo central da caixa de direc¢céao
pode ser colocado neste local, conforme cada pais,
um lado de direccdo do veiculo como lado de direc¢éo
do veiculo padrao. (Fig. 19) (Fig. 19)
7.2.6 Instrucbes

Definicdo das normas para apresentar ou ocultar as
instrucdes de trabalho durante a medicéo. (Fig. 20)
(Fig. 20)

° A caixa de instrucdes pode ser

1 apresentada ou ocultada em qualquer
altura do programa. Para tal, clique no

botdo Instrucdes na pagina do programa.

instrugao

7.2.7 Directério de dados

Todas as medi¢des de veiculos sdo guardadas como
ficheiro de protocolo. O caminho de armazenamento
anteriormente definido é:
Eigene_Dokumente\BenutzerName\Anwendungsdaten

\Haweka\AXI1S4000\Database
(Fig. 21)

(Fig. 21)

Para alterar o local de armazenamento clique no bot&o “Pastas”

Para voltar a criar um caminho padréo clique no botdo “Regressar”:
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7.2.8 Configuracées avancadas

Nesta configuracéo avancada, o utilizador tem
a possibilidade de configurar individualmente
0 programa. (Fig. 22)

Para configurar individualmente, seleccione
0s respectivos parametros e altere os valores
na tabela.

bt Por ex., no item 5 pode ser
1 modificada a apresentacéo do
protocolo impresso.

instrugao

Todas os dados modificados devem ser
confirmados com o botdo Aceitar
configuragodes.

7.2.9 Vista geral do sistema

A vista geral do sistema cria uma lista uma lista com os
componentes utilizados a partir do PC, camaras,
emissor FM e versdes do programa.

Estas informacdes sao utilizadas em caso de avarias

pelo técnico de assisténcia como vista geral do
sistema utilizado. (Fig. 23)

7.2.10 Palavra-passe

Esta func&o serve apenas para o nosso pessoal de
assisténcia no local efectuar trabalhos de
diagnostico no sistema.

Com esta opc¢dao existe a possibilidade de poder
efectuar alteracdes especificas ao programa. (Fig. 24)

7.2.11 Banco de dados nominal do utilizador

Com o auxilio do banco de dados nominal do utilizador
podem ser utilizados os proprios dados do veiculo para
a comparacao de valores nominais/reais.

Para o uso do banco de dados do utilizador, consulte
P&gina 43 Ponto 12.

(Fig. 22)

(Fig. 23)

(Fig. 24)
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8 Preparacao para a medicao

1

instrugao

Devem ser efectuados trabalhos de preparacéo na estacao de medi¢éo e no veiculo
antes de a medicdo poder ser realizada. Estes trabalhos podem ser distintos e serem
parcialmente obrigatérios por parte dos fabricantes de automaoveis.

A lista apresentada abaixo devera ajudar a observar os diferentes requisitos:

Verificar se o veiculo tem o mesmo tamanho de rodas e pneus
Controlar a profundidade de perfil adequada

Desgaste dos pneus!! E visivel um desgaste desigual?
Verificacdo da presséo dos pneus correcta

Verificar a folga na direcgdo e mancal daroda

Controlo das articulacdes de suporte/pivotes do eixo dianteiro
Controlo do estado da suspensé&o e amortecedor

Observar eventuais instru¢gdes dadas pelo fabricante em caso de queda

de carga para simular modo de conducao.

Retirar a proteccdo das porcas daroda ou tampdao da roda

Limpar as jantes entre as porcas da roda, para que o suporte

magnético garanta que o suporte da camara esta bem assente na jante.

Medicéo do eixo HAWEKA - AXIS4000
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9 Medicao do eixo dianteiro

9.1 Medidas preparatérias no veiculo

Colocar o veiculo sobre as placas rotativas

e Colocar as placas rotativas a esquerda e a direita no centro
a frente das rodas dianteiras.

e Segurar as placas rotativas contra torgdo com 0s pernos.

e Colocar o veiculo sobre as placas rotativas. O ponto central
das rodas deve estar sobre o centro das placas rotativas.
(Fig. 25)

e Retirar os pernos de seguranca para fora das placas
rotativas.

(Fig. 25)

Montagem das sondas de camara

e Qs suportes magnéticos na estrela de 3 bracos devem ser
ajustados a flange da jante necessaria.
e Os excéntricos devem ser rodados de forma a que seja
criado um contacto de superficie total na flange da jante
entre as porcas da roda e todos os 3 pedais magnéticos
tenham a mesma distancia relativamente ao centro do
suporte.
e Colocar as sondas com os imanes sobre as flanges das
jantes limpas. Dois imanes devem estar acima do centro (Fig. 26)
da roda e um deve estar abaixo. (Fig. 26)

e | DEVE CERTIFICAR-SE QUE AS SONDAS OU

11 ¢ MUNHAO DE ADMISSAO DA CAMARA SAO
COLOCADOS DE FORMA CENTRAL EM RELACAO

nstrugao  AQ ORIFICIO CENTRAL DA JANTE.

Em caso de jantes de aluminio, os dois bragos mecéanicos
devem ser aparafusados ao suporte de medi¢éo do eixo.

O suporte de medicdo do eixo € mantido no centro da roda.
Os pedais magnéticos estédo na flange da jante e os bracos
mecanicos sao colocados em correia com o dispositivo de
tensédo rapida no perfil do pneu. (Fig. 27)

(Fig. 27)

Insercéo das camaras

e Puxar os pernos de fixacdo da camara ligeiramente
para cima e empurrar a camara sobre o munhao de
admissao da camara, até este encaixar no entalhe do
munh&o.
¢ Em seqguida, bloquear a cAmara apertando ligeiramente
os pernos de fixagdo no munhdo. (Fig. 28) (Fig. 28)
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Medic&o do eixo dianteiro

9.2 Determinar dados do veiculo no programa AXIS4000

A unidade de transmissédo/recepc¢do esta ligada ao PC (consultar Instalagdo Ponto 6.4) e 0 PC esta
ligado. O programa AXIS4000 foi iniciado e encontra-se na pagina inicial.

e Seleccionar botéo Iniciar medicao.
¢ Introduzir dados do veiculos e tipo do veiculo
através da seleccgdo rapida. (Fig. 29)

® Com a ajuda da seleccao rapida, o utilizador
1 tem a possibilidade de assumir valores do
veiculo introduzidos anteriormente.

instrucdo  Dependendo do tipo de veiculo podem ser
assumidas alteracbes especificas
e Através da seleccdo Veiculo especial pode ser
introduzido um veiculo individual até 5 eixos para
a medicao.
¢ Nas seguintes paginas de dados do veiculo deve
ser definido o tamanho da jante e, consoante (Fig. 29)
o veiculo, determinar o tipo de eixo. (Fig. 30)
e De seguida seleccionar botdo Instalar escalas.

° Com o botdo Seguinte, passa a
1 configuracdo da escala directamente para
a seleccao dos procedimentos de medicao.

nstrucdo  (Consultar pagina 32)

Esta opcao apenas serve para medicao

rapida para inclinacéo, avanco, sopé, angulo

de convergéncia de viragem e o angulo de

viragem max.

Todos os outros procedimentos de medicao

apenas poderédo ser efectuados se tiver sido

efectuada uma configuracdo da escala

anteriormente! _

(Fig. 30)

e Seleccao Verificacdo do piso
A medicéo do veiculo deve ser feita sobre um piso plano. Caso haja alguma suspeita de que
o local trabalho seleccionado néo esta em plano horizontal entre os lados esquerdo e direito do
veiculo, esta situagéo deve ser verificada e considerada para as outras medi¢des. Este passo
nao é obrigatdrio, mas é altamente recomendado se houver suspeita dairregularidade do
piso. Para tal consulte o ponto 14 a partir da pagina 52

e Seleccdo Jantes especiais
Em alguns casos isolados, pode acontecer que o suporte de medi¢cdo do eixo para as camaras
NAo possa ser correctamente posicionado na jante.

A sonda de camara deve ser sempre nivelada de forma paralela ao cubo da roda.

Atencao

Em jantes Trilex, ndo € garantido o assento correcto do suporte de medicdo do eixo, devido
a natureza da jante de 3 partes. Neste caso, deve ser realizada uma compensacao da
excentricidade radial das sondas de camara individuais da roda do veiculo, através do bot&o
Jantes especiais. Para tal consulte o ponto 15 a partir da pagina 53.
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Medic&o do eixo dianteiro

9.3 Instalacao das placas reflectoras (configuracdo da escala)
9.3.1 Colocar o0s suportes magnéticos no veiculo

e Fixar os suportes magnéticos no ponto mais central
possivel do chassis do veiculo.

e Deve-se garantir que o suporte magnético € colocado no
mesmo ponto em ambos os lados do veiculo. (Fig. 31)

e Pendurar as placas reflectoras a direita e esquerda no
respectivos suportes magnéticos em lugares iguais.

® | Os suportes magnéticos devem ser colocados

1 0 mais afastados possivel das camaras no quadro
do veiculo. Assim é criado um maior rectangulo de

medicéo.

instrugao

e Se 0s suportes magnéticos com as placas (Fig. 31)
reflectoras estiverem fixados ao veiculo, as
camaras a esquerda e direita devem ser
niveladas pelas placas reflectoras.
Se uma camara reconhecer a placa reflectora,
o simbolo superior direito no programa altera-se
e 0 processo é confirmado com aTecla OK na
respectiva camara.
¢ O programa sinaliza a obtenc¢éo dos valores tanto
visualmente, com um sinal OK verde, como
acusticamente, através de um sinal sonoro.
e Assim, ndo é relevante a sequéncia
(esquerda/direita) de reconhecimento das placas
reflectoras e a confirmacdo com a tecla OK da
respectiva camara. (Fig. 32)
e Se ambas as placas reflectoras forem (Fig. 32)
reconhecidas e medidas, o programa altera-se
automaticamente para a instalacao das placas
reflectoras.

9.3.2 Montagem e alinhamento no veiculo do suporte reflector (escalas de convergéncia)

Existem 2 suportes reflectores cada com 2 reflectores.

e | PARA NIVELAR OS SUPORTES (551 35 ]
1 REFLECTORES, AS PLACAS 4 4
REFLECTORAS SAO RETIRADAS DO AN s
instrucao  SUPORTE MAGNETICO. (Fig. 33)

e A montagem faz-se montando os suportes reflectores, os
tripés e as placas reflectoras.
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e Um suporte reflector € montado antes e outro depois
do veiculo e nivelado visualmente.

e E necessario ter em atencdo que o suporte reflector
tem de estar posicionado suficientemente perto do
veiculo e paralelamente a parte de tras do veiculo.

e Estando os suportes reflectores posicionados, as
placas reflectoras sédo encaixadas no suporte na
mesma posicao a esquerda e a direita. (Esteja atento
aos orificios de posicionamento no suporte)

° AS PLACAS REFLECTORES TEM DE ESTAR
1 NIAVELADAS HORIZONTALMENTE COM AS
CAMARAS! (Fig. 34) (Fig. 34)
instrugdo  F nossivel realizar uma adaptacdo em altura
com auxilio dos tripés ajustaveis.

¢ Nivelar as cAmaras pelas placas reflectoras traseiras.

¢ As placas reflectoras deverdo ser deslocadas
lateralmente de tal maneira que no ecra a barra de
deslocacéo passa de vermelho a amarelo para verde
e alcanca quase o valor “0”. (Fig. 35)

e OS TRIPES PERMANECEM NO SEU LUGAR!
1 APENAS O SUPORTE REFLECTOR
E DESLOCADO.

instrugao

e Logo que o suporte reflector esteja instalado é exibida
uma linha central nesta area do veiculo e o programa
aguarda agora as placas reflectoras do segundo
suporte reflector. (Fig. 35)

¢ Paratal rode ambas as camaras para as placas
reflectoras dianteiras.

e A barra de deslocacéo no ecra volta a exibir um valor.

o Deslocar as placas reflectoras dianteiras lateralmente de
tal maneira que no ecré a barra de deslocacéo passa de
vermelho para verde e alcanga quase o valor “0”".

¢ Estando este processo terminado aparece também
para esta zona uma linha central. (Forma-se uma linha
através de todo o veiculo)

¢ A linha central do veiculo é definida para as medicdes
seguintes e a instala¢des do suporte reflector
é terminada com o botdo Seguinte. (Fig. 36)

o | DURANTE A GLOBALIDADE DA MEDIGAO

1 OS DOIS SUPORTES REFLECTORES NAO (Fig. 36)
PODEM SER DESLOCADOS DA SUA

nstrugao  POSIGAQ.

Se a posicéo dos suportes reflectores for alterada durante a medicdo é necessario voltar a nivela-
los. A medig&o podera depois ser retomada no ultimo ponto de medigéo.
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9.4 Medicéo do valor de inclinacdo convergente

¢ Antes da medicao, as cAmaras tém de ser niveladas
horizontalmente com auxilio de um nivel de bolha. (Fig. 37)

¢ Para o registo dos valores REAIS do valor de inclinacéo
convergente é seleccionado o botéo “Inclinacdo
convergente” na pagina de selec¢do do procedimento
de medicdo. A seguir aparece logo o valor de inclinacéo
convergente em graus e minutos. (Fig. 38)

e Os valores REAIS determinados s&o agora
comparados com os valores NOMINAIS pretendidos.

e Se os valores REAIS se encontrarem fora da
tolerancia dos valores NOMINAIS, é necessario
configurar a inclinagédo convergente, caso seja
possivel fazé-lo no veiculo.

° Para a configuracao é valido:

1 SE A INCLINACAO CONVERGENTE PUDER
SER CONFIGURADA NO VEICULO, ESTA

nstrugdo £ CONFIGURADA SEMPRE PRIMEIRO.

e Para a configuracéo da inclinacédo convergente
deve clicar sobre o simbolo de configuracéo.

e | O SIMBOLO DE CONFIGURAGCAO SO
] | APARECE APOS O REGISTO DO VALOR
REAL.

nstrugao

e Para a configuracéo do valor NOMINAL, o valor
actual, para o lado esquerdo o direito do veiculo,
€ exibido de forma analdgica e digital durante os
trabalhos de configuracgéo. (Fig. 39)

¢ Com o botdo Seguinte, o programa volta a pagina de
vista geral do eixo seleccionado e mostra na coluna
DEPOIS os valores configurados de novo. (Fig. 40)

e | A coluna ANTES significa
1 Registo dos valores de medicdo antes da
_| configuracéo.
nstrugde . A coluna DEPOIS significa:
O registo dos valores de medicdo DEPOIS da
configuracéo

(Fig. 41)

(Fig. 37)

(Fig. 38)

(Fig. 39)

(Fig. 40)
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9.5Posicéao central caixa da direc¢éo

e Na pagina de vista geral devera ser seleccionado o item
“Posigéo central caixa da direccdo” do menu para
a seleccao dos procedimentos de medicao. (Fig. 42)

O registo da posicdo central da caixa da direccéo
¢ feito apenas de um lado, do lado da caixa da
direccéo do veiculo.

Em caso de necessidade é possivel alterar
a seleccao do lado da direcgéo clicando os botdes
Volante & esquerda/Volante a direita. (Fig. 43)

Antes de realizar a medicdo € necessario colocar
a caixa da direccdo na posicdo central.

A respectiva camara devera, agora, ser alinhada com
a placa do reflector dianteiro. (Fig. 44)

Se a placa do reflector for reconhecida, o procedimento
devera ser confirmado na camara através da tecla OK.

A camara é agora rodada em 180 graus e alinhada
com a placa do reflector traseiro. (Fig. 45)

Depois de reconhecer a segunda placa do reflector,
voltar a confirmar o procedimento na camara atraves
datecla OK.

Logo que os procedimentos tenham sido realizados,
o valor de medicdo determinado € imediatamente
exibido.

Com o botdo Seguinte, o programa volta a pagina
de vista geral do eixo seleccionado e mostra
também aqui os valores REAIS determinados.

(Fig. 42)

(Fig. 43)

(Fig. 44)

(Fig. 45)
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9.5.1 Configuracdo da caixa da direccao

Em caso de necessidade é possivel configurar a posi¢do
central da caixa da direc¢do com o botéo de configuracao.

e Ao seleccionar o botdo de configuragéo para
a caixa da direccdo aparece a indicacao para
a configuracao. (Fig. 46)

e A posicdo central da direccéo devera ser
controlada na caixa da direccao. (Fig. 47)

e A configuragdo é realizada na biela até aparecer no
visor o valor desejado.

Para a configuracéo do valor REAL o valor actual
€ exibido permanentemente de forma analdgica
e digital durante os trabalhos de configuragéo

e Depois de concluida a configuracdo a configuracéo
¢ finalizada com o botdo Seguinte e o programa volta
a pagina de vista geral do eixo seleccionado. O novo
valor configurado aparece na coluna “Depois”. (Fig. 48)

(Fig. 46)

(Fig. 47)

(Fig. 48)
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9.6 Medicédo convergéncia total, convergéncia
parcial

¢ Na pégina de vista geral do protocolo de medicéo
devera ser seleccionado o item Convergéncia do
menul. (Fig. 49)

e Para o registo dos valores REAIS as camaras sédo ©

rodadas para as placas reflectoras dianteiras e de
seguida para as traseiras, fazendo-se o respectivo (Fig. 49)
registo com a tecla OK.
e Os procedimentos individuais sédo descritos nas
janelas de indicagdo do programa.

Y A sequéncia do registo dos valores de medicdo
€ indicada através de feixes de luz amarela.
1 (Fig. 50) O registo de valores pode ser iniciado
instrugégo  do lado esquerdo ou do lado direito do veiculo
e néo altera o resultado da medicéo.

(Fig. 50)

e Depois do registo dos valores de medicéo, tanto os
valores de convergéncia parcial, como os valores de
convergéncia total determinados por lado do veiculo,
sdo imediatamente exibidos. (Fig. 51)

e Com o botdo Seguinte, o programa volta a pagina
de vista geral do eixo seleccionado e mostra
também aqui os valores REAIS determinados para
a convergéncia.

e Os valores REAIS determinados devem ser .
comparados com os valores NOMINAIS pretendidos. (Fig. 51)

e Se 0s valores de convergéncia determinados
estiverem fora da tolerancia permitida dos valores
NOMINAIS, entdo sera necessario configurar
a geometria do veiculo. Para tal é seleccionado
0 boté&o de configuracdo da convergéncia.
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Medic&o do eixo dianteiro

9.6.1 Confiquracdo da convergéncia

Na caixa de dialogo Selecc¢ao € possivel seleccionar
a configuracdo da convergéncia parcial ou total,
dependendo do tipo de eixo. (Fig. 51)

Configuracdo da convergéncia total para os eixos
dianteiros sem possibilidade de configuragcdo da
convergéncia parcial

e Na pagina de seleccao das configuragcfes devera
seleccionar-se Convergéncia total.

e Para a configuracao do valor NOMINAL aparece
uma indicacdo, que indica sempre de forma
analogica e digital o valor actual da convergéncia
total em mm durante a globalidade do trabalho de
configuracao. (Fig. 53)

1 graus, € possivel alterar a indicacdo de [mm]
para [graus]. (Fig. 54)

avancadas.

Valor em milimetros

e | Se se necessitar do valor da convergéncia em

nstrugao  Para tal consulte o ponto 7.2.8 Configuracdes

Valor em graus/minutos

(Fig. 52)

(Fig. 53)

(Fig. 54)
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Se o valor NOMINAIS pretendido estiver configurado,
0 procedimento é concluido com o botdo “ Seguinte”.

e O programa volta a pagina de vista geral do eixo
seleccionado e exibe ao lado dos valores
determinados (coluna ANTES) os novos valores
configurados (coluna DEPOIS). (Fig. 55)

Configuragéo convergéncia parcial dos eixos
dianteiros com suspenséao independente

e Na pagina de seleccao das configuracfes devera
seleccionar-se Convergéncia parcial. (Fig. 56)

e Para a configuracdo dos valores NOMINAIS, os
valores de convergéncia parcial esquerdos
e direitos sdo exibidos através de dois
mostradores. Durante a globalidade dos trabalhos
de configuracéo, os valores actuais, bem como os
da convergéncia total sdo exibidos de forma
analogica e digital em [mm]. (Fig. 57)

° Se se necessitar do valor da convergéncia em

1 graus, € possivel alterar a indicagdo de [mm]

para [graus]. (Fig. 58)

nstrugdo  Pgra tal consulte o ponto 7.2.8 Configuracdes
avancadas

(Fig. 55)

(Fig. 56)

(Fig. 57)

(Fig. 58)
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Angulo de viragem

9.7Avanco, sopé, angulo de convergéncia de viragem e o angulo max. de viragem

A medicdo do avanco, do sopé, do angulo de convergéncia de viragem e do angulo max. de
viragem ¢é efectuada num sO procedimento. As camaras tém de estar ligadas e apontar
respectivamente para as placas reflectoras dianteiras. Se este ndo foi o caso, as respectivas
janelas de indicacdo irdo chamar a sua atencdo para que coloque as camaras nas posicoes
necessarias antes de realizar a medicéo.

e Cada camara tem de ser nivelada horizontalmente
com auxilio de um nivel de bolha antes da

medi¢&o. (Fig. 59)
LED para angulo de viragem M

(Fig. 59)

» Na pagina de vista geral do protocolo de medigéo
devera ser seleccionado o item Angulo de viragem
do menu. (Fig. 60)

Os procedimentos seguintes sdo descritos em instrucdes
na janela do programa e exibidos em simultdneo no ecra

Igualmente na camara, dois LEDs verdes indicam quando
€ realizada a medicdo e quando é necessario virar para
que direccao. (Fig. 59)

(Fig. 60)

Os simbolos na janela do programa indicam quais 0s
movimentos da direccéo que deve realizar. (Fig. 61)

° DURANTE A ROTACAO DO VOLANTE Esquerda/direita Em frente Stop Pronto
1 E NECESSARIO TER EM ATENCAO UM (Fig. 61)
MOVIMENTO DA DIRECCAO RAPIDO

instrugdo £ CONSISTENTE.

Logo que o processo esteja terminado, os valores de

medicao determinados aparecem pouco tempo depois.
(Fig. 62)

e Com o botdo Seguinte, o programa volta a pagina

de vista geral do eixo seleccionado e exibe
também aqui os valores REAIS determinados.

(Fig. 62)
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9.7.1 Configuracdo do dnqulo de viragem maximo

Para tal seleccione o botéo de configuragcéo ao lado
da seleccdo angulo de viragem

Cada camara tem de ser nivelada horizontalmente
com auxilio de um nivel de bolha antes da medicéo.

Agora é possivel configurar o esbarro da direcgéo

no veiculo. (Fig. 63)

Por regra é configurado o angulo de viragem
esquerdo do lado esquerdo do veiculo e o &ngulo
de viragem direito do lado direito do veiculo.

Com o botdo Repetir medi¢éo é possivel repetir
a este procedimento tantas vezes quantas as
necessarias para configurar o angulo de viragem
desejado.

Com o botdo Seguinte, o programa volta a pagina
de vista geral do eixo seleccionado e mostra na

coluna DEPOIS os valores determinados de novo.
(Fig. 64)

(Fig. 63)

(Fig. 64)

Se a diferenca de angulo determinada entre a rotagdo maxima do volante & esquerda/direita estiver
fora da tolerancia permitida, é possivel proceder-se a configuracdo do angulo de viragem maximo
do volante através do botéo de configuracdo com ajuda da indicagcdo analdgica e digital.
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10 Medicéao do eixo traseiro

10.1 Medicéo do valor de inclinacdo convergente
O eixo dianteiro foi medido e configurado!

e | E NECESSARIO CONVERTER O SUPORTE DE

1 MEDICAO DO EIXO DA CAMARA PARA AS
RODAS TRASEIRAS COM AS LONGAS BASES

instruao MAGNETICAS (COMPRIMENTO 315 MM).

e Solte os respectivos parafusos de punho estrelado
e substitua os suportes magnéticos.

e Aplicar as cabecas de medicdo da camara com 0s
imanes sobre a flange da roda limpa e nivelar as
camaras horizontalmente com auxilio de um nivel de
bolha. (Fig. 65)

O eixo traseiro devera agora ser seleccionado na pagina
processo de medig&do do programa. (Fig. 66)
No exemplo: seleccao eixo 2

O programa exibe agora a vista geral do eixo traseiro.
(Fig. 67)

e Para o registo dos valores REAIS do valor de
inclinacdo convergente carrega-se no botao
“Inclinagdo convergente” na pagina de selecgéo do
procedimento de medi¢do. A seguir aparece logo
o valor de inclinagdo convergente em graus e minutos.

e Os valores REAIS determinados devem ser
comparados com os valores NOMINAIS pretendidos.

e Se os valores REAIS se encontrarem fora da tolerancia
dos valores NOMINAIS, é necessario configurar a incli-
nacgao convergente, caso seja possivel fazé-lo no veiculo.

Para a configuracdo da inclinacdo convergente deve
clicar sobre o simbolo de configuracao.

® Para a configuracéo € valido:

1 SE A INCLINACAO CONVERGENTE PUDER
SER CONFIGURADA NO VEICULO, ESTA

nstrucio £ CONFIGURADA SEMPRE PRIMEIRO.

¢ Para a configuracéo dos valores NOMINAIS, os valores
parciais de inclinacdo convergente esquerdos e direitos

sao exibidos através de dois mostradores. Durante

a globalidade dos trabalhos de configuracao, os valores

actuais sao exibidos de forma anal6gica e digital em
graus.

¢ Com o botdo Seguinte, o programa volta a pagina de
vista geral do eixo seleccionado e mostra na coluna
DEPOIS os valores determinados de novo. (Fig. 67)

Seleccéo eixo 2 (eixo traseiro)

(Fig. 65)

(Fig. 66)

(Fig. 67)
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10.2 Convergéncia/posicao inclinada

e Para o registo dos valores REAIS as camaras sdo
rodadas para as placas reflectoras dianteiras
e traseiras, fazendo-se o respectivo registo com
a tecla OK. Os procedimentos individuais sdo

descritos em instrucdes na janela do programa.
(Fig. 68)

e Com o botdo Seguinte, o programa volta a pagina
de vista geral do eixo seleccionado e mostra na
coluna ANTES os valores determinados.

Se durante a medicéo for verificada uma posi¢céo inclinada
do eixo e/ou um desvio do eixo, o resultado é represen-

tado graficamente no programa.
(Fig. 69)

® A posicéao inclinada do eixo é representada
1 graficamente no programa apenas a partir do
valor >0°12’ e um desvio do eixo é registado
nstrugde  com uma seta verde a partir de>1 mm e com
uma seta vermelha a partir de 10 mm.

Para a configuracdo da convergéncia e posi¢ao
inclinada deve clicar sobre o simbolo de configuragéo
ao lado do botédo de seleccao.

e Dependendo do resultado da medicéo e eixo do
veiculo é necessario fazer-se a respectiva selecgéo
para os trabalhos de configuracao. (Fig. 70)

10.2.1 Configuracdo da convergéncia/convergéncia
parcial

e Para a configuragéo dos valores NOMINAIS sdo
exibidos por seleccdo uma (convergéncia total) ou
duas indicacbes para os valores de convergéncia
parcial esquerda e direita. Durante a globalidade dos
trabalhos de configuragéo, os valores actuais, bem
como os da convergéncia total sdo exibidos de forma
analdgica e digital em [mm]. (Fig. 71)

) Se se necessitar do valor da convergéncia em
1 graus, € possivel alterar a indicacdo de [mm]
para [graus].
nstrugde  para tal consulte o ponto 7.2.8 Configuracdes
avancadas

(Fig. 68)

(Fig. 69)

(Fig. 70)

(Fig. 71)
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10.2.2 Configuracdo da posicao inclinada

Para a configuracéo da posicéo inclinada deve clicar
sobre o simbolo de configuracdo ao lado do botdo de
seleccao.

¢ Na janela de pop-up é seleccionado o botdo Posicéo
inclinada. (Fig. 72)

e Ambas as camaras estdo viradas para as placas
reflectoras dianteiras e niveladas com auxilio de um
nivel de bolha.

e Para os trabalhos de configuracdo, a posicéo
inclinada do eixo traseiro é exibida em graus e
minutos de forma analégica e digital durante a
globalidade dos trabalhos de configuracao. (Fig. 73)

e Com o botédo Seguinte, o programa volta a pagina de
vista geral do eixo seleccionado e exibe na coluna
DEPOIS os valores configurados de novo.

Um novo eixo traseiro devera agora ser seleccionado na
pagina processo de medicdo do programa.
No exemplo: Selecgéo eixo 3. (Fig. 74)

O programa muda para a vista geral do novo 3.° eixo.

O procedimento de todos os outros eixos é dependente
do tipo de eixo e corresponde a sequéncia de trabalhos
como descritos para o eixo 1 (eixo da direcgdo) ou eixo
2 (eixo rigido).

(Fig. 72)

(Fig. 73)

(Fig. 74)
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11 Protocolo, vista geral do veiculo

Nas péaginas de seleccdo dos respectivos eixos do veiculo € possivel
chamar directamente o protocolo global com o botdo de Vista geral
(Fig. 75). Esta vista permite a confrontacdo dos dados determinados
de todos os eixos do veiculo. (Fig. 76)

Ao seleccionar o Botdo Comentério (Fig. 77) € possivel introduzir
observacdes especiais em relacdo ao veiculo, que depois aparecem
ao imprimir-se o protocolo.

Depois de terminados os trabalhos, o processo de medigdo completo
€ memorizado com o Botdo Memorizar (Fig. 78).

Através do Botao Imprimir (Fig. 79) ha a possibilidade de imprimir os
dados registados como protocolo com uma impressora instalada.

(Fig. 75)

(Fig. 76)

(Fig. 77)

(Fig. 78)

(Fig. 79)
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Protocolo, vista geral do veiculo

Com o botdo Mostrar protocolo na pagina
inicial do programa é possivel visualizar as

medi¢cOes guardadas em qualquer altura.
(Fig. 80)

(Fig. 80)

Ao seleccionar Mostrar protocolo é exibida
uma vista geral de todas as medi¢Ges

guardadas com uma pequena pré-visualizacao.
(Fig. 81)

Através do botdo Mostrar é exibido o registo
seleccionado de uma medicao na péagina de
vista geral do veiculo com todos os eixos.

(Fig. 81)

® | Se o registo de uma medicéo tiver sido guardado, ha a possibilidade de realizar alguns
1 dias depois mais medicdes neste veiculo.
Para tal devera seleccionar o botdo Prosseguir.

instrugao

42 Medicdo do eixo HAWEKA - AX1S4000



APARELHO DE MEDICAO AXIAL AXIS4000

12 O banco de dados nominais do utilizador

Com este madulo adicional para o AXIS400 € possivel introduzir e guardar os valores NOMINAIS
dos dados da geometria do veiculo.

O banco de dados nominais do utilizador permite durante ou apds a medicao realizar uma
comparacao dos valores NOMINAIS e REAIS.

12.1 Introduzir novos veiculos no banco de dados

No item Configuragdes do menu ha um botéo de selec¢éo
Dados nominais do utilizador. (Fig. 82)

¢ Clique no botdo Dados nominais do utilizador

(Fig. 82)

« Seleccione o tipo de veiculo para o qual pretende
aplicar os dados nominais. (Fig. 83) 5

Introduzir fabricante, série do modelo e variantes:

e Introduza o nome do fabricante, p. ex., “Mercedes”.

e Na série do modelo introduza o tipo:
p. ex. “Actros”.

e Na seccdo variantes colocam-se especificagoes. (Fig. 83)
p. ex. volante a esquerda ou volante a direita
ou numeros de série especiais

o Depois de ajustados os tipos de eixo através da caixa de
seleccao para os eixos dianteiros e traseiros, clique no 1.°
botdo superior “Introduzir dados nominais” (para o eixo
dianteiro). (Fig. 84)

e Introduza aqui os valores predeterminados para os dados
geomeétricos individuais dos valores de tolerancia /
indicados. (Fig. 85) (Fig. 84)
e Depois de introduzir todos os dados, clicar no botdo “okay”.
(Fig. 85)
e Seleccione agora para o eixo traseiro 0 2.° botéo inferior
“Introduzir valores nominais”. Introduzir aqui os valores
para o eixo traseiro. (Fig. 84)

(Fig. 85)
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e De seguida voltar através do botéo “okay”.

e Proteja os seus dados com o botéo “Aceitar”
(Fig. 86)

Foi introduzido um novo conjunto de dados que pode ser
utilizado.

12.2 Utilizar o banco de dados nominais do utilizador

Na secc¢do do programa“Seleccao processo de medicéo”
aparece do lado direito um simbolo com uma balanca.

/ (Fig. 86)

e Comece, como habitualmente, com
a medicado do veiculo.

« Para a utilizacdo do banco de dados clique no simbolo da
balanca depois de gravados os dados de medicéo. (Fig. 87)

Aparece uma vista geral dos veiculos seleccionados por si.

« Marque o respectivo veiculo na lista e clique no botao
“Carregar dados nominais”. (Fig. 88)

Os respectivos dados NOMINAIS séo exibidos com os
dados REAIS determinados.

e | Através do botdo Imprimir é possivel
1 imprimir separadamente os dados
NOMINAIS seleccionados do veiculo

instrucao

e Para abandonar novamente a representacao ‘

(Fig. 87)

(Fig. 88)

dos valores nominais e retomar a medigéo,
cligue em baixo do lado direito no simbolo
Abortar. (Fig. 89)

v
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13 Reboque e semi-reboque

° Se 0 AXIS400 estiver disponivel na
1 versao base, é necessario um kit de
actualizacao para a medicao de

instrugdo  atrelados de camido e reboques.
(Fig. 90)

©

O kit de actualizacdo para a medicdo de reboques e semi-reboques,
artigo n.° 923 000 001 é composto por:

(Fig. 90)

A.) 1 x Adaptador de cabecote de engate @ 2* Artigo n.° 923 001 041

B.) 1 x Adaptador do anel de acoplamento de
reboque/Adaptador lanca de reboque Artigo n.° 913 024 001

C.) 6 x Suporte magnético, comprimento 265 mm (1 peca) Artigo n.° 913 029 012
O aumento destina-se exclusivamente & medi¢éo da convergéncia total, convergéncia parcial
esquerda/direita, inclinacdo convergente esquerda/direita, bem como para a determinacgéo da

inclinagéo angular do eixo e do desvio axial de semi-reboques e reboques em combinacédo com
a versao base AXIS4000.

13.1 Medidas preventivas para a medi¢cdo de semi-reboques

Para poder posicionar as sondas de camara nas rodas do reboque, € necessario substituir os
suportes magnéticos nas estrelas de 3 bragos do suporte de medi¢&o axial.

e Substitua o suporte magnético de 100 mm por ":>
um de 265 mm. (Fig. 91)

e Monte o suporte de medicdo axial, como
habitualmente, na roda do veiculo do eixo do
reboque a medir.

(Fig. 91)
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Semi-reboque

13.2 Construcgéo do suporte reflector para semi-reboque

Junte os suportes reflectores e monte primeiro os
adaptadores de cabecote de engate no centro do suporte
reflector.

e Sobre o suporte reflector encontra-se no centro

1 um parafuso cilindrico. Coloque o adaptador de
cabecote de engate com um orificio no centro do

instrugde  gyporte sobre a cabeca do parafuso. (Fig. 92)

O suporte reflector é encaixado no cabecote de engate
auxiliado pelo respectivo adaptador e é fixo com o
parafuso de punho estrelado. (Fig. 93)

Fixe, como habitualmente, as placas reflectoras esquerda
e direita no suporte de reflector.

O segundo suporte reflector € montado por tras do
reboque com os dois tripés e é nivelados visualmente.
(Fig. 94)

O procedimento aqui corresponde a descricdo conforme
ponto 9.3.2, pagina 27

Ambos os suportes reflectores tém de ser nivelados
visualmente de maneira que fiqguem perpendicularmente
ao eixo longitudinal do veiculo.

(Fig. 92)

(Fig. 93)

(Fig. 94)
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Semi-reboque

13.2.1 Instalar suportes reflectores

¢ No programa AXIS4000 é seleccionado através
da selecc¢éo rapida um rebogue com o respectivo
namero de eixos.

O programa muda para a introducéo dos dados do
veiculo. (Fig. 95)

e Seleccione aqui os respectivos tipos de eixo
e tamanho de jantes.

e Seleccione o botao “Instalar escalas”

° N&o séo necessarios suportes magnéticos
1 para a instalacdo, uma vez que o rectangulo
de medicéo é definido agora através das

instrucdo  placas reflectoras no cabecote de engate.

e Ajuste as camaras do lado esquerdo e direito
para as placas reflectores no cabecote de
engate.

e Confirme o posicionamento com a tecla OK em
ambas as caixas de camara. (Fig. 96)

Se ambas as placas reflectoras foram capturadas,

a pagina do programa muda automaticamente e ser-
lhe-a pedido que ajuste ambas as camaras para as
placas reflectoras traseiras.

e Agora é necessario deslocar lateralmente

o suporte reflector até que no mostrador
€ alcancado quase o valor “0”. (Fig. 97)

Iniciar medicées

Todas as medi¢cBes a seguir correspondem a sequéncia
de trabalho de uma medicéo do eixo traseiro. (Fig. 98)

Para a medic&o da inclinacdo convergente,
convergéncia, desvio axial e posi¢ao inclinada
consulte a partir do ponto 10, pagina 37 a Medicdo
do eixo traseiro.

(Fig. 95)

(Fig. 96)

(Fig. 97)

(Fig. 98)
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Reboque

Medidas preventivas para a medicao de rebogues

As sondas de camara terdo, eventualmente, como
na medicédo dos semi-reboques, dependendo do
tipo de veiculo, de ser adaptadas com suportes
magnéticos de 265 mm de comprimento. (Fig. 99)

13.3 Alinhamento do eixo do veiculo a lanca

e Controlar opticamente a lanca quanto a defeitos.

e As sondas de camara devem ser montadas nas
rodas do eixo rotativo do veiculo.

e Colocar os suportes magnéticos em ambos os
lados do veiculo, no mesmo local do quadro.

e Pendurar as placas reflectoras a direita
e a esquerda.

e Inserir as camaras de cada lado do veiculo
sobre o suporte de medicdo do eixo e alinhar
as placas reflectoras no suporte magnético.

e Preparar o computador e seleccionar o tipo de
veiculo Reboque no programa.

e Introduzir a dimenséo das jantes. (Fig. 100)
e Seleccionar botéo Instalar escalas.
e Assim, o eixo do veiculo é nivelado com
a lanca de forma a que os valores mostrados

sejam iguais em ambos os lados. (Fig. 101)

e Com o travdo de estacionamento, trave as
rodas de veiculos no eixo.

e Confirme o posicionamento com a tecla OK em
ambas as caixas de camara.

(Fig. 99)

(Fig. 100)

(Fig. 101)
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Reboque

13.4 Verificacao dos olhais de transporte para a linha central do veiculo

e Montar as sondas de camara no eixo traseiro
do veiculo a esquerda e direita.

e Os suportes magnéticos mantém-se no quadro
do veiculo e as placas reflectoras sé&o rodadas
180 graus e novamente penduradas.

e |nserir as camaras de cada lado do veiculo
sobre o suporte de medicdo do eixo e alinhar

as placas reflectoras no suporte magnético.
(Fig. 102)

e Se as placas reflectoras forem reconhecidas,
o procedimento deverd ser confirmado nas
camaras através da tecla OK.

e Em seguida, o programa altera
automaticamente a representacdo e agora
o0 suporte reflector deve ser fixado ao olhal
de transporte com o adaptador

e Retire o suporte magnético do quadro

13.4.1 Montagem do suporte reflector no olhal de transporte

e Una o suporte de reflector com adaptador de
cabecote de engate da forma descrita para
0 semi-reboque no ponto 12.2. (Fig. 103)

e O adaptador de olhal de transporte
€ aparafusado separadamente (Fig. 104),
e parado no olhal de transporte da lanca.

e Insira agora o parafuso de punho estrelado com
a placa do sistema através do olhal de transporte
e aperte de forma a que o adaptador de olhal de
transporte fique fixo na lanca. (Fig. 105)

e Agora o adaptador de cabecote de engate
€ empurrado com o suporte reflector sobre
0 adaptador dos olhais de transporte
e aparafusado com um parafuso de punho
estrelado. (Fig. 106)

e No suporte reflector sdo penduradas do lado
esquerdo e direito as placas reflectoras

(Fig. 103)

(Fig. 104)

(Fig. 105)

(Fig. 102)

(Fig. 106)
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Reboque

Ambas as camaras devem agora ser niveladas
pelos reflectores dos olhais de transporte.

Logo que as camaras tenham reconhecido os
reflectores, € exibido o valor determinado para os
olhais de transporte em [mm] em relac&o ao centro
do veiculo. (Fig. 107)

Se o valor for maior do que 3 mm para

\, aesquerda ou para a direita, estando, por
\. isso, fora da tolerancia ao centro do
Q veiculo, as medi¢des subsequentes so
Atencion jeyerso ser efectuadas aps reparacio
da lanca

Se a geometria do veiculo estiver sem serro na
lanca, o valor é apresentado a verde.

Com o botado “Seguinte” o programa muda para

a instalacdo das escalas de convergéncia e na zona
superior do reboque ¢é exibida uma linha central do
veiculo.

13.4.2 Instalar suportes reflectores traseiros

o O suporte reflector com as placas reflectoras
€ montado por tras do reboque e é nivelado
visualmente.

¢ Nivelar ambas as camaras pelas placas
reflectoras traseiras.

e As placas reflectoras deverdo ser deslocadas
lateralmente de tal maneira que no ecra a barra de
deslocacgéo passa de vermelho para verde e alcanca
guase o valor “0”". (Fig. 108)

bt OS TRIPES PERMANECEM NO SEU LUGAR!
1 APENAS O SUPORTE REFLECTOR E
DESLOCADO.

instrugao

e Logo que suporte reflector com placas reflectoras
estiver instalado, é exibida mais uma linha central
na parte inferior do reboque.

e A linha central do veiculo é agora definida para as
medi¢cdes seguintes e a instalagdes das placas
reflectoras é terminada com o botdo Seguinte.

(Fig. 107)

(Fig. 108)
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Reboque

Primeiro € medido o eixo traseiro (2.° eixo)

Iniciar medicdes
Todas as medi¢cdes a seguir correspondem a sequéncia
de trabalho de uma medicéo do eixo traseiro. (Fig. 109)

Para a medicao da inclinagéo convergente, convergéncia,
desvio axial e posicéo inclinada consulte a partir do ponto
10, pagina 37 a Medicao do eixo traseiro.

Se as medic¢des no eixo traseiro do veiculo estiverem
terminadas, sdo montadas as sondas de camara nos
eixos dianteiros do reboque.

De seguida é seleccionada no programa o 1.° eixo (eixo
dianteiro) e é realizada a medicao. (Fig. 110)

Particularidade num reboque Tandem com forquilha de traccao fixa

Na construcao especial de um reboque Tandem
com forquilha de traccéo fixa o procedimento de
medicao devera ser realizado da mesma maneira
como num semi-reboque. (Fig. 111)

A forquilha de traccéo fixa do reboque Tandem é aqui
tratada como se fosse um cabecote de engate de um
semi-reboque

O suporte reflector € montado com auxilio do
adaptador de cabecote de engate e do adaptador
dos olhais de transporte, como descrito no reboque,
€ no programa é seleccionado um semi-reboque de
2 eixos. (Fig. 112)

Os restantes trabalhos estdo descrito no ponto 12.2.1.

(Fig. 109)

(Fig. 110)

(Fig. 111)

(Fig. 112)
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14 Veiculos com dois eixos dianteiros

Para a verificacdo do paralelismo dos dois eixos dianteiros
articulados é necessério medir totalmente o primeiro, bem

articulados

como o segundo eixo da direc¢do e eventualmente
configurar.

Py SO quando a posigéo central da caixa da

1 direcgéo estiver correctamente configurada

no 1.° eixo é que podera ser verificado

instrucdo 0 paralelismo dos eixos da direcgao. (Fig. 113)

As sondas da camara sao fixadas do lado
esquerdo do veiculo no primeiro eixo e do lado
direito no segundo eixo para a preparacao da
medicao.

Ambas as camaras sao niveladas pelas placas
reflectoras traseiras.

As rodas do primeiro eixo da direc¢édo estdo em
posicéo “Seguir em frente”, pelo que deve colocar
a caixa da direccdo em posicao central.

De seguida € seleccionado o botdo “Paralelismo
dos eixos da direcc¢ao”. (Fig. 114)

O programa regista imediatamente a angulosidade dos
eixos e é exibido o valor determinado. (Fig. 115)

Com o botédo “Seguinte” volta para a vista geral do
eixo.

Se néo existir paralelismo (0 °© 00') é seleccionado
0 novo bot&o de configuragéo para a correc¢ao do
posicionamento dos eixos do veiculo.

Com auxilio dos mostradores é possivel configurar
0s eixos com o valor pretendido. (Fig. 116)

De seguida, passa com o botao “Seguinte”
novamente para a vista geral do segundo eixo.

(Fig. 113)

>

(Fig. 114)

(Fig. 115)

(Fig. 116)
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15 Consideracao da irregularidade do piso

O AXIS4000 tem a possibilidade de considerar irregularidades de piso diferentes por eixo durante
a medicao. (Fig. 117)

(Fig. 117)

Devem ser sequidos 0s sequintes procedimentos:

e ApOs a seleccado do veiculo, marque no lado
de visdo geral dos dados do veiculo o gancho
de verificacdo do piso e seleccione 0 novo
botdo “Irregularidade do piso” (Fig. 118)

e Uma placa do reflector é inserida na chapa de
montagem (Fig. 119) e colocada em frente da
roda direita do eixo a ser medido.

e A camara é colocada de forma adequada na
chapa de fundo em frente a roda esquerda do
mesmo eixo (Fig. 119) e dirigida para a placa
reflectora.

(Fig. 118)

¢ Rodar a cdmara na chapa até a camara estar
alinhada verticalmente com a ajuda do nivel.

e A camara deve ser alinhada sobre o nivel de
agua de forma horizontal, com a ajuda do
parafuso de ajuste da chapa de fundo.

e Seleccione o eixo a ser medido na janela do
programa, do lado direito. O programa inicia
sempre com o 1.° eixo.

(Fig. 119)

e Prima agora o Botdo OK na camara, para
registar o valor.

e Alirregularidade é mostrada para esta posicao
do eixo. Este valor é, a partir de agora,
automaticamente considerado para as
seguintes medidas deste eixo. (Fig. 120)

(Fig. 120)
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Irregularidade do piso

Dependendo da situacéo da circunstancia, pode
ser mostrada uma influéncia positiva ou negativa
para a irregularidade do piso. (Fig. 121)

- Fig. 121
Valor positivo: (Fig )
Ver na direccdo do movimento: A roda direita esta mais acima do que a esquerda.

Valor negativo:
Ver na direc¢do do movimento: A roda esquerda esta mais acima do que a direita.

Se as irregularidades do piso forem conhecidas,
uma vez que, normalmente, sao feitas as medicdes
no mesmo sitio, os valores para cada eixo podem
ser directa e manualmente inseridos. (Fig. 122)

ApOs o registo das irregularidades do piso para (Fig. 122)

todos 0s eixos, deve ser seleccionado o botdo
“Seguinte.

O programa volta a pagina de dados do veiculo
seleccionado e a medi¢édo pode ser efectuada na
sequéncia normal.
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16 Jantes especiais

Se néo for assegurado assento adequado do suporte de
medi¢cdo axial em relacdo ao cubo da roda, deve ser
efectuada uma compensacao da excentricidade radial
das sondas de camara de cada eixo do veiculo através
da seleccao Jantes especiais.

e Assentar as sondas de camara na flange da jante do
primeiro eixo do veiculo.

° Em veiculos com jantes Trilex, os pedais
1 magnéticos devem ser substituidos por
adaptadores especiais e devem ser montados
instrucago  COM bracos mecanicos na roda, devido a jante
de 3 partes. (Fig. 123)
Artigo N.° 924 000 004

e Apo0s seleccao dos veiculos, marque no lado de visédo
geral dos dados do veiculo da verificagdo o gancho
jantes especiais e seleccione o botéo "Irregularidade
do piso” (Fig. 124)

e Na pagina seguinte do programa € agora efectuada
uma compensacao da excentricidade radial para
a primeira roda do primeiro eixo.

e Siga as instrucdes no canto esquerdo da janela.
A compensacdao é realizada em trés passos
e é representada graficamente. (Fig. 125)

e Voltar a esvaziar o veiculo em placas rotativas.

e De seguida, deve ser efectuada uma compensacao
da excentricidade radial na roda do lado contrario do
mesmo eixo.

e ApOs terminar este procedimento, pode-se iniciar
a medicao deste eixo do veiculo com o botédo
“Instalar escalas”. (Fig. 126)

e Para cada eixo do veiculo adicional a ser medido
e antes do inicio da medicéo, deve ser realizada uma
compensacao da excentricidade radial por cada roda.

° SE SE TROCAR ENTRE OS EIXOS DO
1 VEICULQ DURANTE A MEDlg;Ao (CLICANDO
NO BOTAO 1/2/3 ETC.) SERA NECESSARIA
instrugao | JMA NOVA COMPENSACAO DA
EXCENTRICIDADE RADIAL.

(Fig. 123)

(Fig. 124)

(Fig. 125)

(Fig. 126)
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17 Conservacao

17.1 Manutencéo e cuidado

As superficies de contacto do suporte magnético devem ser mantidas isentas de sujidade.
Somente assim se pode garantir um contacto de superficie total e, consequentemente, um
assento fixo na jante.

1

Tenha em atencado que as sondas de camara, com os acessoérios, sdo
componentes de precisao.
E importante ter sempre certeza de que estes componentes séo utilizados

nstruae o mantidos com o maximo cuidado.

O vidro de proteccdo em frente da lente da camara deve ser
[impo com um pano seco e macio. Nunca limpar com &lcool ou
outros liquidos!

Deve-se garantir que as placas reflectoras néo ficam arranhadas no
seu lado de reconhecimento.

Placas reflectoras arranhadas podem levar a erros de registo do
valor de medicéo.

Para carregar as baterias nas sondas da camara, utilizar apenas

o carregador fornecido. Este estd em conformidade com as normas
de seguranca europeias e € projectado especificamente para as
baterias usadas no aparelho de medicéo axial AXI1S4000.
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18 Descricao de erros

O/A operador(a) apenas deve reparar individualmente as falhas que, aparentemente, se
devem a erros de operacao ou de manutencao!

Atencion

18.1 Descricao e causas do erros

Descricao Causas possiveis Resolucgéo dos erros
Apbs o inicio do programa, ¢ A capacidade actual da e Carregar as baterias das
néo é estabelecida qualquer bateria ja ndo é suficiente. sondas de camara com
ligagdo com a camara o carregador distribuido
e Conexdo de interface com e ApOGs o inicio do programa,
0 programa errada. seleccionar o botédo

“Configuracdes”, o passo
deve estar seleccionado em

¢ Nenhum canal AUTO (consultar ponto 7.2.3)
radioeléctrico, ou canal e Tente criar uma nova ligacdo
radioeléctrico errado para através de um outro canal
a ligacdo a camara radioeléctrico

Driver USB para o receptor | Instale o driver USB disponivel

néo esta instalado no no USB-Stick.

sistema operacional (Ponto 6.3, pagina 18)
A camara ndo reconhece As placas reflectoras estao Limpar as placas reflectoras, ou,
nenhum sinal da placa gravemente danificadas ou se necessario, substituir por
reflectora sujas. placas novas.
A sonda de camara nao fica e Superficie da jante com e Limpar a superficie da jante
fixa na jante sujidade

e Suporte magnético com e Limpar a superficie dos
sujidade imanes

e Sem contacto de superficie | e Alinhar novamente o suporte

total dos imanes na jante magnético

Os resultados de medicdo ndo | e A distancia das placas e Controlar as distancias!

séo realistas reflectoras dianteiras da A mesma distancia das
direita para a esquerda placas reflectoras dianteiras
¢é diferente da distancia e traseiras.
traseira da esquerda para
a direita o Verificar a convergéncia

¢ O ajuste da sonda nao esta através do controlo de

correcto transicdo do suporte de

medicéo axial e nova medicao
e, Se necessario, contactar
a assisténcia técnica.
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19 Anexo

19.1 Protocolo de medicéo para medicao do veiculo
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20 Declaracéao de conformidade CE

O fabricante:

vem por este meio declarar que o aparelho
seguidamente descrito:

esta de acordo com as seguintes directivas
e normas.

Normas europeias aplicadas:

HAWEKA AG
Kokenhorststralle 4
D-30938 Burgwedel

Sistema de transmissao por radio da camara
electrénica para a medicéo de eixo de veiculos

comerciais
Tipo: AXIS4000

Directiva de conformidade

Directiva de baixa tenséo

Directiva RED
Directiva RoHS |l

2014/30/CE
2006/95/CE
2014/53/EU
2011/65/CE

EMC para equipamentos de radio de curto
alcance (SRD)

(ETSI) EN 301 489-03
(ETSI) EN 301 489-01
(ETSI) EN 300 220-1
(ETSI) EN 300 220-2

Sistemas de transmissao de banda larga 2,4
GHz ISM-band

ETSI EN 300 328 V2.1.1

Imunidade e emisséo de interferéncias EN 61326-1
Seguranga fOtOPIO|OgIC8. de lampadas EN 62471

e sistemas de lampadas

Llrr_n_te_:s_de exposicao a radiagdes opticas BGI 5006
artificiais

Graus de proteccéo IP54 DIN EN 529

Teste de choque: Queda livre

DIN EN 60068-2-31, EC

Mudancas construtivas que afectem os dados técnicos especificados no manual de
instrucdes e 0 uso correcto, tornam esta declaracdo de conformidade nula e sem efeito!

Burgwedel, 04-12-2017

Presidente
Dirk Warkotsch

(Assinatura)
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